Présentation,
caractéristiques générales

Interrupteurs de position
OsiSense XC Standard

Format industriel EN 50041
Métalliques, type XCKJ
Conformes CENELEC EN 50041

m XCKJ
corps fixe a une entrée de cable

m XCKJ

corps embrochable a une entrée cable.

Caractéristiques d’environnement
Conformité aux normes Produits

O Avec téte a mouvement rectiligne

561646
561647

!
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O Avec téte a mouvement angulaire

561648
561649
561650

!
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o Avec téte amouvement rectiligne

561651
561652
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o Avec téte a mouvement angulaire

561653
561654
561655

Page 1/106

IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSAC22-2n° 14

Ensembles machines

IEC 60204-1, EN 60204-1

Certifications de produits

UL, CSA, CCC, GOST, BV

Traitement de protection En exécution Normale “TC", spéciale “TH”

Température de I'air ambiant ~ Pour fonctionnement -25...+ 70 °C, sous-ensembles adaptables spéciaux pour fonctionnement a - 40 °C ou + 120 °C
Pour stockage -40...+70°C

Tenue aux vibrations Selon IEC 60068-2-6 25¢gn (10...500 Hz)

Tenue aux chocs Selon IEC 60068-2-27 50 gn (11 ms)

Protection contre les chocs électriques

Classe | selon IEC 61140 et NF C 20-030

Degré de protection

IP 66 selon IEC 60529 ; IK 07 selon EN 50102

Fidélité 0,01 mm sur les points d’enclenchement, a 1 million de manoeuvres pour téte a poussoir en bout
Entrée de cable ou Selon modele Entrée taraudée pour presse-étoupe Pg 13,5 ou taraudée 1ISO M20 x 1.5 ou taraudée 1/2" NPT
sortie connecteur ou sortie par connecteur M12

Matériaux Corps et tétes en Zamak
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Caractéristiques générales
(suite)

Interrupteurs de position
OsiSense XC Standard

Format industriel EN 50041
Métalliques, type XCKJ
Conformes CENELEC EN 50041

Caractéristiques de I’élément de contact

Caractéristiques assignées  XE2eP
d’emploi

~AC-15;A300 (Ue =240V, le=3A); Ithe=10A
== DC-13,Q300 (Ue =250V, le =0,27 A), selon IEC 60947-5-1 annexe A, EN 60947-5-1

XE3eP

~AC-15;B300 (Ue =240V, le=15A);Ithe=6A
= DC-13; R300 (Ue =250V, le = 0,1 A), selon IEC 60947-5-1 annexe A, EN 60947-5-1

Tension assignée d’isolement XE2eP

Ui =500 V degré de pollution 3 selon IEC 60947-1
Ui =300 V selon UL 508, CSAC22-2 n° 14

XE3eP Ui =400 V degré de pollution 3 selon IEC 60947-1
Ui =300V selon UL 508, CSAC22-2 n° 14

Tension assignée de tenue XE2eP Uimp =6 kV selon IEC 60947-1, IEC 60664
aux chocs XE3eP U imp =4 kV selon IEC 60947-1, IEC 60664
Positivité (selon modéle) Contact a manceuvre positive d’ouverture selon IEC 60947-5-1 annexe K, EN 60947-5-1
Résistance entre bornes <25 mQ selon IEC 60255-7 catégorie 3
Protection contre les XE2eP Cartouche fusible 10 AgG (gl)
courts-circuits XE3eP Cartouche fusible 6 AgG (gl)
Raccordement XE2SP2lel Capacité de serrage mini : 1 x 0,34 mm?, maxi : 2 x 1,5 mm?
(sur bornes a vis étriers) XE2NP21lel Capacité de serrage mini : 1 x 0,5 mm2, maxi : 2 x 2,5 mm?

XCKJ embrochable et Capacité de serrage mini : 1 x 0,75 mm2, maxi : 2 x 1,5 mm?

XESP20el

XE3NP et XE3SP Capacité de serrage mini : 1 x 0,34 mm2, maxi: 1 x 1 mm2ou 2 x 0,75 mm?

Vitesse d’attaque minimale

XE2SP2lel et XE3SP : 0,01 m/minute
XE2NP21e1l et XE3NP : 6 m/minute

Durabilité électrique

m Selon IEC 60947-5-1 annexe C

m Catégories d’emploi AC-15 et DC-13

m Fréquence maxi: 3600 cycles de manceuvres/heure
m Facteur de marche : 0,5

XE2SP21lel, XE2SP2141 XE2NP2lel XCKJ embrochable, XESP20e1
Courant alternatif 5
~ 50/60 Hz » o 5 o 5
o0Hz 8 Ithe 3 2 [\ N\ 8 32 N, ANEEE|
romcircuitselfigue 5 A R e : 3 A\ T ihe
8 N 8 230V \12/24/48V g \\_ [22aV
g N g \ \ g \
° N o 110V Iy 230V 48 V
o 1 N T 1 ° 1 \
8 \\ — ~ g \\ \ 8 \\ \\ AY AY
° RE110 VIS T S \ ° -
& 05 TS =24 VI So0s A EAVERL S0s A MWAY
[0} T \\,\‘ 8 % \ \
©  1230/400 V =R a \ 2 A\
E ‘ ‘ ‘ s E
0,1 - 01 01 110,V
0,5 1 2 345 10 0,5 1 2 345 10 0,5 1 2 3 45 10
Couranten A Couranten A Couranten A
Courant continu === Puissances coupées pour 5 millions de Puissances coupées pour 5 millions de cycles Puissances coupées pour 5 millions de cycles
cycles de manceuvres. de manceuvres. de manceuvres.
Tension V 24 48 120 Tension V 24 48 120 Tension \ 24 48 120
mm w 10 7 4 mm W 13 9 7 mm w 10 7 4
Pour XE2SPe151 en ~ ou -, les contacts “NC” et “NO” sont chargés aux valeurs indiquées simultanément en polarité.
XE3SPeeee XE3NPeeee
Courant alternatif
~ 50/60 Hz 2 5 Ithe 8 s Ithe
rrm circuit selfique 5 H g
: : 2 \—\112baiag v
s N 5 280V Al
° N ° \| 110V
o 1 o 1
% N % LY \\ \
N > \ \
205 AN Sos T\
° 110 ° \ L)
2 NN ° \
5 [230400V- 12V g AT
= 1 0.2
= ~ N2V = \
\
01 L 0.1
0,5 1 2 345 10 0,5 1 2 345 10
CourantenA Couranten A
Courant continu === Puissances coupées pour 5 millions de Puissances coupées pour 5 millions de cycles
cycles de manceuvres. de manceuvres.
Tension V 24 48 120 Tension V 24 48 120
nmm W 3 2 1 nnm W 4 3 2
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Références, Interrupteurs de position

caractéristiques OsiSense XC Standard

Format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ
Appareils complets a corps fixe, a une entrée de cable

Avec téte amouvement | Rectiligne, fixation par le Angulaire, fixation par le corps
corps (appareils livrés pour action a droite et & gauche)
Forme B (1) Forme C (1) Forme A (1) Forme D (1)

Dispositif de commande Apoussoir Apoussoir a Alevier a galet Alevier a galeten Alevier de longueur | Atige ronde @ 6 mm
métallique galet en acier thermoplastique (2) acier (2) variable a galeten en thermoplastique (2)
thermoplastique (2) 4)

Références des appareils complets aune entrée de céble ISO M20 x 1,5 (3)

oHr)| o Contact XCKJ161H29 XCKJ167H29 XCKJ10511H29 XCKJ10513H29 XCKJ10541H29 XCKJ10559H29
- bipolaire
q o INCENO” 2 47) 32(A) 81(P) 230 568°(F) 23° 58°(P) 23° 23°
2| &l aacton brusave |13 t|u t|u s i s |u s |u 5
(XE2SP2151) el " - | 1344 mn: 1314 904 1314 90“4 1314 90< 314 904
0.9 mm 5 1 (T LR L
2| < Contact bipolaire | XCKJ561H29 XCKJ567H29 XCKJ50511H29 XCKJ50513H29 XCKJ50541H29 XCKJ50559H29
YL “Ne+NO
q [ deécalésaaction 2 340) 32(A) 59(F) 23° 40°(P) 23° 40°(P) 23° 23
~|  dépendante ] e i W FEX X |
(XE2NP2151) 0 326 0 53 mm 0 33 90 0 33 90 0 33 90 0 33 90
=] IS Contact bipolaire| ZCKJ9H29 + ZCKJ9H29 + ZCKJ9H29 + ZCKJ9H29 + ZCKJ9H29 + ZCKJ9H29 +
o “NC+NC” ZCKE61 ZCKE67 ZCKEO5 + ZCKY11 ZCKEO5 + ZCKY13 ZCKEO5 + ZCKY41 ZCKEO5 + ZCKY59
N aaction brusque
=l «l (XE2SP2141) 2 47(P) 32(A) 81(P) 23°  58°(P) 23°  58°(P) 23 23
Py EE = | 4% = g%: %1%%: %i%%%: 51%%%:
11-12 ]| 1112 ]| 1112 - 11-12 - 11-12 - 11-12 -
21-22 1 ]| 2122 ]| 2122 - 2122 - 21-22 - 21-22 -
6 mm 90 0 90° 0 90 90
09 mm 15 11° 11° 11 11°
4 = Contact bipolaire| ZCKJ7H29 + ZCKJ7H29 + ZCKJ7H29 + ZCKJ7H29 + ZCKJ7H29 + ZCKJ7H29 +
“NC+NC” ZCKE61 ZCKE67 ZCKEO5 + ZCKY11 ZCKEO5 + ZCKY13 ZCKEO5 + ZCKY41 ZCKEO5 + ZCKY59
[ simultanés
N N a .
~| «| aaction 34(P) 59(P) 62°(P) 62°(P)
dépendante ] ] |52 — | s sz I
(XE2NP2141) 0o 2 6 | o wsE mm 0 28 90 0 28 90 0 28 90 0 28 90
b= Il ) Contact ZCKJD39H29 + | ZCKJD39H29 + | ZCKJD39H29 + ZCKJD39H29 + ZCKJD39H29 + ZCKJD39H29 +
o 7? tripolaire ZCKE61 ZCKE67 ZCKEO5 + ZCKY11 ZCKEO5 + ZCKY13 ZCKEOQOS5 + ZCKY41 ZCKEO5 + ZCKY59
o = \ “NC+NC+NO”
@]« <l aaction 2 47(P) 32(A) 81(F) 23° 58P 23 58°(P) 23° oS
brusque % 1| 55 1% | 5% 3 5% S 5% 3 a1 S
(XE3$P2141) Fier) E bier] E 355 - fie7] - 15 - a2z =
e I E% <| 5% 2 fear) = ue = feat) <
6 0 mm 0 90° 90 0 90° 90
0.9 mm 15 11° 11 11° 11°
sl g Ql Contact ZCKJD37H29 + | ZCKJD37H29 + | ZCKJD37H29 + ZCKJD37H29 + ZCKJD37H29 + ZCKJD37H29 +
4 4! tripolaire ZCKE61 ZCKEG67 ZCKEO5 + ZCKY11 ZCKEOQ5 + ZCKY13 ZCKEOQ5 + ZCKY41 ZCKEO5 + ZCKY59
of = q “NC+NC+NO”
[sp) N -~ d A | A o
. ec?_ es om0 | 3200500 |23 40'(P) a2 AO°P) el S
dépendante | e | o 53 mm | S B R o B
(XE3NP2141) mm
Masse (kg) 0,430 0,455 0,480 0,490 0,485 0,485
Fonctionnement des HEE passant (A) = déplacement de la came @ contact «<NC» a manoeuvre positive
contacts 1 non passant (P) = point de positivité d’ouverture

Références des appareils complets aune entrée de céable Pg 13 (2
Pour des appareils complets a une entrée de cable pour presse-étoupe 13, supprimer H29 a la fin de la référence. Exemple : XCKJ161H29 devient XCKJ161.

Références des appareils complets a une entrée pour tube 1/2” NPT (2

Pour des appareils complets a une entrée de cable pour tube 1/2” NPT (USAS B2-1), remplacer H29 a la fin de la référence par H7. Exemple : XCKJ161H29
devient XCKJ161H7.

(1) Forme selon EN 50041, voir page 1/137.

(2) Réglage sur 360° de 5 en 5° ou tous les 45° par retournement du levier ou de la bride.
(3) Appareils a contacts dorés ou a ceillets : consulter notre centre de relation clients.

(4) Valeur prise avec attaque du mobile a 100 mm de la fixation.
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Encombreme

nts

Interrupteurs de position
OsiSense XC Standard

Format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ
Appareils complets a corps fixe, a une entrée de cable

Caractéristiques

Appareils pour attaque En bout

Par came 30°

Par tous mobiles

Type d’attaque

4]

I_D_|

~4

=1

Vitesse d’attaque maximale | 0,5 m/s 1m/s 1,5m/s

Durabilité mécanique (1) 30 25 30

(en millions de cycles de

manceuvres)

Effort ou D’actionnement | 20 N 16 N 0,25 N.m

couple D'ouverture 50N 40N 0,50 N.m =
minimal positive

Entrée de cable (3)

Une entrée taraudée M20 x 1,5 mm, pour presse-étoupe SO, capacité de serrage 9 a 12 mm

(1) Limitation & 15 millions de cycles de manceuvres pour les produits avec contact XE3eP.

Encombrements
XCKJe61H29 XCKJe67H29 XCKJe051eH29
ZCKJe + ZCKE61 ZCKJe + ZCKEG7 ZCKJe + ZCKEO5 + ZCKY11 ou Y13
17 .
5 a12
17 . T @10 " ‘ -
o #
Q j 5 Q 3
[ 1 [,
. S g SRR 3 pP°u
o — N
— o o o
[le} [Ce] ©
2x05,3 2x05,3 2x05,3
. Y ; : —
' o [Y] Ly o[ — R ® ﬁ
| 3358 = .30 ] = 335 =l.30.]].= 33,5 =1l.30,]].=
44 40 44 40 62 40
XCKJe0541H29 XCKJe0559H29
ZCKJe + ZCKEOS + ZCKY41 ZCKJe + ZCKEO5 + ZCKY59
‘ = 48 26,2
55 44 219 r—> :
\ ﬂ Q.é U
!
N Q
=i - \
N = )
™
—
o
[(e}
2x05,3
(lk il
_ Y ()
335 33,5 =|l.30 ][ =
60 60 40
(1) 1 trou taraudé pour presse-étoupe ISO M20 x 1,5 ou Pg 13 ou 1/2" NPT.
(2) Tige @ 6, longueur 200 mm.
(3) 282 maxi.
(4) 190 maxi.
(5) 212 maxi.
@ : 2 trous oblongs @ 5,3 x 7,3.
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Reférences, Interrupteurs de position
caracteristiques OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ
Appareils complets a corps embrochable
Aune entrée de cable

Avec téte a mouvement Rectiligne, fixation par le corps| Angulaire, fixation par le corps
(appareils livrés pour action a droite ET a gauche)
FormeB (1) Forme C (1) Forme A (1) Forme D (1)

Dispositif de commande A poussoir Apoussoir a galet| Alevier a galet Alevier agaleten | Alevier de Atige ronde
métallique en acier thermoplastique | acier (2) longueur variable | @ 6 mm
2) agalet thermoplastique
thermoplastique | (2) (4)
)

Références des appareils complets aune entrée de céble ISO M20 x 1,5 (3)
Contact unipolaire “C/O” XCKJ1161H29 XCKJ1167H29 XCKJ110511H29 | XCKJ110513H29 | XCKJ110541H29 | XCKJ110559H29

oo| - NG
- - aaction brusque
4 o PV S (PO () N (PPN AN (WO N (VS M AV - A
=l g | Ml =— ———— T ———¢
0 6mm | "0 mm ol 90° 0 90° o] 90° 90°
> la ] - >l ]
0.9 15 11° 11° 11° 11°
Masse (kg) 0,430 0,455 0,480 0,490 0,485 0,485
Fonctionnement des contacts HEE passant 1 non passant (A) = déplacement de la came

Références des appareils complets a une entrée de cable Pg 13 (3)

Pour des appareils complets avec une entrée de cable pour presse-étoupe 13, supprimer H29 a la fin de la référence.
Exemple : XCKJ1161H29 devient XCKJ1161.

Références des appareils complets a une entrée pour tube 1/2” NPT (3)

Pour des appareils complets avec une entrée de cable pour tube 1/2” NPT (USAS B2-1), remplacer H29 a la fin de la référence par H7.
Exemple : XCKJ1161H29 devient XCKJ1161H7.

Caractéristiques

Appareils pour attaque En bout Par came 30° Par tous mobiles
Type d’attaque 7 ]
I_g_l _’I_@;\ ~ !—87
Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 1m/s 1,5m/s
Durabilité mécanique 30 25 30
(en millions de cycles de manceuvres)
Effort ou couple minimal d’actionnement 20N 16N 0,25N.m
Entrée de cable 1 entrée taraudée M20 x 1,5 pour presse-étoupe ISO
Capacité de serrage de 7 a 13 mm

(1) Forme selon EN 50041, voir page 1/137.

(2) Réglage sur 360° de 5 en 5° ou tous les 45° par retournement du levier ou de la bride.
(3) Appareils a contacts dorés : consulter notre agence régionale.

(4) Valeurs prises avec attaque du mobile a 100 mm de la fixation.
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Encombrements

Interrupteurs de position
OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ
Appareils complets a corps embrochable
Aune entrée de cable

XCKJ1611H29

17

a

114

25

60

139...184

hd) :
37

@10

o
[te}
2x@5,3
? )
Il
/@
= 30 =
42,5
219
Q)
@5
HR=
o N
S
O o
3
2xD5,3

i
)

42,5

XCKJ1167H29

17
5

I

-

f

i

127

=T

@12

2x25,3

50

XCKJ110559H29

=
;

(3)

25

60

2x25,3

425

XCKJ110511H29, XCKJ110513H29

5|

-

|

57
41

@22

25

140

62

(1) 1 trou taraudé M20 x 1,5 pour presse-étoupe ISO ou Pg 13 ou 1/2" NPT.
(2) Tige @ 6, longueur 200 mm.

(3) 289 maxi
(4) 190 maxi
(5) 212 maxi
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Références,
caractéristiques

Interrupteurs de position
OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ
Appareils complets a corps fixe
Raccordement par connecteur M12

Avec téte a mouvement

Rectiligne, fixation par le corps| Angulaire, fixation par le corps

FormeB (1)

Forme C (1)

(appareils livrés pour action a droite ET a gauche)

Forme A (1)

Forme D (1)

Dispositif de commande Apoussoir Apoussoir a galet| Alevier a galet Alevier a galeten | Alevier de Atige ronde
meétallique en acier thermoplastique | acier (2) longueur variable | @ 6 mm
) agalet thermoplastique
thermoplastique | (2) (3)
)
Références @)
ol - Contact bipolaire “NC+NO” XCKJ161D XCKJ167D XCKJ10511D XCKJ10513D XCKJ10541D XCKJ10559D
-| [\ aaction brusque (XE2SP2151) | & &) <) S
ﬁj a 2122 2 4’7(2) 1-22 32 8'1£P) 2122 . SSO(PL 21-22 23 SBO(PL 2122 23 > 2122 23° >
6mm mm O,L l< 90° o1, 90° 0>L< 90° OJ»< 90°
0,9 15 11° 11° 110 110
Masse (kg) 0,430 0,455 0,480 0,490 0,485 0,485

Fonctionnement des contacts

Caractéristiques
Appareils pour attaque

HEE passant
[ non passant

En bout Par came 30°

(A) = déplacement de la came
(P) = point de positivité

Par tous mobiles

Type d’attaque

14
O

~4

=1

Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 1m/s 1,5m/s

Durabilité mécanique 30 25 30

(en millions de cycles de manceuvres)

Effort ou couple D’actionnement 20N 16 N 0,25 N.m

minimal D’ouverture positive 50N 40N 0,50 N.m — | -
Sortie Par connecteur M12, Ui =60V, le = 4 A (voir ci-dessous les prolongateurs femelles adaptables).

(1) Forme selon EN 50041, voir page 1/137.

(2) Réglage sur 360° de 5 en 5° ou tous les 45° par retournement du levier ou de la bride.
(3) Valeurs prises avec attaque du mobile a 100 mm de la fixation.
(4) Appareils & contacts dorés : consulter notre centre de relation clients.

Références des prolongateurs femelles adaptables

Types de connecteurs M12 droit, 5 broches, 4 A/24 V maxi M12 coudé, 5 broches, 4 A/24 V maxi
Avec cable @ 5,8 mm L=2m XZCP1164L2 XZCP1264L2
(4x0,34 mm?+ 1 x 0,5 mm?)
L=5m XZCP1164L5 XZCP1264L5
L=10m XZCP1164L10 XZCP1264L10
Masse (kg) L=2m 0,115
L=5m 0,270
L=10m 0,520
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Encombrements, Interrupteurs de position
raccordements OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ
Appareils complets a corps fixe
Raccordement par connecteur M12
Encombrements
XCKJ161D XCKJ167D XCKJ1051eD
. ‘ 57
. 5 41
5 012 *H‘ @22
17 T @10 I |
o 5 I:th _ ﬁ o] 3
| @ 1 [, |
. SNIE s SRICRS 3
8 o o o
[te} © ©
2x@5,3 2x@5,3 2x@5,3
b o e =
\ o
‘33,5§ =130 ]| = ‘33,53 :1301 = 335 | o =!30‘ =
44 40 44 40 62 40
XCKJ10559D XZCP1164Le
)]
219 T—'48 é,
X
§ Y
3 :
2x35,3 .32 L
= L o ff— 4
| T | %
335| Y 335| o = 11.30 |l =
59 59 40
(1) Tige @ 6, longueur 200 mm.
(2) 282 maxi.
(3) 190 maxi.
(4) 212 maxi.
@ : 2 trous oblongs @ 5,3 x 7,3.
L : Longueur du cable 2, 5 ou 10 m.
Raccordements
Interrupteur XCKJeeeeD Prolongateur femelle XZCPle64L e
2 2
(@]
) &
O
4 7 4 7
1-2=NC m| - 1=brun
3-4=NO —-| o 2 =blanc
5=L - 3=bleu
4A/24V maxi ,‘Ij N% 4 = noir
5 =< jaune/vert
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Références,
caractéristiques

Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ
Appareils complets a corps fixe
Raccordement par connecteur 7/8” 16UN

Avec téte a mouvement

Rectiligne, fixation par le corps| Angulaire, fixation par le corps
(appareils livrés pour action a droite ET a gauche)

FormeB (1)

Forme C (1)

Forme A (1)

Forme D (1)

Dispositif de commande Apoussoir Apoussoir a galet| Alevier a galet Alevier a galeten | Alevier de Atige ronde
meétallique en acier thermoplastique | acier (2) longueur variable | @ 6 mm
) agalet thermoplastique
thermoplastique | (2) (3)
)
Références @)
ml - Contact bipolaire “NC+NO” XCKJ161A XCKJ167A XCKJ10511A XCKJ10513A XCKJ10541A XCKJ10559A
N aaction brusque (XE2SP2151)
q"; 2 47() |, 320 81(P) 23° 58°(P) 23 58°(P) | 28 o 2%
212 > y - 122 G P > : - g >
0, 6mm mm ol 90° ol 90° ol 90° ollL 90°
0,9 15 e 11e e e
Masse (kg) 0,430 0,455 0,480 0,490 0,485 0,485

Fonctionnement des contacts

Caractéristiques
Appareils pour attaque

HEE passant
[ non passant

En bout

Par came 30°

(A) = déplacement de la came
(P) = point de positivité

&) contact “NC” & manceuvre positive
d’ouverture

Par tous mobiles

Type d’attaque

4]
ol

—4

= =1

Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 1m/s 1,5m/s

Durabilité mécanique 30 25 30

(en millions de cycles de manceuvres)

Effort ou couple D’actionnement 20N 16 N 0,25 N.m

minimal D’ouverture positive 50N 40N 0,50 N.m — | -
Sortie Par connecteur 7/8” 16UN, Ui =250V ; le = 6 A (voir ci-dessous les prolongateurs femelles adaptables).

(1) Forme selon EN 50041, voir page 1/137.

(2) Réglage sur 360° de 5 en 5° ou tous les 45° par retournement du levier ou de la bride.
(3) Valeurs prises avec attaque du mobile a 100 mm de la fixation.
(4) Appareils a contacts dorés : consulter notre centre de relation clients.

Références des prolongateurs femelles adaptables
718" 16UN, droit, 5 broches, 4 A/250 V maxi.

Type de connecteur

Avec cable @5,9 mm L=2m XZCP1764L2
(5x0,34 mm?)
L=5m XZCP1764L5
L=10m XZCP1764L10
Masse (kg) L=2m 0,185
L=5m 0,460
L=10m 0,900
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Encombrements, Interrupteurs de position
raccordements OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ
Appareils complets a corps fixe
Raccordement par connecteur 7/8” 16UN
Encombrements
XCKJ161A XCKJ167A XCKJ1051eA
- | 57
" 5 41
5 212 |
17 T 210 \ | ‘
0 5 Lﬁj N ﬁ o 3
| @ 1 | —
6] © (o] S B ® o] 3 6] ® o] —
~ o —
S o o o
©o e} ©
2x05,3 2x05,3 2x@5,3
Y o (¥ A ] o Y] Y [
1 = B | B JE
335] RIIENIE 335 =||.30|].= 335 ' = ls0 .=
44 40 44 40 62 40
XCKJ10559A XZCP1764Le
48 @25,2
219 N ’
>614,2 7/8" 16UN
ﬂ [T1T1 4 1
N 9) ©
H Y m = \ o
N E— q]
—
o o
2x@5,3 ¢ 2x05,3 - L -
y ® ) . o @
< L=
Ll g v':, E
335 = || 30 ]| = 335 =130 ]| =
59 40 59 40
(1) Tige @ 6, longueur 200 mm.
(2) 282 maxi.
(3) 190 maxi.
(4) 212 maxi.
@ : 2 trous oblongs @ 5,3 x 7,3.
L : Longueur du cable 2, 5 ou 10 m.
Raccordements
Interrupteur XCKJeoooA Prolongateur femelle XZCP1764L e
T 3
4 2 2 (o] © (o] 4
o o
5 1 5
1=21 2| I~ 1 = noir
2=22 2 =bleu
3=< j% 3 =jaunelvert +
4=14 I A 4=Dprun
5=13 5 =blanc
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Présentation Interrupteurs de position
OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ
A corps fixe ou embrochable
Composition variable : corps simples

Alevier a galet
en acier
1 sens d'attaque

Alevier a galet
thermoplastique
1 sens d'attaque

ZCKE21 & ZCKE23 O
Apoussoir de coté Apoussoir de coté Apoussoir de coté
métallique (1) a galet horizontal a galet vertical

en acier (1) en acier (1)
zckees O l zCckEes O ZCKESS O
Atige aressort (1) Atige souple a ressort (1)
ZCKEO08 ZCKEO06
A poussoir a galet A poussoir a galet Apoussoir a galet
renforcé en acier en acier avec en acier

soufflet étanche

ZCKEE7 O ZCKEB29 O ZCKEe2 O
A poussoir A poussoir a bille A poussoir métallique
métallique en acier avec soufflet étanche
ZCKE6L &) ZCKE66 O ZCKEB19 O

Corps a contact bipolaire, fixe,
1 enclenchement,
connecteur M12 (2)

ZCKJ1D, J5D, J6D, J7D @
ZCKJ8D

Corps a contact, entrée de
cable pour Pg 13,5, fixe,

1 enclenchement (2) (3)
ZCKJD3e,

ZCKJ1, J5, J6, J7,J9 @

Corps a contact, entrée de cable
pour Pg 13,5 embrochable,
1 ou 2 enclenchements (2) (3)

ZCKJ11, J21, J41

Corps a contact, entrée de
cable pour Pg 13,5, fixe,

1 enclenchement (2) (3)
ZCKJ2,J8

Corps a contact, entrée de
cable pour Pg 13,5, fixe,

2 enclenchements (2) (3)
ZCKJ4

(1) Non utiisable avec les corps a contact ZCKJ4 et ZCKJ41.

(2) Pour plus d’informations, voir page 1/114.

(3) Pour une entrée de cable taraudée ISO M20 x 1,5, ajouter H29 a la référence. Exemple : ZCKJ1 devient ZCKJ1H29.
Pour une entrée de cable taraudée 1/2" NPT, ajouter H7 a la référence. Exemple : ZCKJ1 devient ZCKJ1H7.
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Présentation (suite)

Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ
A corps fixe ou embrochable

Composition variable : corps simples

Atige carrée acier
73 mm
L=125mm (5)

Atige ronde acier Atige ronde en Atige ronde en

E%\Eo

ZCKY51

Alevier a ressort
avec embout
thermoplastique (4)

@3 mm fibre de verre thermoplastique
L=125mm (5) g3 mm 26 mm
L=125mm (5) L =200 mm (5)
&/
ZCKY53 ZCKY52 T zckys9

Alevier a ressort
avec tige
métallique (4)

ZCKY81

Alevier a galet
thermoplastique de
longueur variable (4)

ZCKY91

ZCKY41

Arappel,
pour attaque
adroite ET
agauche

ou

adroite OU &
gauche

@%\M_

ZCKEO05

S)

Alevier a galet
thermoplastique (5)

Alevier a galet
acier de

longueur variable (4)
ZCKY43

Alevier a galet
acier (5)

Alevier a galeta
roulement a billes (5)

D

ZCKY11 O

ZCKY13 O

Corps a contact, bipolaire 2 “C/O”

décalés a action brusque

entrée de cable pour Pg 13,5, fixe (3)

2 enclenchements 1 a droite ET 1 & gauche
(voir page 1/121)

ZCKJ404

A positions maintenues
pour attaque
a droite ET a gauche (6)

Corps a contact, bipolaire 2 “C/O”

décalés a action brusque

entrée de cable pour Pg 13,5, embrochable (3)
2 enclenchements : 1 a droite ET 1 a gauche
(voir page 1/121)

ZCKJ4104

Alyre a galets
thermoplastique
1 piste (5)

(’5 Alyre a galets
thermoplastique
2 pistes (5)

ZCKE09

& : téte garantissant une manceuvre positive d’ouverture.

ZCKY71 ZCKY61

(4) Réglable sur 360° de 5 en 5°, ou tous les 90° par retournement de la rondelle crantée.

(5) Réglable sur 360° de 5 en 5°, ou tous les 45° par retournement de la bride.
(6) Utilisable avec les corps a contacts ZCKJ1e, J2e, J31, J39.
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Références

Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ
A corps fixe ou embrochable
Sous-ensembles adaptables : corps simples

Corps fixes a contact bipolaire

Type Avec élément Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
de contact 1) cable kg
1 enclenchement “INC + 1 NO” ml 5 = Pg 13,5 ZCKJ1 0,310
aaction brusque o ISOM20x1,5 ZCKJ1H29 0,310
(XE2SP2151) Q N 1/2" NPT ZCKJ1H7 0,310
2+“c/O” o - 8| = - Pg 13,5 ZCKJ2 0,310
%lmti!tangs _ ISOM20x 1,5 ZCKJ2H29 0,310
a action brusque "
(XESP2021) | of 3] & 1/2" NPT ZCKJ2H7 0,310
“I NC + 1 NO” 5«_>| 5 = Pg 13,5 ZCKJ5 0,310
qécalésd, g ,,, ISOM20x 1,5 ZCKJ5H29 0,310
aaction epen ante ”
(XE2NP2151) ‘—ﬁ « 1/2" NPT ZCKJ5H7 0,310
“1 NO + 1 NC” = m| = Pg13,5 ZCKJ6 0,310
Qhe\:aucgéms sant ISOM20x 1,5 ZCKJ6H29 0,310
aaction depenaante .
(XE2NP2161) af = 1/2" NPT ZCKJ6H7 0,310
“2 NC” -| = =) Pg 13,5 ZCKJ7 0,310
‘?"ml;_'tang? same ISOM20x1,5 ZCKJ7H29 0,310
aaction depenaante .
(XE2NP2141) of o 1/2" NPT ZCKJT7H7 0,310
“2 NO” ‘:2| 3| - Pg 13,5 ZCKJ8 0,310
§'ml:!tan§§ sante N ISOM20x 1,5 ZCKJ8H29 0,310
aaction depenaante .
(XE2NP2131) Q 3 1/2" NPT ZCKJ8H7 0,310
“2 NC” -| o Pg 13,5 ZCKJ9 0,310
aaction brusque _ ISOM20x 1,5 ZCKJ9H29 0,310
(XE2SP2141) of o 1/2” NPT ZCKJ9H7 0,310
2 enclenchements 2"ClO” ml - 8' b~{ Pg 13,5 ZCKJ4 0,310
Giecatl_'es ) _ ISOM20x 1,5 ZCKJ4H29 0,310
aaction prusque "
(XESP2031) | of 3 1/2" NPT ZCKJ4H7 0,310
Corps fixes a contact tripolaire
Type Avec élément Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
de contact 1) cable kg
- “1 NC +2 NO” ol @] @ Pg13,5 ZCKJID31 0,310
(3] (3] — @ g
a action brusque SN ISOM20x1,5 ZCKJD31H29 0,310
(XE3SP2151) N ;}T :rn 12" NPT ZCKJID31H? 0310
“2NC + 1 NO” <| <| ® Pg 13,5 ZCKJID39 0,310
™ N -~
aaction brusque 71 ISOM20x 1,5 ZCKJD39H29 0,310
(XESSP2141) o o Q 1/2"NPT ZCKJD39H7 0,310
“2 NC + 1 NO” | | ® Pg 13,5 ZCKJD37 0,310
(o] [a\) ~ g
Eiecf_les dévendante ,W ISOM20x 1,5 ZCKJID37H29 0,310
a action depenaante .
(XE3NP2141) af of = 1/2" NPT ZCKJD37H7 0,310
“I NC +2 NO” S g| o Pg 13,5 ZCKJD35 0,310
qecfiles devendant ,ﬁ,, ISOM20x 1,5 ZCKJD35H29 0,310
aaction depenaante < q "
(XE3NP2151) 33 1/2" NPT ZCKJD35H7 0,310

(1) &: contact “NC” & manceuvre positive d'ouverture.
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Références (suite) Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ
A corps fixe ou embrochable

Sous-ensembles adaptables : corps simples

Corps embrochables a contact

Type Avec élément Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
de contact (1) cable kg
1 enclenchement Unipolaire “C/O” o| -~ - Pg 13,5 ZCKJ11 0,300
aaction brusque ISOM20x 1,5 ZCKJ11H29 0,300
| o 1/2" NPT ZCKJ11H7 0,300
Bipolaire 2 “C/O” ml - 3| =l - Pg 13,5 ZCKJ21 0,300
simultanés _ ISOM20x 1,5 ZCKJ21H29 0,300
aactionbrusque ) o o) o 172" NPT ZCKJ21H7 0,300
ZCKJel 2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” §| - 8| I~ Pg 13,5 ZCKJ41 0,300
décalés _ ISOM20x1,5 ZCKJ41H29 0,300
aactionbrusque ) o o o 1/2" NPT ZCKJ41HT 0,300

Corps acontact avec téte a mouvement angulaire (sans dispositif de commande)

Type Avec élément Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
de contact 1) cable kg
Corps fixe
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” ) :L al | - Pg 13,5 ZCKJ404 0,455
1 adroite ET 1 & gauche décalés ‘ & ISOM20x 1,5 ZCKJ404H29 0,455
(voir page 1/125) a action brusque < of 3] g 12" NPT ZCKJ404H7 0,455
Corps embrochable
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” ) :L gl b~ Pg 13,5 ZCKJ4104 0,465
(1é_dr0ite EJll2 ?g)gauche {Jé%tl_lés . ‘71, ISOM20x 1,5 ZCKJ4104H29 0,465
voir page a action brusque "
7CKJ404 il IS b I 1/2" NPT ZCKJ4104H7 0,465

Boitier embrochable seul

H Désignation Utilisation Contacts Référence Masse
kg

Unipolaire 1“C/O” Pour ZCKJ11 Argent ZCKJ01 0,150
a manceuvre positive d’ouverture
Bipolaire 2 “C/O” simultanés Pour ZCKJ21 Argent ZCKJ02 0,160
a manceuvre positive d’ouverture
Bipolaire 2 “C/O” décalés Pour ZCKJ41 Argent ZCKJ04 0,160

(1) &: contact “NC” a manceuvre positive d'ouverture.

ZCKJOe
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Références Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ
A corps fixe ou embrochable. Sous-ensembles adaptables :
corps avec module de visualisation

Corps fixes a contact bipolaire

Type Avec élément Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
de contact (1) cable kg
Avec module de visualisation 1 DEL == 24 V
1 enclenchement “INC+1NO” oo| b e Pg 13,5 ZCKJ120 0,320
aactionbrusque ! 7
(XE2SP2151) ‘*ﬁ N
— N
“INC +1NO” m| by @ Pg 13,5 ZCKJ520 0,320
décalés U
a action dépendante q ~
(XE2NP2151) ~| «
Avec module de visualisation 2 DEL ==24 V
ZCKJeoo 1enclenchement “INC+1NO" ml 5 <) Pg 13,5 ZCKJ121 0,320
aaction brusque . ISOM20x1,5 ZCKJ121H29 0,320
(XE2SP2151) "ﬁ N
— N
“INC +1NO” m| by @ Pg 13,5 ZCKJ521 0,320
décalés ,,, ISOM20x 1,5 ZCKJ521H29 0,320
a action dépendante q N
(XE2NP2151) = «
Avec module de visualisation 2 DEL ~ 110/240 V
1 enclenchement “INC+1NO” oo| 5 &) Pg 13,5 ZCKJ134 0,320
aaction brusque . ISOM20x 1,5 ZCKJ134H29 0,320
(XE2SP2151) ﬁ N
— N
“INC +1NO” 53| 5 &) Pg 13,5 ZCKJ534 0,320
décales W,W ISOM20x 1,5 ZCKJ534H29 0,320
aaction «
dépendante - o
(XE2NP2151)
Corps embrochables a contact unipolaire
Type Avec élément Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
de contact 1) cable kg
Avec module de visualisation 2 DEL ==24 V
1 enclenchement “ClOo” ml - - Pg 13,5 ZCKJ1121 0,340
aaction brusque ISOM20x1,5 ZCKJ1121H29 0,340
I
Avec module de visualisation 2 DEL ~ 110/240 V
1 enclenchement “ClO” o| - - Pg 13,5 ZCKJ1134 0,340
aaction brusque ISOM20x1,5 ZCKJ1134H29 0,340
I
ZCKllese (1) &: contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture.
Caractéristiques du module de visualisation
Type de visualisation 1DEL ou 2 DEL 2 DEL
Tension assignée d’isolement | =50V, selon IEC 60947-1 ~ 250V, selon IEC 60947-1
Courant consommé 7 mA par DEL 9 mA par DEL
Tension assignée d’emploi =24V ~ 110/240 V
Limites de tension = 20...30 V (ondulation comprise) ~ 95...264 V
Durée de vie 100 000 heures 100 000 heures
Protection inversion des fils | Oui —
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Références Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ

A corps fixe ou embrochable. Sous-ensembles adaptables :
corps a raccordement par connecteur M12

Corps fixes a contact bipolaire

Type Avec élément Schéma Positivité (1) Référence Masse
de contact kg
1enclenchement “INC+1NO” ml 5 @ ZCKJ1D 0,320
a action brusque N
(XE2SP2151) N
I 8
“1INC+1NO” ml by @ ZCKJ5D 0,320
décalés U
a action dépendante ;ﬁ N
(XE2NP2151) ~- «
“INO+1NC” = §| (&) ZCKJ6D 0,320
chevauchants B
ZCKJeD a action dépendante o q
(XE2NP2161) §f =
“2NC” -l © @ ZCKJ7D 0,320
simultanés -
a action dépendante N
(XE2NP2141) -
“2NO” Ql %| - ZCKJ8D 0,320
simultanés i
a action dépendante q :}
(XE2NP2131) = «
Prolongateurs femelles adaptables
Désignation Longueur du cable Référence Masse
kg
Prolongateur femelle, im XZCP1164L2 0,115

connecteur M12, droit
Raccordement par cable @ 5,0 mm
Section des fils : 5 x 0,34 mm? 5m XZCP1164L5 0,270
Courant nominal : 4 A

Tension nominale : ~ 30V, =36V

=
&

10m XZCP1164L10 0,520
XZCP1164Le

(1) Contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture.
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Références

Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ
A corps fixe ou embrochable

Sous-ensembles adaptables : éléments de contact

Eléments de contact

Type de contact Schéma Pour corps Positivité (1) Référence Masse
kg
Contact bipolaire
“INC+1NO" gl S ZCKJ1 <) XE2SP2151 0,020
aaction brusque o ZCKJ1D
Y
—| «
“1NC+1NO” m| by ZCKJ5 @ XE2NP2151 0,020
XE2SP2lel décalés U ZCKJ5D
aaction dépendante 55 N
2“ClO” ml — 8| by ZCKJ2 - XESP2021 0,045
simultanés NS
aaction brusque
< o < N
— ~— N o
2“Cl/o” m| - $| by ZCKJ4 - XESP2031 0,045
décalés \ B
aaction brusque
< o < N
- | & «
“INO+1NC" = 52| ZCKJ6 <) XE2NP2161 0,020
chevauchants B ZCKJ6D
XE2NP21lel aaction dépendante of ¢
“2NC” -l © ZCKJ7 @ XE2NP2141 0,020
simultanés L ZCKJ7D
aaction dépendante
I
“2NO” ml 8| ZCKJ8 - XE2NP2131 0,020
simultanés N ZCKJ8D
aaction dépendante j j
T &
“2NC” | 5 ZCKJ9 @ XE2SP2141 0,020
aaction brusque L
SN
Contact tripolaire
XESP20e1 1NC+2NO" < gl 9“ ZCKJD31 =) XE3SP2151 0,035
aaction brusque RO
o o 2
“2NC+1NO" sl s g‘ ZCKJD39 <) XE3SP2141 0,035
aaction brusque R
oN N q
o N| «—
“2NC +1NO” sl ® §| ZCKJD37 @ XE3NP2141 0,035
décalés oy
aaction dépendante ol o q
o] o -
XE3eP21lel 1 NC'+ 2NO” ) gl gl ZCKJD35 @ XE3NP2151 0,035
décalés BN
aaction dépendante ~ q q
o~ 3l -
(1) & : contact “NC” & manceuvre positive d'ouverture.
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Références Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ

A corps fixe ou embrochable
Sous-ensembles adaptables : additifs

Couvercles + modules de visualisation

Utilisation pour Type de voyant Tension Référence Masse
kg
Corps fixe 1DEL =24V ZCKZz020 0,060
2 DEL =24V ZCKZ021 0,060
2 DEL ~ 110/240 V ZCKZ034 0,060
Corps embrochable 2 DEL =24V ZCKJ0121 0,200
2 DEL ~ 110/240 V ZCKJ0134 0,200
Modules de visualisation
Utilisation pour Type de voyant Tension Référence Masse
kg
Corps fixe 1DEL =24V ZCKJ902 0,030
2 DEL =24V ZCKJ906 0,030
2 DEL ~ 110/240 V ZCKJ904 0,030
Module avec résistance pour diagnostic de machines
Utilisation pour Type de résistance Référence Masse
kg
Corps fixe 15kQ, 1/4 W ZCKJ82A 0,030
(ZCKJ1 uniguement)
Autres réalisations Appareils a voyants avec autres tensions d’alimentation.
Consulter notre centre de relation clients.
ZCKJ82A
1/119

[ ISENTYo oMl 056 22238 18 mailbox@sentronic.com  www.sentronic.com



Fonctionnement Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ
A corps fixe ou embrochable
Sous-ensembles adaptables

Schémas de fonctionnement (positivité assurée uniquement si les sous-ensembles associés sont &)

Tétes ZCKE61, E619, E66 avec corps

ZCKJle ZCKJ2e ZCKJ5e ZCKJ6e ZCKJ7e ZCKJ8e ZCKJ9
] ¢ 47(P) hutrivd 2 > 2122 2 346 2122 32 _45() 11-12 24(F) 1314 12 2 4’7(9
i 5 pia 5 ) o s = - i 5
0 6mm () 6mm ’ mm 2 6mm 2 6mm 2 6mm o Smm
0,9 09 09
ZCKJD39 ZCKJD37 ZCKJD31 ZCKJD35
2 47P) 2 34(P) 2 47P) 2 3,4(P)
2122 1> 2122 21-22 » 2122
3 (= fiar) fese] = B
5% 3 0 3,2 6mm gz 3 0 3,2 6mm
iy Hu B 2
0. mm 0‘9 6mm
Téte ZCKE63 avec corps
ZCKJle ZCKJ2e ZCKJ5e ZCKJ6 ZCKJ7 ZCKJ8 ZCKJ9
1,5 4(P) 1,5 1,5 2,9(P 2,7 4,1(P 2,9(P, et 1,5 4(P
s s - = = A i £
13440 - 5<mm 1344/23440 55n<1m 0 2,7 5,5mm 015 5,5mm 01,5 5,5mm 2"220 5 ;mm
0.9 0s 0,0
ZCKJD39 ZCKJD37 ZCKJD31 ZCKJD35
S 40) 3 29P) o S B) s 8 29
L 5 i %%E 5/ 5 i
3% — 0 2,7 5,5mm E] 2 0 2,7 5,5mm
Oplt«  55mm Opl i« 55mm
0, 0,9
Tétes ZCKEG64, E65 avec corps
ZCKJle ZCKJ2e ZCKJ5e ZCKJ6 ZCKJ7 ZCKJ8 ZCKJ9
s 2SR 6.4(P) s 28(A) 2,6(A) 4.7(P) 3,7 58(P) 47(P) P — | _26(A) 64(P)
R 131412324 x a2 [ 142 0 26(A) mm 0B E
- E K E] 76 mm 0 26(A) mm 0 26(A) mm i :
mm
3 mm 115 mm 115
ZCKJD39 ZCKJD37 ZCKJD31 ZCKJD35
26(A) 64(P) 26(A) 47(P) 2,6(A) 64(P) 26(A) 47(P)
2122 » 21-22 21-22 » 21-22
1 5 e == i 3 "
1 I 3 0 46 mm w4 3 0 4,6 mm
< mm (o] mm
15 15
Tétes ZCKE67, E629, avec corps
ZCKJle ZCKJ2e ZCKJ5e ZCKJ6 ZCKJ7 ZCKJ8 ZCKJ9
32(A) 8,1(P) 3,2(A) 32(4) 59(P) 53(A) 8(P) 59(P) 32(A) 81(P)
nz Wz 13 12 o e :
g;}g%: 1rizei El 1 “‘—53- 13-14 2122 o= | 3 E]
) 15 15
ZCKJD39 ZCKJD37 ZCKJD31 ZCKJD35
32 81P) 3,2 59(P s a3:2(A) BA(P) 32 5.9(P)
I — S =
Gt Bl 0 53 mm L5 3 053 mm
0 T mm 0 TE mm
Tétes ZCKE21, E23 avec corps
ZCKJle ZCKJ2e ZCKJ5e ZCKJ6 ZCKJ7 ZCKJ8 ZCKJ9
5(A) 11,5(P) s e 5A) 5(A) 85(P) 8,(A) 11,5(P) 85(P) e — | 5(A) 115(P)
fixn < janan o ip— X e =" 2122 0 5A)  mm i E
ks 3 R 2 0 8 mm 0 5(A) mm 0 5A)  mm e 3
0 52 mm 0 52 mm 53 mm
ZCKJD39 ZCKJD37 ZCKJD31 ZCKJD35
v (AL 115(P) o mBA) 85(P) v L 115(P) rsrmeB(A) B5(P)
i 3 %g:azﬁ = g & ?ﬁ$
wd 3 o 8 mm k4 3 8 mm
0 mm 0 22< mm
Tétes ZCKEO06, EO8 avec corps
ZCKJle ZCKJ2e ZCKJ5e ZCKJ6 ZCKJ7 ZCKJ8 ZCKJ9
20° 20° 20° 45° 11412, 1314, 20°
s i = — oS e i3 3
13-140 - 1314123 240 - 0 45° 0 20° 217220 -
10° 10° 10°
ZCKJD39 ZCKJD37 ZCKJD31 ZCKJD35
21-22 20b » 21-22 20. 21-22 20‘ » 21-22 200
%EE H_—— ?; i
fiE 3 o % i 3 S
0 10 0 107
ZCKJ4e
Au repos 1¢ enclenchement 2¢ enclenchement
el = "’| S e T & &
=7 %
A -
| 14
o] of &l sl o ol gl 8l A
Fonctionnement des contacts Hl passant (A) = déplacement de la came

[ non passant

(P) = point de positivité

1/120

B SENtRONIC.. EREZEED

mailbox@sentronic.com

www.sentronic.com



Fonctionnement,
raccordements

Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ
Acorps fixe ou embrochable
Sous-ensembles adaptables

Schémas de fonctionnement (positivité assurée uniquement si les sous-ensembles associés sont &)

Téte ZCKEO5 avec corps
ZCKJle ZCKJ2e ZCKJ5e ZCKJ6 ZCKJ7 ZCKJ8 ZCKJ9
23° 58°(P) 23° 23° 40°(P) 33° 50°(P) 40°(P) 23° 58°(P)
;b g — = == i == = 2
13440 9040 13714/237240 9040 0 33 90° 230 90° 230 90° 23° 90° 217220> 90:
110 11° e
ZCKJD39 ZCKJD37 ZCKJD39 ZCKJD31
23°  58°(P) 23° 40°(P) 23° 40°(P) 230 58°(P)

12!
33
3

21+
i &
0 33 90° 0 33° 90°

s
=]
X:M
QAAAYYY.
=28
I:m
QAAAYYY

ZCKJ4e

Au repos 1 enclenchement a droite ou a gauche 2¢enclenchement a droite ou a gauche
ol 2| g = ol o gl s T‘\f? *T\%‘ ° = /&, /’*\i’e
| of gl & RAISTED IN IS & §

Téte ZCKEO9 avec corps

ZCKJle ZCKJ2e ZCKJD31 ZCKJD39

£ —t o —— i —

nz E PR ————C B 3 Es

90°65° 0 90°65° 0 G %0° [ T

ZCKJ404, J4104 (corps avec téte)
Au repos

ol = ol = o <
~ AN P
\ 7
A A
< o) ¥ W
<! < & «

Fonctionnement des contacts

Enclenchement a gauche

5‘\3 ol = NJ_&///%&\@G’O

2

14
14
12

Hl passant
[J non passant

Schémas de raccordement
Modules de visualisation

(P) = point de positivité

Module avec résistance

1DEL =24V 2DEL=24V 2 DEL~ 110/240 V
+ + ~
T <l ® -l @ =l @
I+ N E '\ 15 kQ
/ \ / / / A\ 1/4 W
NS gl oz ql = T
&S — ol = Pa
o«
— x _ | =L
C1M® - 2 - ) -
X
—_ —_ ~

(1) Voyant orange
(2) Voyant vert
Corps ZCKJeD Prolongateurs XZCP1164e

2
3 1

4 7
1-2=NC oo| 5 1=brun
3-4=NO N 2 = blanc/noir
5 =<+ q o 3=bleu
4A/24V maxi - o 4 = noir

5 = jaune/vert
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Encombrements

Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ
A corps fixe ou embrochable
Sous-ensembles adaptables

Corps

ZCKJ1,J2,J5,J4, Je2e, Je3e, J6,J7,J8,J9
ZCKJ1H29, J2H29, J5H29, J4H29, Je2eH29, Je3eH29,
J6H29, J7H29, J8H29, J9H29

ZCKJ1H7,J2H7, J5H7, J4H7, Je2eH7, Je3eH7, J6H7,
J7H7,J8H7, J9H7

2x@5,3
[te) ]
©
HES g
[Te] o
g o) ©
1) w@
) P e
335 =l 80 || =
44 40

Corps avec téte a mouvement angulaire montée
ZCKJ404, ZCKJ404H29, ZCKJ404H7
M6

ol e

N
N

L10

102
‘e
(o]

2x@53 | @
1
o o @
335 = || 30 || =
44 40
60

Tétes a mouvement rectiligne
ZCKE61
@10

TT T

J;’ia i v
|

| | |
' |

37|

ZCKEG64
63,6

@E@

ZCKE62, ZCKE67
17

@12

e

ZCKJ11,J21,J41,J11ee ZCKJ1D, J5D, J6D, J7D, J8D
ZCKJ11H29, J21H29, J41H29, J11leeH29
ZCKJ11H7,J21H7, J41H7, J11eeH7

0 0] 2x@5,3
_ 9 © [te) B
PS & s :
b ©
) o
Y 2x@5,3 | © ! ]
© 5]
i % 5 Lo ]?
) ) PLe
/(1) = 1,30 || .= S ‘“U“
36 425 1335, =130 || =
44 40
ZCKJ4104, ZCKJ4104H29, ZCKI4104H7
M6 2
o] @
- N
o Sy
(]
S o
©
2x@5,3
y § g’
/(1) = 130 |l =
36 425
60
ZCKE619 ZCKE63

210 52,3 210

N S —

a S
I‘n 2 i |- [\
g =T
| ' | |
ZCKEG5 ZCKE66
63,6 17
a12
| r b
ﬁ; I !
| ! | !
I !
ZCKE629 ZCKEZ21, ZCKE23

17 17

012 7 @20 19
\
|

- I -

3y
= = P

(1) 1 trou taraudé pour presse-étoupe ISO M20 x 1,5 ou Pg 13,5 ou 1/2" NPT.

@ : 2 trous oblongs @ 5,3x 7,3.
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Encombrements (suite) Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ
Acorps fixe ou embrochable
Sous-ensembles adaptables

Tétes amouvement angulaire ZCKEOQ5 avec dispositif de commande

ZCKY11,ZCKY13, ZCKY14 ZCKY41, ZCKY43 ZCKY51, ZCKY52, ZCKY53, ZCKY59
62 59
[————— |
-~ J1
|
5 4 @22
B o
Y1
|
| !
) = |
J J1 K Kl @
maxi
ZCKY81 ZCKY91 ZCKY51 20 49 137 123 &3
5 53 5 53 ZCKY52 20 49 137 125 @3
ZCKY53 20 49 137 125 @3
[ Jl Jl ZCKY59 26,2 48 212 200 @6
@3
@8 ~
= 5 o
- =
®©
il I
i il lIm
& * =R ™ E
Tétes a mouvement angulaire ZCKEQ9 avec dispositif de commande
ZCKY61 ZCKY71
‘ 68 ‘ 68 ‘ 56
56 \ 5 Q22 15
R E—
; T N
[30)
O) @]~
il I il lim
| | PR &
L L M

Tétes amouvement angulaire multi-directions

ZCKEO06 ZCKEO08
[il 17
T T o2 | | | |
l 06
8 l 3
mil 1 il J1m| | = = -] o
r ! 1
| |_n_| | i*l—n—lﬂi i I-n-l ! ‘+ ﬁ

Nota: filetage de I'axe de fixation du dispositif de commande = M6
Prolongateurs femelles XZCP1164Le
2148  M12x1

44

=

11

L=2,50u10m
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Références Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ
A corps fixe ou embrochable

Sous-ensembles adaptables pour basses températures (- 40 °C)

Corps acontact Pour téte a mouvement rectiligne ou angulaire

Type Avec élément Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
de contact 1) cable kg

Corps fixes

1 enclenchement Bipolaire “NC+NO” (.,| - e Pg 13 ZCKJ1 0,310
N : ~ «
aaction brusque o ISOM20x1,5 ZCKJ1H29 0,310
(XE2SP2151) vﬁ & 1/2” NPT ZCKJ1H7 0,310
Bipolaire 2 “C/O” ml - g| =l - Pg 13 ZCKJ2 0,310
?lmli!tanis _ ISOM20x1,5 ZCKJ2H29 0,310
aaction brusque "
(XESP2021) S IST) A N 1/2" NPT ZCKJ2H7 0,310
Bipolaire NCNO" ml - =) Pg 13 ZCKJ5 0,310
Eiecatl_'es sévendant % ISOM20x 15 ZCKJ5H29 0,310
a action aependante "
(XE2NP2151) gﬁ N 1/2" NPT ZCKJ5H7 0,310
Bipolaire "NO+NC' 52| o Pg 13 ZCKJ6 0,310
?he\;_aucg’fmts st _ ISOM20x 1,5 ZCKJ6H29 0,310
a action aependante "
(XE2NP2161) af = 1/2" NPT ZCKJ6H7 0,310
Bipolaire *NC+NC" | — Pg 13 ZCKJ7 0,310

o
§'mut!taﬂ§§ st _ ISOM20x 1,5 ZCKJ7H29 0,310
a action aependante "
(XE2NP2141) o o 1/2" NPT ZCKJT7H7 0,310
Bipolaire “NO+NO" «>| 8| - Pg 13 ZCKJ8 0,310
§'mut!taﬂ§§ e N ISOM20x 1,5 ZCKJ8H29 0,310
a action aependante "
(XE2NP2131) ;ﬁ Q 1/2" NPT ZCKJ8H7 0,310
ZCKJ11

Bipolaire “NC+NC” ~ = &) Pg 13 ZCKJ9 0,310
a action brusque ,, ISOM20x1,5 ZCKJ9H29 0,310
(XE2SP2141) of o 1/2'NPT ZCKJ9HT 0,310

2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” ml - al b~ Pg 13 ZCKJ4 0,310
E’eCﬁtl_'es ) _ ISOM20x 1,5 ZCKJ4H29 0,310
aaction prusque "
(XESP2031) | o gl w 1/2" NPT ZCKJ4H7 0,310

Corps embrochables

1 enclenchement Unipolaire “C/O” ml - - Pg 13 ZCKJ11 0,300

aaction brusque ISOM20x1,5 ZCKJ11H29 0,300
v o 1/2” NPT ZCKJ11H7 0,300

Bipolaire 2 “C/O” o’)l - 8| =l - Pg 13 ZCKJ21 0,300
simultanés _ ISOM20x1,5 ZCKJ21H29 0,300
aaction brusque ) o[ o) o 112" NPT ZCKJI21H7 0,300

2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” 9| - 8| I~ . Pg 13 ZCKJ41 0,300
décalés _ ISOM20x15 ZCKJ41H29 0,300
aactionbrusque o) o 3| o 1/2" NPT ZCKJA41H7 0,300

Corps acontact

Avec téte a

mouvement angulaire a rappel (sans dispositif de

commande)
Type Avec élément Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
de contact 1) cable kg
Corps fixe
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” ® :L gl sl - Pg 13 ZCKJ4046 0,455
1 adroite ET 1 a gauche décalés ‘ _ ISOM20x 1,5 ZCKJ4046H29 0,455
aactionbrusque o of o o 1/2" NPT ZCKJ4046H7 0,455
Corps embrochable
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” ® :L gl I~ Pg 13 ZCKJ41046 0,465
1adroite ET 1 a gauche qecetl!es b ‘71, ISOM20x 1,5 ZCKJ41046H29 0,465
a action brusque ;
ZCKJ4046 IO F g 1/2" NPT ZCKJ41046H7 0,465
(1) &: téte garantissant une manceuvre positive d'ouverture.
Fonctionnement : Encombrements :

pages 1/120 et 1/121

pages 1/122 et 1/123
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Références (suite) Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ
A corps fixe ou embrochable

Sous-ensembles adaptables pour basses températures (- 40 °C)

Tétes amouvement rectiligne

Dispositif de commande Corps Vitesse  Positivité Référence Masse
associable d’attaque (1)
maxi kg
Pour attaque en bout
A poussoir ZCKle, 0,5m/s @ ZCKE616 0,140
ZCKE616 ZCKE636 métallique ZCKJee
A poussoir de coté ZCKJe, 0,5mls e ZCKE636 0,200
métallique ZCKJee,
sauf ZCKJ4
etJal
Pour attaque par came 30°
A poussoir agalet ZCKle, 1m/s @ ZCKE626 0,155
ZCKE626 ZCKE676 enacer ZCKJee
A poussoir agalet renforcé ZCKlJe, 1m/s @ ZCKE676 0,155
en acier ZCKJee
Apoussoir Horizontal ZCKle, 0,6 m/s e ZCKEG646 0,205
decotéa ZCKJee,
galet sauf ZCKJ4
ZCKE646 ZCKE656 en acier etJal
Vertical ZCKlJe, 0,6 m/s @ ZCKE656 0,205
ZCKlJeeo,
sauf ZCKJ4
etJ4l
Alevier a En ZCKlJe, 1,5m/s &) ZCKE216 0,185
galet thermoplastique ZCKJee
(1 seul sens
d’attaque)
En acier ZCKle, 1,5m/s e ZCKE236 0,195
ZCKJee

Tétes a mouvement angulaire (sans dispositif de commande)

Type Corps Vitesse Positivité Référence Masse
associable d’attaque (1)
maxi kg
Arappel, ZCKle, 1,5mis par & ZCKEO056 0,165
pour attaque a droite ET & ZCKJee came 30°
gauche ou
ZCKEO056 ZCKE096 a droite OU a gauche

(voir page 1/136)
A positions maintenues, ZCKJ1,J11 0,5mis - ZCKE096 0,190
pour attaque a droite ET & ZCKJ2,J21
gauche (voir page 1/136)

Tétes amouvement angulaire multi-directions

Dispositif de commande Corps Vitesse  Positivité Référence Masse
associable d’attaque (1)
maxi kg
Pour attaque par tous mobiles
Atige souple aressort ZCKlJe, 1m/s - ZCKEO066 0,115
ZCKEO066 ZCKE086 ZCKJee, dans tous
sauf ZCKJ4 les sens
et ZCKJ41
Atige aressort ZCKle, 0,5mls - ZCKEO086 0,125

ZCKlee, dans tous
sauf ZCKJ4 les sens
et ZCKJ41

(1) S tete garantissant une manoceuvre positive d'ouverture.

Fonctionnement : Encombrements :
pages 1/120 et 1/121 pages 1/122 et 1/123
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Références (suite) Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ
A corps fixe ou embrochable

Sous-ensembles adaptables pour basses températures (- 40 °C)

Dispositifs de commande pour téte a mouvement angulaire

Désignation Positivité  Référence Masse
(1) kg
Pour attaque par came 30°
Alevier agalet En thermoplastique e ZCKY11 0,025
(2
En acier e ZCKY13 0,035
En acier, a roulement a billes e ZCKY14 0,030
Alevier agalet de Enthermoplastique - ZCKY41 0,030
longueur variable
® En acier - ZCKY43 0,040

Pour attaque par tous mobiles

Atige carrée (2) A3 mmen acier, L=125mm - ZCKY51 0,025
ZCKY4e
_ Atigeronde (2) @ 3 mm en acier, L=125 mm - ZCKY53 0,025
@ 3 mm en fibre de verre, - ZCKY52 0,020
L=125mm
@ 6 mm en thermoplastique, - ZCKY59 0,030
L =200 mm
= “] A levier - ZCKY81 0,020
@ aressort (3)
Alevier métallique - ZCKY91 0,025
aressort (3)
Pour attaque par came spécifique (avec téte ZCKE096 uniquement)
ZCKY51 ZCKY5e ZCKY59 Alyre, agalets (2) 1 npiste - ZCKY71 0,035
en thermoplastique 2 pistes - ZCKY61 0,035
Eléments de contact bipolaire
Type de contact Schéma Pour corps Positivité  Référence Masse
ﬂ @ kg
“NC+NO” ml b ZCKJ1 @ XE2SP2151 0,020
aactionbrusque ! T
< Y
— N
“NC+NO” ool by ZCKJ5 @ XE2NP2151 0,020
décalés U
aaction dépendante ‘ﬁ N
-~ N
ZCKY81 ZCKY91 2“Clo” oo| - 8' 5 ZCKJ2 - XESP2021 0,045

simultanés
aaction brusque

12
24
2

N
2“Clo” m| - 8| 5 ZCKJ4 - XESP2031 0,045
décalés NS
aaction brusque <) o <) «
- — [aV] N
“NC+NO” by ‘c2| ZCKJ6 @ XE2NP2161 0,020
chevauchants B
aaction dépendante
o <
o -~
“NC+NC” -l 5 ZCKJ7 @ XE2NP2141 0,020
simultanés L
aaction dépendante
o o
“NO+NQO” m| 8| ZCKJ8 - XE2NP2131 0,020
XE2SP21e1 XE2NP21e1 XESP20e1 simultanés —
aaction dépendante
= s
“NC+NC” -l 5 ZCKJ9 &) XE2SP2141 0,020

aaction brusque

12

[\
o

(1) & : contact “NC” @ manceuvre positive d’ouverture ou sous-ensemble garantissant une
manoeuvre positive d’ouverture.

(2) Réglable sur 360° de 5 en 5°, ou tous les 45° par retournement du levier ou de la bride.

(3) Réglable sur 360° de 5 en 5°.

Fonctionnement : Encombrements :
pages 1/120 et 1/121 pages 1/122 et 1/123
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Références (suite)

Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Meétalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ

A corps fixe ou embrochable

Sous-ensembles adaptables pour hautes températures (+ 120 °C)

Corps a contact

Pour téte a mouvement rectiligne ou angulaire

Type Avec élément Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
de contact (1) cable kg
Corps fixes
1 enclenchement Bipolaire “NC+NO” m| — <) Pg 13 ZCKJ1 0,310
N : ~| o
aaction brusque o ISOM20x 1,5 ZCKJ1H29 0,310
(XE2SP2151) ‘*ﬁ 8 1/2" NPT ZCKJ1H7 0,310
Bipolaire 2 “C/O” o'>| - 8| = - Pg 13 ZCKJ25 0,310
?'mli!tangs _ ISOM20x 1,5 ZCKJ25H29 0,310
a action brusque "
(XESP20215) | o g« 1/2" NPT ZCKJ25H7 0,310
Bipolaire “NC+NO" ml - =) Pg 13 ZCKJ5 0,310
décalés . ISOM20x 1,5 ZCKJ5H29 0,310
aaction ‘ﬁ o 1/2" NPT ZCKJ5H? 0,310
dépendante - «
(XE2NP2151)
Bipolaire "NO+NC” - 5,_,| =) Pg 13 ZCKJ6 0,310
chevauchants _ ISOM20x 1,5 ZCKJ6H29 0,310
aaction of = 1/2"NPT ZCKJ6H7 0,310
dépendante S B
(XE2NP2161)
Bipolaire "NC+NC" | = =) Pg 13 ZCKJ7 0,310
simultanés _ ISOM20x 1,5 ZCKJ7H29 0,310
aaction of o 1/2" NPT ZCKJITH? 0,310
dépendante - «
(XE2NP2141)
Bipolaire “NO+NO” 9| 8| - Pg 13 ZCKJ8 0,310
ZCKJe15 simuitanés _ ISOM20x1,5 ZCKJ8H29 0,310
aaction q - 1/2" NPT ZCKJ8H7 0,310
dépendante - «
(XE2NP2131)
Bipolaire "NC+NC" | = =) Pg 13 ZCKJ9 0,310
aaction brusque _ ISOM20x1,5 ZCKJ9H29 0,310
(XE2SP2141) o @ 1/2" NPT ZCKJ9H7 0,310
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” 9| - &)| b - Pg 13 ZCKJ45 0,310
Eiecétl_'es ) _ ISOM20x 1,5 ZCKJ45H29 0,310
a action brusque o
(XESP20315) 2 o 3| o 1/2" NPT ZCKJ45H7 0,310
Corps embrochables
1 enclenchement Unipolaire “C/O” ml - - Pg 13 ZCKJ115 0,300
aaction brusque ISOM20x1,5 ZCKJ115H29 0,300
v w 1/2" NPT ZCKJ115H7 0,300
Bipolaire 2 “C/O” o’)l - Ql =l - Pg 13 ZCKJ215 0,300
simultanés _ ISOM20x 1,5 ZCKJ215H29 0,300
aactionbrusque ) o[ o) o U2'NPT  ZCKJ215H7 0,300
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” ml - gl b - Pg 13 ZCKJ415 0,300
decales _ ISOM20x 1,5 ZCKJ415H29 0,300
aactonbrusque ) o o o U2'NPT  ZCKJA415H7 0,300

Corps acontact

Avec téte a mouvement angulaire a rappel (sans dispositif de

commande)
Type Avec élément Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
de contact 1) cable kg
Corps fixe
2 enclenchements Bipolaire 2“C/O" = :L Rl sl - Pg 13 ZCKJ4045 0,455
1adroite ET 1 agauche décalés ‘ _ ISOM20x1,5 ZCKJ4045H29 0,455
aactionbrusque ¢ of o o 1/2" NPT ZCKJ4045H7 0,455
Corps embrochable
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” ) :L 8' b~ Pg 13 ZCKJ41045 0,465
1adroite ET 1agauche décalés ‘ _ ISOM20x 1,5 ZCKJ41045H29 0,465
2CKI4045 aactionbrusque | of o) o 1/2" NPT ZCKJ41045H7 0,465
1) O: téte garantissant une manceuvre positive d’ouverture.
Fonctionnement : Encombrements :
pages 1/120 et 1/121 pages 1/122 et 1/123
1/127
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Références (suite) Interrupteurs de position
OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ
A corps fixe ou embrochable
Sous-ensembles adaptables pour hautes températures (+ 120 °C)

Tétes a mouvement rectiligne

Dispositif de commande Corps associable Vitesse Positivité Référence Masse
d’attaque (1)
maxi kg
Pour attaque en bout
A poussoir Métallique ZCKJ1, J2, 34, 0,5m/s @ ZCKE615 0,140
ZCKJ115, J215, J415,
A poussoir de coté Métallique ZCKJ1, J2, 0,5m/s &) ZCKE635 0,200

ZCKJ115, J215,
ZCKJ5, J6, 37, J8, J9

Pour attaque par came 30°
A poussoir abille En acier ZCKJ1, 32, J4, 0,1 m/s <) ZCKE665 0,150
ZCKJ115, J215, J415,
ZCKJ5, J6, J7,J8, J9
A poussoir agalet En acier ZCKJ1,J2, 4, 1m/s @ ZCKE625 0,155
ZCKE®665 ZCKE625 ZCKJ115, J215, J415,
ZCKJ5, J6, J7,J8, J9
A poussoir agalet renforcé En acier ZCKJ1, J2, J4, 1m/s @ ZCKE675 0,155
ZCKJ115, J215, J415,
ZCKJ5, J6, J7,J8, J9
A poussoir de coté agalet En acier ZCKJ1, J2, 0,6 m/s e ZCKE®645 0,205
Horizontal ZCKJ115, J215,
ZCKJ5, J6, J7,J8, J9
En acier ZCKJ1, J2, 0,6 m/s e ZCKE®655 0,205
ZCKE675 ZCKE645 Vertical ZCKJ115, J215,
ZCKJ5, J6, 37,38, J9
Alevier agalet En acier ZCKJ1, J2, 34, 1,5m/s @ ZCKEZ235 0,195
(1 seul sens d'attaque) ZCKJ115, J215, J415,
ZCKJ5, J6, J7,J8, 39
En thermoplastique ZCKJ1, J2, J4, 1,5m/s e ZCKE215 0,185
ZCKJ115, J215, J415,
ZCKJ5, J6, J7,J8, J9
Tétes a mouvement angulaire (sans dispositif de commande)
Type Corps associable Vitesse Positivité Référence Masse
d’attaque (1)
maxi kg
Arappel, ZCKJ1, J2, J4, 1,5m/s =) ZCKEO055 0,165
pour attaque a droite ET a ZCKJ115, J215, par came 30°
gauche ou a droite OU a gauche ZCKJ415,
(voir page 1/136) ZCKJ5, J6,J7,J8, J9
A positions maintenues, ZCKJ1, 32, 0,5m/s - ZCKE095 0,190
pour attaque a droite ET a ZCKJ115, J215
gauche (voir page 1/136)
ZCKE055 ZCKE095 - . . — .
Tétes a mouvement angulaire multi-directions
Dispositif de commande Corps associable Vitesse Positivité Référence Masse
d’attaque 1)
maxi kg
Pour attaque par tous mobiles
Atige souple aressort ZCKJ1, J2, lm/sdans — ZCKEO065 0,115
ZCKJ115, J215, tous les sens
ZCKJ5, J6, J7,J8,J9
Atige aressort ZCKJ1, J2, 0,5m/sdans — ZCKEO085 0,125

ZCKJ115, J215, tous les sens
ZCKJ5, J6,J7,J8, J9

ZCKE065 ZCKEO085

(1) & : téte garantissant une manceuvre positive d’ouverture.

Fonctionnement : Encombrements :
pages 1/120 et 1/121 pages 1/122 et 1/123
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Références (suite) Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, type XCKJ

A corps fixe ou embrochable

Sous-ensembles adaptables pour hautes températures (+ 120 °C)

Dispositifs de commande pour téte a mouvement angulaire

Désignation Positivité Référence Masse
@ kg
Pour attaque par came 30°
Alevier agalet (2) Enthermoplastique S ZCKY115 0,025
En acier S ZCKY13 0,035
En acier, a roulement a billes e ZCKY14 0,030
Alevier agalet de Enthermoplastique - ZCKY415 0,030
longueur variable
(©) En acier - ZCKY43 0,040
Pour attaque par tous mobiles
Atige carrée (2) 3 mm en acier, L=125 mm - ZCKY51 0,025
ZCKY43 Atigeronde (2) @ 3 mm en acier, L=125 mm - ZCKY53 0,025
@ 3 mm en fibre de verre, - ZCKY52 0,020
L=125mm
Pour attaque par came spécifique (avec téte ZCKE095 uniqguement)
Alyre,agalets (2) 1piste - ZCKY715 0,035

en thermoplastique

2 pistes - ZCKY615 0,035

Eléments de contact bipolaire

Typedecontact  Schéma Pour corps  Positivité Référence Masse
ZCKY51 ZCKY5e @ kg
“NC+NO” m| by ZCKJ1 @ XE2SP2151 0,020
aactionbrusque !
s
“NC+NO” ::_')| I~ ZCKJ5 e XE2NP2151 0,020
décalés o
aaction dépendante (ﬁ N
2“ClO” m| - gl 5 ZCKJ25 - XESP20215 0,045
simultanés N
aaction brusque < of <) «
- - o laV)
ZCKY715 ZCKY615
2“ClO” m| - gl | ZCKJ45 - XESP20315 0,045
décalés NS
aaction brusque < of <) «
- ~— N N
“NC+NO” = 9| ZCKJ6 e XE2NP2161 0,020
chevauchants N
aaction dépendante
8 =
“NC+NC” | 5 ZCKJ7 e XE2NP2141 0,020
simultanés -
aaction dépendante
XE2SP2lel XE2NP2lel XESP20e15 &R
“NO+NOQO” §| 8| ZCKJ8 - XE2NP2131 0,020
simultanés -
aaction dépendante j w
s
“NC+NC” hnd b ZCKJ9 @ XE2SP2141 0,020
aaction brusque ”
o [\
1) & : contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture ou sous-ensemble garantissant une
manceuvre positive d'ouverture.
(2) Réglable sur 360° de 5 en 5°, ou tous les 45° par retournement du levier ou de la bride.
églable sur e5enb5°.
3) Réglabl 360°de 5en5°
Fonctionnement : Encombrements :
pages 1/120 et 1/121 pages 1/122 et 1/123
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