Présentation Interrupteurs de position
OsiSense XC Spécial
Pour applications trés séveres, type XC2J

m XC2J
aune entrée de cable
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Caractéristiques générales

Interrupteurs de position
OsiSense XC Spécial
Pour applications trés séveres, type XC2J

Caractéristiques d’environnement
Conformité aux normes Produits

IEC/EN 60947-5-1, IEC 60337-1, VDE 0660-200, UL 508, CSA C22-2 n° 14

Ensembles machines

IEC/EN 60204-1, NF C 79-130

Certifications de produits En exécution normale

CSA 300V =HD,~60W

En exécution spéciale

UL 250 V ~ HD Listed, CSA 300 V ~ HD, 60 W avec entrée taraudée 1/2" NPT

Traitement de protection En exécution normale “TC”
Température de I'air ambiant  Pour fonctionnement -25...+ 70 °C. Sous-ensembles adaptables spéciaux : - 40 °C ou + 120 °C
Pour stockage -40...+70°C

Tenue aux vibrations

10 gn (10...500 Hz) selon IEC 60068-2-6

Tenue aux chocs

25 gn (18 ms) selon IEC 60068-2-27

Protection contre les chocs électriques

Classe | selon IEC 60536 et NF C 20-030

Degré de protection

IP 65 selon IEC 60529, IP 657 selon NF C 20-010

Fidélité

0,01 mm sur les points d’enclenchement, a 1 million de manceuvres pour téte a poussoir en bout

Entrée de cable

Caractéristiques de I’élément de contact
Caractéristiques assignées d’emploi

1 entrée avec presse-étoupe incorporé. Capacité de serrage : 6...13,5 mm

~ AC-15; A300 (Ue = 240V, le = 3A)
= DC-13; Q300 (Ue = 250 V, le = 0,27 A), selon IEC 60947-5-1 annexe A, EN 60947-5-1

Tension assignée d’isolement

500 V selon IEC 60947-5-1, groupe C selon NF C 20-040, 300 V selon CSA C22-2 n° 14

Résistance entre bornes

<25 mQ selon NF C 93-050 méthode A ou IEC 60255-7 catégorie 3

Protection contre les courts-circuits

Cartouche fusible 10 AgG (gl)

Raccordement Sur bornes a vis étriers

XCKZO01 : capacité de serrage mini: 1 x 0,5 mm2, maxi: 2x 2,5 mm?2
XESP10e1 : capacité de serrage mini: 1x 0,75 mm 2, maxi:2x1,5mm?

Vitesse d’attaque minimale

0,001 m/minute

Durabilité électrique

m Selon IEC 60947-5-1 annexe C

m Catégories d’emploi AC-15 et DC-13

m Fréquence maxi : 3600 cycles de manceuvres/heure
m Facteur de marche : 0,5

XCKZz01, XESP1021, XESP1031

Courant alternatif
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Références,

Interrupteurs de position

caracteristiques OsiSense XC Spécial
Pour applications trés séveres, type XC2J
Appareils complets a corps fixe
et a une entrée de cable avec presse-étoupe
Avec téte 2 mouvement | Rectiligne | Angulaire

Dispositif de commande A poussoir A poussoir a galet| A poussoir de Alevier a galet Alevier de Atige rigide
métallique en acier coté métallique | thermoplastique | longueur variable | 1 3 mm en acier
(1) a galet thermo- 1)
plastique (1)
(1) Réglage sur 360°.
Références
Contact unipolaire “C/O” Action adroite ET agauche
aaction brusque XCKz01 zc23C1+ ZC2JC1+ ZC23C1+ zC23C1+ ZC2JC1+ ZC23C1+
ZC2JE61 ZC2JE62 ZC2JE63 ZC2JEOL + ZC2JEO1 + ZC2JEO1 +
2| b zZC2JY11 ZC2JY31 ZC2JY51
14 2,3 o o o
: ﬁ ﬁﬁ < 11-12 G < };}% < 11-12 12 > 11-12 12 > 11-12 2 -
11-12 - 13-14 » 11-12 - 13-14 » 13-14 » 13-14 »
ik 3 8% 3 [l 2 g:g?: g:izF: 1;:1§F E
Smm mm Smm Q 75° 0 75° 0 75°
05 0,9 05 6° 6° 6°
Action adroite OU agauche
ZC2JC1+ ZC2JC1+ ZC2JC1+
ZC2JEOQS + ZC2JEO5 + ZC2JEO5 +
ZC2JY11 ZC2JY31 ZC2JY51
11-12 12O » 11-12 120 » 11-12 120 »
e 5 i 5 [ 5
13-14 - 1314 - 1314 -
0 75° 0 75° 0| 75°
6° 6° 6°
Masse (kg) 0,555 0,560 0,600 0,605 0,620 0,605
Fonctionnement des contacts EE passant (A) = déplacement de la came

1 non passant

Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (page 1/151)

Appareils pour attaque En bout Par came 30° En bout Par came 30° Par tous mobiles
Type d’attaque
— —
4 — = = =
_D_‘ I_@_\ =
Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 1,5m/s
Durabilité mécanique 30 25 30
(en millions de cycles de manceuvres)
Effort ou couple mini d’actionnement 18N 26 N Avec téte ZC2JE01 : 0,30 N.m

Avec téte ZC2JE05: 0,20 N.m

Entrée de cable

1 entrée taraudée pour presse-étoupe métallique incorporé. Capacité de serrage de 6 & 13,5 mm

Autres réalisations

Appareils a contacts dorés. Traitements de protection spéciaux.
Consulter notre centre de relation clients.
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Encombrements Interrupteurs de position

OsiSense XC Spécial

Pour applications trés séveres, type XC2J
Appareils complets a corps fixe

et a une entrée de cable avec presse-étoupe

ZC2JC1 +ZC2JE61 ZC2JC1 +ZC2JE6B2 ZC2JC1 +ZC2JE63
19,5
4 212
22 g1z 212 19,5 19
== N
S (g@j) ]
N
@ g o W] '
8 = 3
%) 1%) ©
—! ] r
124 = 29 = 24< !24 = ! 29! =
41 40 41 41 40
ZC2JC1 +ZC2JEQe +ZC2JY11 ZC2JC1+ZC2JEQe +ZC2JY31 ZC2JC1 +ZC2JEQe +ZC2JY51
‘ 39...71
41...39 > ‘ 54...66
5 ‘ Q22 7 l 'y
N A3
9 Q) <«
= <
N~ [32]
[(e} [oe] v
- —~
: N
— o ] Y
< <
— —
o
@ ©
r —1 r 3 —1
I é 4T 4 '
24|, = |l 29| = |24 24 =129 | =
65 40 65 65 40

(1) Fixation arriére : par 2 vis M5.

Longueur taraudée de I'appareil : 10 mm.
(2) 222 maxi.
(3) 125 maxi.
(4) 148 maxi.
@ : Fixation avant par 2 trous @ 5,5.
Presse-étoupe incorporé sur tous les XC2JC.
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Présentation Interrupteurs de position
OsiSense XC Spécial
Pour applications tres séveres, type XC2J
A corps fixe ou embrochable
Composition variable

ZC2JE85

W

ZC2JE09

e

ZC2JE65

\ / 3
ZC2JY91
ZC2JY81 /ﬂ ZC2JES83

AN
ZC2JE01, JEO2, ZC2JY51
JEO3, JEO5 ZC2JES82
ZC2JE63 JL
% ZC2JE70

&_

ZC2JE84

@_

&
-

&

ZC2JY12 ZC2JES81

ZC2JY13

ZC2JE62

ZC2JY11

R

ZC2JE04, JEO6,
JEO7
ZC2JE66

ZC2JC1, JC2, JC18, JC28

Mouvement rectiligne
Mouvement angulaire

Mouvement angulaire multidirections
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Références Interrupteurs de position
OsiSense XC Spécial
Pour applications trés séveres, type XC2J
A corps fixe ou embrochable
Sous-ensemble adaptables

Corps acontact pour téte a mouvement rectiligne ou angulaire

Type Avec élément de contact Schéma Référence Masse
kg
Corps fixes (voir fonctionnement page 1/160)
1 enclenchement Unipolaire “C/O” ml - ZC2JC1 0,355
a action brusque N
(XCKZ01) 4 «
ZC2JCe Bipolaire 2 “C/O” «;l - &)l 5 ZC2JC2 0,355
simultanés NS
a action brusque < of <) «
(XESP1021) = = &f «
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” ml - 3| b~ ZC2JC4 0,355
décalés NS
a action brusque < of <) &
(XESP1031) = - &f «
Corps embrochables (voir fonctionnement page 1/160)
1 enclenchement Unipolaire “C/O” ml - ZC2JD1 0,380
& action brusque N
?‘_ [3V)
Bipolaire 2 “C/O” m| - 8' 5 ZC2JD2 0,380
simultanés NS
a action brusque < o <) «
o o
ZC2JDe
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” «;| - &>| = ZC2JD4 0,380
décalés N

a action brusque

14
2
24
2

Corps a contact (contacts dorés) pour téte a mouvement rectiligne ou angulaire

Type Avec élément de contact Schéma Référence Masse
kg
Corps fixes (voir fonctionnement page 1/160)
1 enclenchement Unipolaire “C/O” ml - ZC2JC18 0,355
& action brusque N
(XCKZ018) <) o
Bipolaire 2 “C/O” ml - gl 5 ZC2JC28 0,360
simultanés NS
a action brusque
(XESP1028) R I I
ZC2JCe8
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” m| - 8| I~ ZC2JC48 0,360
décalés NS
a action brusque < o <) «
(XESP1038) - - «f «©
Fonctionnement : Encombrements :
page 1/160 pages 1/160 et 1/161
1/155
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Reéférences (suite) Interrupteurs de position
OsiSense XC Spécial
Pour applications trés séveres, type XC2J
A corps fixe ou embrochable
Sous-ensembles adaptables

Tétes a mouvement rectiligne
Dispositif de commande Corps associable Vitesse d'attaque Référence Masse
maximale kg
Pour attaque en bout
A poussoir ZC2Jel 0,5m/s ZC2JE61 0,195
2C2JEel métallique ZC2Je2
@ ZC2Je4 0,5m/s ZC2JE81 0,195
A poussoir de coté ZC2Jel 0,5m/s ZC2JE6B3 0,240
ZC2JEe3 meétallique ZC2Jle2
ZC2Je4 0,5m/s ZC2JEB83 0,240
% Pour attaque par came 30°
A poussoir abille ZC2Jel 0,1 m/s ZC2JE66 0,205
ZC2JE66 ZC2Je?2
A poussoir agalet ZC2Jel 1m/s ZC2JE62 0,200
en acier ZC2Je2
ZC2Je4 1mls ZC2JEB2 0,200
ZC2JEe2
A poussoir de coté ZC2Jel 0,6 m/s ZC2JE64 0,245
agalet horizontal ZC2Jle2
en acier
ZC2Je4 0,6 m/s ZC2JE84 0,245
ZC2JEe4
A poussoir de coté ZC2Jel 0,6 m/s ZC2JE6G5 0,245
agalet vertical ZC2Je2
en acier
ZC2Je4 0,6m/s ZC2JEB85 0,245
ZC2JEe5
Fonctionnement : Encombrements :
page 1/160 pages 1/160 et 1/161
1/156
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Références (suite) Interrupteurs de position
OsiSense XC Spécial
Pour applications trés séveres, type XC2J

A corps fixe ou embrochable
Sous-ensembles adaptables

Tétes a mouvement angulaire (sans dispositif de commande)

Type Corps associable Vitesse d'attaque Référence Masse
maximale kg
A rappel (voir fonctionnement page 1/160)
ZC2JEOe Pour attaque ZC2Jel 1,5m/s ZC2JEO1 0,210
adroite ET a gauche ZC2Je2
ZC2Je4 1,5m/s ZC2JEO4 0,210
Pour attaque ZC2Jel 1,5m/s ZC2JEO02 0,210
adroite ZC2Je2
ZC2Jle4 1,5m/s ZC2JE06 0,210
Pour attaque ZC2Jel 1,5m/s ZC2JEO3 0,210
agauche ZC2Je2
ZC2Je4 1,5m/s ZC2JEQ7 0,210
Pour attaque ZC2Jel 1,5m/s ZC2JEQ5 0,210
a droite OU a gauche ZC2Je2
(voir page 1/136)

A positions maintenues (voir page 1/136)

Pour attaque ZC2Jel 1,5m/s ZC2JEQ09 0,210
adroite ET a gauche ZC2Je2
J[ Téte a mouvement angulaire multi-directions (avec dispositif de commande)
Dispositif de commande Corps associable Vitesse d’attaque Référence Masse
maximale kg
Pour attaque par tous mobiles (voir fonctionnement page 1/160)
Atige souple ZC2Jel 1 m/s dans tous les sens ZC2JET70 0,190
ZC2Je2
ZC2JE70
Fonctionnement : Encombrements :
page 1/160 pages 1/160 et 1/161
1/157
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Références (suite)

Interrupteurs de position
OsiSense XC Spécial

Pour applications trés séveres, type XC2J
A corps fixe ou embrochable
Sous-ensembles adaptables

D Ui

ZC2JY1e

ZC2JY51

ZC2JY61

ZC2JY31

Dispositifs de commande pour téte a mouvement angulaire

Désignation Référence Masse
kg
Pour attaque par came 30°
Alevier agalet En thermoplastique ZC2JY11 0,030
@
En acier ZC2JY13 0,040
En acier, a roulement a billes ZC2JY12 0,040
Alevier agalet de En thermoplastique ZC2JY31 0,045
longueur variable
(€}
Pour attaque par tous mobiles
Alevier atigerigide En acier 43 mm, L=125mm (1) ZC2JY51 0,035
Alevier aressort ZC2JY81 0,040
@
Alevier atige aressort ZC2JY91 0,040
@
Pour attaque par came spécifique (avec téte ZC2JE09 uniquement, voir page 1/190)
Alyre, agalets 1 piste ZC2JY71 0,055
en thermoplastique
@
2 pistes 7C2JY61 0,055
(1) Réglable sur 360°
Autres réalisations Autres dispositifs de commande pour téte & mouvement angulaire.

Consulter notre centre de relation clients.

Fonctionnement : Encombrements :
page 1/160 pages 1/160 et 1/161
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Références (suite) Interrupteurs de position

OsiSense XC Spécial

Pour applications trés séveres, type XC2J
A corps fixe ou embrochable
Sous-ensembles adaptables

Eléments de contact

Type de contact Schéma Pour corps Référence Masse
kg

Unipolaire “C/O” ZC2JC1 XCKZ01 0,050
a action brusque
XCKz01
Bipolaire 2 “C/O” b~ ZC2JC2 XESP1021 0,045
simultanés
a action brusque
&
Bipolaire 2 “C/O” 5 ZC2JC4 XESP1031 0,045
décalés
a action brusque N
o
XESP10el
Eléments de contact (contacts dorés)
Type de contact Schéma Pour corps Référence Masse
kg
Unipolaire “C/O" ZC2JC18 XCKZz018 0,050
a action brusque
Bipolaire 2 “C/O” 5 ZC2JC28 XESP1028 0,055
simultanés
a action brusque N
o
Bipolaire 2 “C/O” S ZC2JC48 XESP1038 0,055
décalés
a action brusque N
laV)
Fonctionnement : Encombrements :
page 1/160 pages 1/160 et 1/161
1/159
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Fonctionnement,
encombrements

Interrupteurs de position
OsiSense XC Spécial

Pour applications trés séveres, type XC2J
A corps fixe ou embrochable
Sous-ensembles adaptables

Fonctionnement (schémas de fonctionnement)

Tétes ZC2JE61, ZC2JEG6 avec corps Téte ZC2JE62 avec corps Téte ZC2JE63 avec corps
ZC2Jel ZC2Je2 ZC2Jel ZC2Je2 ZC2Jel ZC2Je2
o et 1.4 2.4 (A) ornn a2 A 2.3 U %
- »> 11-12/21-22 » 11-12 »> 11-12/21- » 1112 » - >
13-14 13-14/23-24 13-14/23-24 13-14/23-24 »>
e 3 s FE i 3 HEaE R 3 g 2
0 5mm O0,llq 5mm 0 mm > mm 0 5mm l«  5Mm
o 05 09 09 05 05
Tétes ZC2JE64, ZC2JEGS avec corps Tétes ZC2JEO01, ZC2JE02, ZC2JEO3, ZC2JEQS5 avec corps
ZC2Jel ZC2Je2 ZC2Jel ZC2Je2
11-12 24 (A) 11-12/21-22 2-4(A) 120 120
- » - - » 11-12 > 11-12/21-22 »
13-14 13-14/23-24 > 3-14
g 3 et = T 3 3
0 mm > lq MM 0 75° 0 < 75°
0.9 0.9 50 5°
Téte ZC2JE09 avec corps Téte ZC2JE70 avec corps
ZC2Jel ZC2J)e2 ZC2Jel ZC2Je2
0 65°90° 0 65°90° 20° °
T — iRl ——— 1138 3 s S
= e S : i :
90°65° 0 90°65° 0 s L
6 6
Fonctionnement des contacts Il passant [ non passant (A) = déplacement de la came
Tétes ZC2JE81, ZC2JEB2 avec corps ZC2Je4
Au repos qIGT enclenchement 2¢ enclenchement
ol | o] = ! I |
o = & & DL % L L g
A of o of A - AR e
= - & « | ! I
Tétes ZC2JEB3, ZC2JE84, ZC2JES85 avec corps ZC2Je4
Aurepos 1 enclenchement 2¢ enclenchement
o = &l = K
- — ) — )
Tétes ZC2JEO4 avec corps ZC2Je4
Au repos Enclenchement a droite Enclenchement a gauche
o] -~ | | | | 79
8 | R T LI L
) | | | I
- I | ! I
Tétes ZC2JE06, ZC2JEQ7 avec corps ZC2Je4
Aurepos 1 enclenchement 2¢ enclenchement
- - | | 6 | | e
2| 7| 8| = oL O LI L "o
- — ——
<+ o ¥ W I | I |
~ ~— o (8} | | | |
Encombrements
Corps fixes Corps embrochables
ZC2JC1,2C2)C2,2C2iC4 ZC2JD1, ZC2)D2, ZC2JD4
N~ ~
o . R @_ﬂ@ /Jﬂg\_n_f_\\@i, 2 A @ /J_\_n_l_\i:
@)
o o
— o — o
[e0] 0
%) %)
N N
: S o) 1 ©
— =
(1|, 24 = | = 5.5 29 5.5 (1| 16 = | = 6.5 29 6.5
41 40 41 42

(1) Presse-étoupe incorporé

(2) Fixation arriére par 2 vis M5, longueur taraudée de I'appareil : 10 mm

@ : fixation avant par 2 trous @ 5,5

(1) Presse-étoupe incorporé
@ : fixation arriere par 2 vis M6
Fixation avant par 2 trous @ 5,5 (enlever la partie avant)

Références :

pages 1/155 et 1/59 page 1/160

Fonctionnement :

1/160
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Encombrements (suite) Interrupteurs de position
OsiSense XC Spécial
Pour applications trés séveres, type XC2J
A corps fixe ou embrochable
Sous-ensembles adaptables

Tétes amouvement rectiligne

ZC2JE61, ZC2JE81 ZC2JE66 ZC2JE62, ZC2JE82
19.5
19.5 012 4 212
19.5 212
. pul jmj PR &
== = ] , .
(o] D
~ s} 0
<
| | o | J A | I
ZC2JE63, ZC2JE83 (2 positions) ZC2JE64, ZC2JEB4, ZC2JEB5, ZC2JES8S (2 positions)
19.5
53 a12 12 19.5 19 ‘ 65 o012 4 31
N N | =N [
©®}.4 (® o5 o €E=s
T N i N < &
| o | A ) | [ O [
Tétes amouvement angulaire (ZC2JE01 & ZC2JE07) avec dispositif de commande
ZC2JY11,ZC2JY12,ZC2JY13 ZC2JY31 ZC2JY51
‘ 41...69 ‘ 39...71 ‘ 54...66
5
ra M
4 S
3 [N
i N
o
© a
(1) 125 maxi (2) 148 maxi
ZC2JY81
<
(e}
4 —
Tétes a mouvement angulaire (ZC2JE09) avec dispositif de commande Tétes amouvement angulaire
multi-directions
ZC2JY61 ZC2JY71 ZC2JE70
40...69 40...69 19.5
‘ 5 ‘ 5
J } o2
% % m
0
1 1
i ! i _ ¥
65 ‘ 65 | 1 ! s M
Références : Fonctionnement :
pages 1/155 et 1/59 page 1/160
1/161
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Références Interrupteurs de position
OsiSense XC Spécial
Pour applications trés séveéres, type XC2J
A corps fixe ou embrochable, sous-ensembles adaptables
pour basses températures (- 40 °C)

Corps acontact pour téte a mouvement rectiligne ou angulaire

Type Avec élément Schéma Référence Masse
de contact kg
Corps fixes
1 enclenchement Unipolaire “C/O” ml - ZC2JC16 0,355
a action brusque N
(XCKZ01) < @
ZC2JCeb6
Bipolaire 2 “C/O” o| - gl S ZC2JC26 0,355
simultanés NS
a action brusque
(XESP1021) N IR ]
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” ol = 8| b~ ZC2JC46 0,355
décalés \ B
a action brusque < of <) «
(XESP1031) = - &f «

Corps embrochables

1 enclenchement Unipolaire “C/O” o| -~ ZC2JD16 0,380
a action brusque

I ¢
Bipolaire 2 “C/O” o] - gl 5 ZC2JD26 0,380
simultanés NS
a action brusque < of <) «
ZC2JDeb6 - - «f «
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” o| -~ ﬁ| b~ ZC2JD46 0,380
décalés NS
a action brusque
< o < [\
— ~ o o
Tétes amouvement rectiligne
Dispositif de commande Corps Vitesse d'attaque Référence Masse
associable maximale kg
Pour attaque en bout
A poussoir ZC2Je16 0,5m/s ZC2JE616 0,195
métallique ZC2Jle26
ZC2Je46 0,5m/s ZC2JEB16 0,195
A poussoir de coté ZC2Jel6 0,5m/s ZC2JE636 0,240
métallique ZC2Jle26
ZC2Je46 0,5m/s ZC2JEB36 0,240
Pour attaque par came 30°
A poussoir abille ZC2Je16 0,1m/s ZC2JE666 0,205
ZC2Je26
A poussoir agalet ZC2Je16 1m/s ZC2JE626 0,200
en acier ZC2Je26
ZC2Je46 1m/s ZC2JEB26 0,200
A poussoir de coté ZC2Je16 0,6 m/s ZC2JE646 0,245
agalet horizontal ZC2Jle26
enacier ZC2Je46 0,6 m/s ZC2JEB46 0,245
A poussoir de coté ZC2Je16 0,6 m/s ZC2JE656 0,245
agalet vertical ZC2Jle26
ZC2JEe56 en acier ZC2Je46 0.6 mis ZC2JE856 0,245
Fonctionnement : Encombrements :
page 1/160 pages 1/160 et 1/161
1/162
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Références (suite) Interrupteurs de position

OsiSense XC Spécial
Pour applications trés séveres, type XC2J

A corps fixe ou embrochable, sous-ensembles
adaptables pour basses températures (- 40 °C)

Tétes a mouvement angulaire (sans dispositif de commande)

Type Corps Vitesse d'attaque Référence Masse
associable maximale kg
S Arappel
ZC2JEOe6 Pour attaque ZC2Je16 1,5m/s ZC2JEO16 0,210
adroite ET a gauche ZC2Je26
ZC2Je46 1,5m/s ZC2JEO46 0,210
Pour attaque ZC2Je16 1,5m/s ZC2JE026 0,210
adroite ZC2Je26
ZC2Je46 1,5m/s ZC2JE066 0,210
Pour attaque ZC2Jelb6 1,5m/s ZC2JEO036 0,210
agauche ZC2Je26
ZC2Je46 1,5m/s ZC2JEQ76 0,210
Pour attaque ZC2Jel16 1,5m/s ZC2JEO056 0,210
adroite OU a gauche ZC2Je26
(voir page 1/190)
A positions maintenues (voir page 1/190)
Pour attaque ZC2Jel6 1,5m/s ZC2JEQ096 0,210
adroite ET a gauche ZC2Je26
Jl Téte a mouvement angulaire multi-directions (avec dispositif de commande)
Dispositif de commande Corps Vitesse d’attaque Référence Masse
associable maximale kg
Pour attaque
par tous mobiles
Atige souple ZC2Je16 1 m/s dans tous les sens ZC2JET706 0,190
ZC2Je26
ZC2JE706
Fonctionnement : Encombrements :
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Références (suite)

Interrupteurs de position
OsiSense XC Spécial
Pour applications trés séveres, type XC2J

A corps fixe ou embrochable, sous-ensembles
adaptables pour basses températures (- 40 °C)

D i

ZC2JY1le

ZC2JY51

ZC2JY8l

XESP10e1

ZC2JY91

Dispositifs de commande pour téte a mouvement angulaire

Désignation Référence Masse
kg
Pour attaque par came 30°
Alevier agalet (1) En thermoplastique ZC2JY11 0,030
En acier ZC2JY13 0,040
En acier, a roulement a billes ZC2JY12 0,040
Alevier agalet de En thermoplastique ZC2JY31 0,045
longueur variable (1)
Pour attaque par tous mobiles
Alevier En acier 43 mm, L=125mm (1) ZC2JY51 0,035
atigerigide
Alevier aressort (1) ZC2JY81 0,040
Alevier atige aressort (1) ZC2JY91 0,040
Pour attaque par came spécifique (avec téte ZC2JE096 uniquement, voir page 1/190)
Alyre, agalets 1 piste ZC2JY71 0,055
en thermoplastique
@
2 pistes Z7C2JY61 0,055
Eléments de contact
Type de contact Schéma Pour corps Référence Masse
kg
Unipolaire “C/O" m| - ZC2JC16 XCKZ01 0,050
a action brusque N
R
Bipolaire 2 “C/O” m| — ﬁ| by ZC2JC26 XESP1021 0,045
simultanés a action NS
brusque
< o < N
— ~— o o
Bipolaire 2“C/O” ml - ?‘l S ZC2JC46 XESP1031 0,045
décalés a action N
brusque
< o < N
~ ~| o «
(1) Réglable sur 360°

Autres réalisations

Autres dispositifs de commande pour téte a mouvement angulaire.
Consulter notre centre de relation clients.
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Références (suite)

Interrupteurs de position
OsiSense XC Spécial
Pour applications trés séveres, type XC2J

A corps fixe, sous-ensembles adaptables pour hautes
températures (+ 120 °C)

Corps acontact pour téte a mouvement rectiligne ou angulaire

Type Avec élément Schéma Référence Masse
de contact kg
Corps fixes
1 enclenchement Unipolaire “C/O” ml - ZC2JC15 0,355
a action brusque N
(XCKZ015) <) o
Bipolaire 2 “C/O” o] = &;| 5 ZC2JC25 0,355
simultanés NS
a action brusque < of <) «
(XESP10215) = - &f «
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” o| -~ 3| b~ ZC2JC45 0,355
décalés NS
a action brusque < of <) &
(XESP10315) = - &f «
ZC2JEe15
Tétes a mouvement rectlllgne
Dispositif de commande Corps Vitesse d’attaque Référence Masse
associable maximale kg
Pour attaque en bout
A poussoir ZC2JC15 0,5m/s ZC2JE615 0,195
métallique ZC2JC25
ZC2JEe35
ZC2JC45 0,5m/s ZC2JE815 0,195
A poussoir de coté ZC2JC15 0,5m/s ZC2JEGB35 0,240
métallique ZC2JC25
ZC2JC45 0,5m/s ZC2JEB35 0,240
ZC2JE665
Pour attaque par came 30°
A poussoir abille ZC2JC15 0,1m/s ZC2JE665 0,205
ZC2JC25
Apoussoir agalet ZC2JC15 1m/s ZC2JE625 0,200
en acier ZC2JC25
ZC2JEe25
ZC2JC45 1m/s ZC2JEB25 0,200
A poussoir de coté ZC2JC15 0,6 m/s ZC2JE645 0,245
agalet horizontal ZC2JC25
en acier
ZC2JEe45
ZC2JC45 0,6 m/s ZC2JE845 0,245
A poussoir de coté ZC2JC15 0,6 m/s ZC2JE655 0,245
agalet vertical ZC2JC25
en acier
ZC2JEe55
ZC2JC45 0,6 m/s ZC2JEB55 0,245
Fonctionnement : Encombrements :
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Références (suite) Interrupteurs de position

OsiSense XC Spécial
Pour applications tres séveres, type XC2J

A corps fixe, sous-ensembles adaptables pour hautes

températures (+ 120 °C)

Tétes a mouvement angulaire (sans dispositif de commande)

Type Corps Vitesse d'attaque Référence Masse
associable maximale kg
Arappel
ZC2JEOe5 Pour attaque ZC2JC15 1,5m/s ZC2JEO15 0,210
adroite ET a gauche ZC2JC25
ZC2JC45 1,5m/s ZC2JEO045 0,210
Pour attaque ZC2JC15 1,5m/s ZC2JEO025 0,210
adroite ZC2JC25
ZC2JC45 1,5m/s ZC2JEO065 0,210
Pour attaque ZC2JC15 1,5m/s ZC2JEO035 0,210
agauche ZC2JC25
ZC2JC45 1,5m/s ZC2JEQ75 0,210
A positions maintenues (voir page 1/190)
Pour attaque ZC2JC15 1,5m/s ZC2JEQ95 0,210
Jl adroite ET a gauche ZC2JC25
Téte a mouvement angulaire multi-directions (avec dispositif de commande)
Dispositif de commande Corps Vitesse d’attaque Référence Masse
associable maximale kg
Pour attaque
par tous mobiles
Atige souple ZC2JC15 1 m/s dans tous les sens ZC2JE705 0,190
ZC2JE705 7C2JC25
Fonctionnement : Encombrements :
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Références (suite) Interrupteurs de position

OsiSense XC Speécial

Pour applications tres séveres, type XC2J

A corps fixe, sous-ensembles adaptables pour hautes
températures (+ 120 °C)

Dispositifs de commande pour téte a mouvement angulaire

Désignation Référence Masse
kg
Pour attaque par came 30°
Alevier agalet (1) En thermoplastique ZC2JY115 0,030
ZC2JY1le
En acier ZC2JY13 0,040
En acier, a roulement a billes ZC2JY12 0,040
Alevier agalet En thermoplastique ZC2JY215 0,035
déporté (1)
Alevier agalet En thermoplastique ZC2JY315 0,035
7C23Y51 del_ongueur
variable (1)
Alevier agalet En thermoplastique ZC2JY415 0,040
déporté, de

longueur variable (1)

Pour attaque par tous mobiles

Alevier Enacier @43 mm, L=125mm (1) ZC2JY51 0,035

atigerigide

Alevier aressort (1) ZC2JY815 0,040
ZC2JY815 ZC2JY915

Alevier atige aressort (1) ZC2JY915 0,040

Pour attaque par came spécifique (avec téte ZC2JE095 uniquement, voir page 1/190)

Alyre, agalets 1 piste ZC2JY715 0,055
en thermoplastique
(€]

2 pistes ZC2JY615 0,055

Eléments de contact

Type de contact Schéma Pour corps Référence Masse
kg
Unipolaire “C/O” ml - ZC2JC15 XCKZ015 0,050
& action brusque N
I &
Bipolaire 2“C/O” m| - 8| 5 ZC2JC25 XESP10215 0,045
simultanés NS
a action brusque < of <) «
- ~— o o
Bipolaire 2“C/O” ml = 8| 5 ZC2JC45 XESP10315 0,045
décalés \ B
a action brusque
oo 3 o«
(1) Réglable sur 360°
XESP10e15
Autres réalisations Autres dispositifs de commande pour téte a mouvement angulaire.
Consulter notre centre de relation clients.
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