Allgemeines

Positionsschalter

OsiSense XC Applikation

Hebe- und Fordertechnik, Typ XCR und XCK MR
Forderband-Schieflaufkontrolle, Typ XCR T

m XCK MR

mXCRT

o Drehachsenantrieb mit Riickzug in die Nullstellung
1 Betatigungsposition der Hilfsschalter je Richtung

N

562248

Seite 1/154

o Drehachsenantrieb mit Raststellungen
1 Betatigungsposition der Hilfsschalter je Richtung

=

562251

Seite 1/154

o Drehachsenantrieb mit Raststellungen

4 Betatigungspositionen der 4 Hilfsschalterblocke
1 Hilfsschalter je Schaltwinkel: +90°, + 180°, - 90° und - 180°

500780_1
500781_1

Seite 1/160

o Drehachsenantrieb mit Riickzug in die Nullstellung

2 Betatigungspositionen der 2 Hilfsschalterblocke
1 Hilfsschalter je Schaltwinkel: 10° und 18°

Seite 1/156
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Technische Daten

Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Hebe- und Fordertechnik, Typ XCR und XCK MR
Forderband-Schieflaufkontrolle, Typ XCR T

Allgemeine Kenndaten

Normen Einzelgerat IEC/EN 60947-5-1, VDE 0660-200 (CSA C22-2 Nr. 14 fur XCR), CCC (fiir XCR)
Baueinheit IEC/EN 60204-1, NF C 79-130

Zulassungen Standardausfiihrung XCRA, B, E, F: CSAA300
Sonderausfuhrung XCRA, B, E, F: CSAA300, 1/2" NPT

Schutzbehandlung Standardausfiihrung ,TC*

Umgebungstemperatur Betrieb -25...+70°C
Lagerung -40...+ 70 °C (+ 85 °C fiir XCK MR)

Schwingungsbeanspruchung

XCR: 9g(10...500 Hz), XCK MR: 25 g (10...500 Hz) geméaR IEC 60068-2-6

Schockbeanspruchung XCRA, B, E,F:68g, XCRT: 309 (18 ms), XCK MR: 50 g gemaf IEC 60068-2-27
Berlihrungsschutz Klasse | geméaR IEC 60536 und NF C 20-030
Schutzart XCRA, B, E, F: IP 54 geméaR IEC 60529; IP 545 gemal NF C 20-010
XCRT: IP 65 gemaR IEC 60529; IP 655 gemafR NF C 20-010
XCK MR: IP 66 gemaB IEC 60529; IP 665 geméaf NF C 20-010
Gehéause XCR und XCK MR: metallgekapselt, auBer XCR T315: Polyester

Leitungseinfuhrung

XCR: 1 Gewindebohrung fur Verschraubung Pg13
XCK MR: 3 Gewindebohrungen fiir Verschraubung Pg13, oder Gewindebohrungen M20 x 1,5

Technische Daten der Hilfsschalterblocke

Bemessungsbetriebsdaten

~ AC-15 ; A300 (Ue = 240V, le = 3 A)
= DC-13; XCR: Q300 (Ue = 250 V, le = 0,27 A), XCK MR: Q150 (Ue = 125V, le = 0,55 A),
gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1

Bemessungsisolationsspannung

Ui=500V Verschmutzungsgr. 3 gemaf3 IEC 60947-1 und VDE 0110, Gruppe C geméf3 NF C 20-040
Ui =300 V gemaf UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

Bemessungsstol3spannungsfestigkeit

Uimp = 6 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664

Zwangsoffnung (je nach Ausfuhrung)

Zwangsoffnung des Offners geméaR IEC 60947-5-1 Kapitel 3, EN 60947-5-1(Hilfsschalter 21-22
von XCK MR)

Ubergangswiderstand

<25 mQ gemal NF C 93-050 Methode A oder IEC 60255-7 Kategorie 3

Kurzschlussschutz

Schmelzsicherung 10 A, Betriebsklasse gG (gL)

Anschluss Unverlierbare Schraubklemmen | XE2S P2151: Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 2 x 1,5 mm?
mit selbstabhebender XE2N P2151: Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,5 mm2, max.: 2 x 2,5 mm?
Klemmplatte Hilfsschalter XCR T: Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,5 mm?, max.: 2 x 2,5 mm?
Hilfsschalter XCK MR: Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 2x 1,5 mm? oder 1 x 2,5 mm?
Minimale XE2S P2151 und Hilfsschalter XCR T: 0,01 m/Minute

Anfahrgeschwindigkeit

XE2N P2151 und HilfsschalterXCK MR: 6 m/Minute

Elektrische Lebensdauer

m GemaR IEC 60947-5-1 Anhang C

m Gebrauchskategorien AC-15 und DC-13

m Maximale Schalthaufigkeit: 3600 Schaltspiele/h
m Einschaltfaktor: 0,5

Wechselspannung XE2S P2151 XE2N P2151
~ 50/60 Hz o 5 o 5
v~ induktive Belastung ° Ithe o 4 \\ } \ N } } Ithe
73 & g 3 — v
5 N g 5 230V \12/24/48 V
8 N 3 |
S NN \ s . 110V
s 1 — \\ s \\ \ \
FE110 VSN Hh —
05 T”H'\ \‘\QZVAL \i/,,,, 05 AVHEA
1230/400 V <N \
48 V11 0,2
il
05 1 2 345 10 0,5 1 2 45 10
Strom (A) Strom (A)
Contact XCRT
) 5
3 4 AN N TTT
2 3 AN N e
3 . 1224 V
g TN S L TN
S 230V 48 V
E 1 \\ \\ ‘\ \
AWE Y
AN \\ \\
05 N\
X
01 110V
0,5 1 2 3 45 10
Strom (A)
Gleichspannung -— Spannung V 24 48 120
Ausschaltleistung bei5  XE2S P2151 10 7 4
Mio. Schaltspielen XE2N P2151 13 9 7
W vy Hilfsschalter XCR T 10 7 4

Fiir XE2S P2151 ~ oder = sind die Hilfsschalter ,0 und ,S* mit den angegebenen Werten
jeweils gleichzeitig mit umgekehrter Polaritat belastet.
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Bestelldaten,

Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Applikation

Anwendungsbereich: Hebe- und Fordertechnik,

Typ XCR

Komplettgerate mit 1 Leitungseinfihrung

Mit Antrieb

Max. Drehwinkel

1

Drehachsenantrieb mit Riickzug in die Nullstellung

55°in jede Richtung

Mit Raststellungen

| 90° in jede Richtung

Betatiger

Stabhebel 16 mm Stabhebel mit

Kunststoffrolle

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle

Stabhebel 46 mm
Schaltkreuz oder
3-schenklig (1)

Bestelldaten der Komplettgerate (& mit zwangséffnung des Offners)

22-polige Hilfsschalter
, O+ S mit Sprungfunktion
XE2S P2151

N — o™ —
— N — (3]

VﬁN qf\l
—| « —| «

1. Hilfsschalter 2. Hilfsschalter

(1) Schaltkreuz: XCR E #8, 3-schenkliger Stabhebel XCR Fe7.

Schaltvorgange der 2 XCRA11S XCRAL12E XCRA158) XCRE188
Hilfsschalter in jeder
Anfahrrichtung 3060 0 30°) 30°F) 0 30°F) 30°0) 0 30°F) 750 0 T5°F)
2]72255“ {6“ 16° 53" 2172255“ {6" 16° SEC 21’2255“ {6“ 16° 5£° 2],2%0° 65° | 65° 92“
e e =
5| 52 | 5| ¥ 5@
Schaltvorgéange eines XCRB11& XCRB12& XCRB15& XCRF17&

Hilfsschalters pro Anfahrrichtung

34°p)_ 0 34°P) 34°p) 0 34°p) 34°p) 0 34°p) 750(? 75°(P)
2172525" | 209 20° ‘5»5D 2125%5° | 20° 20° 5£° 212525° | 20° 20° EE:C 2‘72290° | 65°] 65° 92“
T ———— O —— O ——— )
20| & 3@ | H 20| 5@
s 50 52 5° s 5 RTINS
2 2-polige Hilfsschalter ,0 +  Schaltvorgénge der 2 XCRA5185) XCRA525) XCRA558) XCRE588)
S* gestuft schaltend, ohne Hilfsschalter in jeder
Sprungfunktion XE2N P2151  Anfahrrichtung 0 T U 2P0 AP, 657 0 65P)
9 = 9 & o b b (1) | 21 b 2D | o t(@)] 2 %ﬁ%
= = PNE: (D
. . W 32 ﬁt-l 32 ﬁr 3(2)| 5% N
4°, 4° 4°, 4° 4, 4° B 22
< « < « =4 <
| — N 25014 200(p)
1. Hilfsschalter 2. Hilfsschalter
1 Schaltvorgang in jeder XCRB5185) XCRB5285 XCRB5585) XCRF576&)
Anfahrrichtung
24°(P) 0 24°(p) 24°(P) 0 24°(p) 24°(P) 0 24°P) 65°(P) 0  65°(P)
S5 ploolte | 55° g S5 pltoliee | 557 550 66 | 551 | oy a0
uz ()| n ORI JOIF E @
—— Nl —————E )l 22| iz s
— @ mieadbsaraadl X0
Gewicht (kg) 1,110 1,145 1,155 1,135
Hilfsschalterfunktion EEl geschlossen  (P)=Zwangsoffnung
1 offen (1) 1. Hilfsschalter
(2) 2. Hilfsschalter
Technische Daten
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 1,5m/s
Mechanische Lebensdauer 10 in Mio. Schaltspielen
Mindestmoment Betatigung 0,45 Nm 0,60 Nm
Zwangsoffnung 0,75 Nm 0,70 Nm

Leitungseinfihrung

Leitungs-@9...12 mm

1 Gewindebohrung fur Kabelverschraubung 13 nach NF C 68-300 (DIN Pg 13,5).

Abmessungen:
Seite 1/158
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Bestelldaten (Fortsetzung) Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Anwendungsbereich: Hebe- und Férdertechnik,

Typ XCR
Einzelteile
5 Beschreibung Fir Positions- Ausfuhrung Bestell-Nr. Gew.
\Y schalter kg
Stabhebel @6 mm XCRA L =200 mm XCR Z03 0,020
XCRB
L =300 mm XCR Z04 0,030
Stabhebel mit XCRA - XCR Z02 0,050
XCR 202 XCR Z05 Kunststoffrolle XCRB
Rollenhebel mit XCRA - XCR Z05 0,090

Kunststoffrolle XCRB

Schnellmontage- XCRA, XCRB - XCR 209 0,520
platte XCRE, XCRF
Hilfsschalter- XCRA, XCRB ,O + S* 2-polig, XCR Z12 0,135
baugruppe XCRE, XCRF mit Sprungfunktion
(2 Hilfsschalter-
blécke mit
Grund-platte) ,O + S* 2-polig, XCR Z15 0,135
XCR Z09 XCR Z1e gestuft schaltend,
ohne Sprungfunktion
Beschreibung Anwendung Verpackungs- Bestell-Nr. Gew.
einheit kg
Adapter Pg 13,5 auf 5 Stuck DE9 RA13520 0,050
ISOM20x1,5
Abmessungen:
Seite 1/158
1/155
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Anwendungsbereich: Férderband-Schieflaufkontrolle,

Typ XCRT

Komplettgerate mit 1 Leitungseinfihrung

Gerate fur

| standardanwendungen

| Anwendungen in korrosiver Umgebung

Besonderheiten

Bestelldaten der Komplettgerate

2 1-polige Hilfsschalter , O/S* mit Sprungfunktion
9l =
S N

—

1. Hilfsschalter

o™ —
I I
< o
- -

2. Hilfsschalter

Gehause: Zinkdruckguss
Farbe: hellblau

Hebel aus verzinktem Stahl mit
Ruckzug in die Nullstellung
Schaltwinkel: 10° und 18°
Gesamt-Drehwinkel: 90° max.

XCRT115

0
90°10°] 10° 90°
1112 >
1311

Gehause: Zinkdruckguss
Farbe: blau

Hebel aus nicht rostendem
Stahl mit Riickzug in die
Null-stellung

Schaltwinkel: 10° und 18°
Gesamt-Drehwinkel: 90° max.

XCRT215

Gehause: glasfaser-
verstarktes Polyester
Farbe: grau

Hebel aus nicht rostendem
Stahl mit Riickzug in die
Nullstellung Schaltwinkel:
10° und 18°
Gesamt-Drehwinkel:

70° max.

XCRT315

0
70°10°] 10° 70°
11-12 >
1314
1112
13-14

Gewicht (kg) 1,170 1,170 1,520
Hilfsschalterfunktion Emm geschlossen
1 offen

Technische Daten
Mechanische Lebensdauer

0,3 in Mio. Schaltspielen

Mindest-Betatigungsmoment

1Nm

Leitungseinfihrung

Arbeitsweise des Gerats
Normale Schaltstellung

Stérungsmeldung

Bandstillstand

1 Gewindebohrung fiir Verschraubung 13 gemaR NF C 68-300 (DIN Pg 13,5).
Leitungsdurchschnitt 9...12 mm

Totalauslenkung des Hebels

Abmessungen:
Seite 1/159
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Bestelldaten (Fortsetzung) Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Anwendungsbereich: Férderband-
Schieflaufkontrolle, Typ XCR T

Einzelteile
Beschreibung Ausfuhrung Fur Positions- Bestell-Nr. Gew.
schalter kg
Hebel mit Walze Verzinkter Stahl XCRT115 XCR Z901 0,230
XCRT215
Nichtrostender XCRT115 XCR 2902 0,230
Stahl XCRT215
H XCRT315 XCR 2903 0,230
XCR Z9e@
Schnellmontageplatte - XCRT115 XCR Z09 0,520
XCRT215
Hilfsschalterbaugruppe ,0/S*1-poligmit  XCR Tel15 XCR z42 0,135
(2 Hilfsschalterblocke mit Sprungfunktion
Grundplatte)
Beschreibung Anwendung Verpackungs- Bestell-Nr. Gew.
einheit
kg
Adapter Pg 13,5 auf 5 Stiick DE9 RA13520 0,050
ISOM20x 1,5
XCR z42
Abmessungen:
Seite 1/159
1/157
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Abmessungen Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Anwendungsbereich: Hebe- und Fordertechnik,
Typ XCR

XCRA11, B11,A51, B51 XCRA12,B12,A52, B52
72...60

9
66 T

76 2
@42
/ 1
;:
& 8
1 :‘ 32 ‘:
= 53
4 | 75
XCR E18, E58, F17, F57
66
76 (2
N
o
—
4xD05,5 @42
I

TGN
[oe]
Ll 1 1
= 75 =
85
(1) Gewindebohrung fiir Verschraubung 13.
(2) Stablange: 200 mm.
(3) Lange Stab + Walze: 160 mm.
(4) Stablange: 300 mm bei XCR F17 und F57, 200 mm bei XCR E18 und E58.
Zusatzliche Befestigung mittels einstellbarer Stiitzen (im Lieferumfang des Positionsschalters enthalten) Schnellmontageplatte XCR Z09
Horizontale Montage Vertikale Montage
36 1
53 =05 2
Il
= = T o I
T [T} L} Il
3 : 1=
%F{ i : @ g
~ o|
To) -
8 - C D)
q l&% .
e \
0 ﬁ 2x08 =)
o I 50 | 50
@: 1 Langlochbohrung 6 x 8.
Technische Daten: Bestelldaten: Funktion:
Seite 1/153 Seite 1/154 Seite 1/154
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Abmessungen (Fortsetzung)  Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Anwendungsbereich: Hebe- und Fordertechnik,

Typ XCRT
XCR T115, T215
66
r—v
@28
2 ) (2)

&)

|
\w—
=

4x@5,5
1
w N —T
y —
o =
(o2} [ee]
042
= L 32"‘ = I ‘ 3 ‘ ﬁi
53 =0 75 .=
75 85
XCR T315
107
o
= 028 @ @

188
-

2x05,8
1 b / 5 5
< A
T}
© T}
3 I S
| &) !
e g ¢ ) 1
83 : (5) = 70 E
87 85
(1) 200 max. - 83 min. (4) 70° max.
(2) 90° max. (5) Glatte Bohrung fiir Verschraubung Pg13.
(3) Gewindebohrung fur Verschraubung 13.
Zusatzliche Befestigung mittels 2 einstellbarer Stiitzen Schnellmontageplatte XCR Z09
(im Lieferumfang des XCR T115 und T215 enthalten)
Horizontale Montage Vertikale Montage
36 95
53 == 11 &
= = T I ~ I
wn - 1 r — L | 1]
| |1 @ ) % o\ N
1 7 4
¢ 3 \°_9J ol
) ~ ~ D=
o a 2 E
A — A 11
© P — ] 2x08 o
o ! 50 | 50

@: 1 Langlochbohrung 6 x 8.

Technische Daten: Bestelldaten: Funktion:
Seite 1/153 Seite 1/156 Seite 1/156
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Bestelldaten, Positionsschalter
Technische Daten, OsiSense XC Applikation
Funktion Anwendungsbereich: Hebe- und Fordertechnik,

Typ XCK MR
Komplettgerate mit 3 Leitungseinfihrungen

Mit Antrieb fur | Drehachsen-Betéatigung

Betétiger | Metall-Stabhebel (Schaltkreuz) | Metall-Stabhebel (Schaltkreuz), Antrieb umgekehrt
Bestelldaten der Komplettgerate (& mit Zwangséffnung des Offners an den Kontakten 21-22)
Geréte mit 3 Leitungseinfiihrungen (Gewinde ISO M20 x 1,5)

2 2-polige Hilfsschalter , O + 0, XCK MR54D1H29 & XCK MR54D2H29 &

3] &S 9 R gestuft schaltend, ohne

—— —— Sprungfunktion (Hilfsschalter nicht
ol o o austauschbar)
- N - N

®

Gerate mit 3 Leitungseinfihrungen fir Kabelverschraubung Pg13

2 2-polige Hilfsschalter , 0 + 0", XCK MR54D1 &) XCK MR54D2 &)

3] &L 3 2 gestuft schaltend, ohne
— — Sprungfunktion (Hilfsschalter nicht
NN austauschbar)
— N - N
®
Gewicht (kg) 0,550 0,550
Technische Daten
Anfahrrichtung Seitlich
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 1,5m/s

Mechanische Lebensdauer 2 Mio. Schaltspiele

Mindestkraft bzw. -moment Betatigung 0,5Nm
Zwangsoffnung 0,75 Nm
Wiederholgenauigkeit +0,3mm

3 Gewindebohrungen ISO M20 x 1,5, Leitungs-@: 7...13 mm

3 Gewindebohrungen fur Kabelverschraubung Pg13 geméaR NF C 68-300 (DIN Pg 13,5),
Leitungs-@: 9...12 mm

Leitungseinfiihrung

Funktion

‘ [
[ O

]

i H

Stopp
Verlangsamung

Dreh- V richtung Dreh- Vrichtung Zeichen auf VAntrieb 1) Dreh- V richtung Dreh- V richtung
A2 B2 ~TBL 0 Al A2 B2
B2 A2
Al Bl 0 Ble—/——= Al 0 =— Al — B]
A2 B2
0 Al B2 A2 Bl 0

21_\4/_ 22| 21— 22 21—\"/— 22 211‘/— 22 21—\"/— 22 211‘/— 22 2l —22|21—g— 22 21/ 22|21—jg—22

11— — 12 11— 12 llj/— 12 11—| 12 11— — 12 11— — 12 11—|/— 12 11— — 12 11—|/— 12(11— —12

Kontakt @ Kontakt . Kontakt @ Kontakt Kontakt @ Kontakt . Kontakt @ Kontakt . Kontakt @ Kontakt

(1) Markierungsdreieck auf der Antriebs-Oberseite

1/160
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Bestelldaten (Fortsetzung), Positionsschalter

Abmessungen OsiSense XC Applikation
Anwendungsbereich: Hebe- und Fordertechnik,
Typ XCK MR
Komplettgerate mit 3 Leitungseinfihrungen

Bestelldaten der Einzelteile

Beschreibung Bestell-Nr. Gew.

kg
/ Gewindestab 26 mm, L = 200 mm XCR 203 0,020

XCR 203

Abmessungen

XCK MR54D1H29 XCK MR54D2H29
XCK MR54D1 XCK MR54D2

10| & |OF; - = -
| ~ ] 1 —
] p =
- &l '
3 x. NI
- —
i
b
/9 26°30 @
il =5 = @ 2
MLQ <55 = 61,5 =
Jg4 59 77
35,6 200
47
51

(1) XCK MR54DeH29 = 3 Gewindebohrungen ISO M20 x 1,5.
XCK MR54De = 3 Gewindebohrungen fur Kabelverschraubung Pg13.
(2) 2 Zentrierbohrungen @ 3,9 * 0,2, Bohrachse Geh&usebefestigung.
@: 2 Langlochbohrungen 6,2 x 6,5, Parallelogrammneigung zur Langsachse 26°30’, fir Schraube M5

1/161
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Allgemeines,
Terminologie

Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Terminologie

Elektromechanische Sensorik

Aufgrund bestimmter mechanischer Vorteile sind Positionsschalter in automatisierten Anlagen
wie auch in vielen anderen Bereichen im Einsatz.

Sie liefern dem Steuersystem Informationen tber:

o die An-/Abwesenheit von Objekten,

O den Vorbeilauf eines Objektes,

O die Position eines Objektes,

O die Endlage eines Objektes.

Unkomplizierte Gerate mit vielen Vorteilen

m Elektrische Merkmale

O Galvanisch getrennte Hilfsschalter,

Sehr hohes Schaltvermdgen beim Schalten von schwachen Stromen,
kombiniert mit einer hohen Fehlschaltungssicherheit,

Hohe Kurzschlussfestigkeit in Koordination mit der zugeordneten Vorsicherung,
Absolute Sicherheit vor elektromagnetischen Storeinflissen,

Hohe Betriebsspannungen zulassig.

Mechanische Merkmale

Formschlissige Betatigung des Offner-Hilfsschalters (Zwangsoffnung),

Hohe Bestandigkeit in industrieller Umgebung (Tests nach standardisierten und speziellen
Umgebungsbedingungen),

O Schaltpunkt-Wiederholgenauigkeit bis zu 0,01 mm.

[m]

OooOomOO00O

Betatigungsrichtungen

m Geradlinige Betatigung  m Drehachsen-Betatigung m Omnidirektionale Betatigung

- o

A\
n

Unbetatigt

Betatigt

Unbetaétigt Betatigt Unbetaétigt

Betatigt

Bemessungswert m Der Bemessungswert ersetzt den bisherigen Nennwert.
m Ein flr eine vorgegebene Betriebsbedingung geltender Wert

einer GroRe.

Gebrauchskategorien m AC-15 ersetzt AC-11: Schalten einer elektromagnetischen Last
mit Wechselspannung. Prifbedingungen 10 1 /1.
m AC-12: Schalten von ohmscher Last mit Wechselspannung
oder von Halbleiterlast in Eingangskreisen von Optokopplern.
m DC-13 ersetzt DC-11: Schalten einer elektromagnetischen Last
mit Gleichspannung. Priifbedingungen I /1.

Zwangsoffnungsweg m Mindestweg von Beginn der Betatigung des Bedienteils bis zu
der Stellung, in der die Zwangsdffnung der 6ffnenden Kontakte
beendet ist.

Zwangsoffnungskraft m Betétigungskraft, die am Bedienteil erforderlich ist, um die
Zwangsoffnung zu erreichen.

Schaltvermdgen m |, gilt nicht mehr als Bemessungswert. (Es handelt sich um
den konventionellen thermischen Strom fur die Erwarmungs-
prufung).

Beispiel: Die Gebrauchskategorie A 300 entspricht einem kon-
ventionellen thermischen Strom |, von 10 Aund einem max.
Bemessungsbetriebsstrom |, von 6 Abei 120 V oder 3 Abei 240
V.

Positionsschalter mit m Ein Gerét erfullt diese Anforderungen, wenn die Offner die erfor-

Zwangsoffnung derliche Offnung erreichen, sobald das Bedienteil den Zwangsoff-
nungsweg zuriickgelegt hat. (Zwischen Bedienteil und Hilfsschal-
ter sind keine elastischen Verbindungen zuldssig).

m Alle Positionsschalter, die mit einem Hilfsschalterblock ohne

Sprungfunktion oder einem Hilfsschalterblock mit Sprungfunkti-
on ,0+S* (Form zb), ,0+S+S*, ,0+0+S*, ,0+0O+S+S* ausgerii-
stet sind, haben Zwangsoffnung des Offners und entsprechen
der Norm |EC 60947-5-1 Anhang K.
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Hilfsschalterblock

Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Hilfsschalterblock

V Grenzisolationsspannung
500

240
200
150

120
100

60

1) Induktive
48 Belastyng

N

Konventionelle thermische Belastung (I )

=
>
N
>
b3
2
B
>

Anwendungsbereich
XE2S P2151, P3151 [l

Hilfsschalter in
Standardaus-

! XE2N Peooe
fuhrung . Hilfsschalter XCM D
Dauerbetrieb XE3e Peces
(haufiges Schalten)

Hilfsschalter mit
vergoldeten

Gelegentlicher
Betrieb. Gelegent-

Kontakten liches Schalten.
bei ohmscher <1 Schaltspiel/Tag
Belastung und/oder korrosive

Umgebung
(1) Einsetzbar bis 48 /10 mA.

Hilfsschalter mit Sprungfunktion (Sprungschaltglieder)

m Beidieser Hilfsschalterfunktion liegen Einschalt- und Ruckschaltpunkt nicht an derselben
Stelle.

m Die Schaltgeschwindigkeit der Hilfsschalter ist unabhéngig von der Geschwindigkeit ihrer
Betatigung.

m Diese Funktionseigenschaft bietet ausreichende elektrische Leistungen, auch bei geringer
Betétigungsgeschwindigkeit.

=

N
N
NI

Umschalten der
Hilfsschalter

Ann&hern des
Umschaltpunktes

Unbetétigt

Vollzogene
Zwangstrennung

Hilfsschalter ohne Sprungfunktion (Schleichschaltglieder)
m Beidieser Hilfsschalterfunktion liegen Einschalt- und Ruckschaltpunkt an derselben Stelle.
m Die Schaltgeschwindigkeit der Hilfsschalter ist gleich der oder proportional zur
Geschwindigkeit ihrer Betatigung (die Betatigungsgeschwindigkeit darf 0,001 m/s = 6 m/min
nicht unterschreiten).
Die Hilfsschalterdffnungsweite ist abhéangig vom Betatigungsweg.

Elektrische Lebensdauer bei gebrauchlicher Belastung
m Beigebrauchlicher, induktiver Belastung betragt der Dauerstrom allgemein <0,1 A, d.h. je
nach Spannung eine Dauerleistung von 3...40 VA und eine Anzugsleistung von 30...1000 VA.
m In diesem Anwendungsbereich betrégt die elektrische Lebensdauer > 10 Mio. Schaltspiele.
Anwendungsbeispiel: XCK J161 + LC1 D12eeee (7 VA Dauerleistung, 70 VA Anzugsleistung);
Elektrische Lebensdauer = 10 Mio. Schaltspiele.
Schaltvermégen
1 Normsteuereingang einer SPS Typ 1 (SPS = speicherprogrammierbare Steuerung)
2 Normsteuereingang einer SPS Typ 2
3 Schaltvermdgen gemaf’ IEC 60947-5-5, Gebrauchskategorie AC-15, DC-13

A300 240V 3A B300 240V 15A
Q300 250V 0,27A R300 250V 0,13A
4 Schaltvermdgen geméaR IEC 60947-5-1, Gebrauchskategorie AC-15, DC-13
A300 120V 6A B300 120V 3A
Q300 125V 0,55A R300 125V 0,27A

Elektrische Lebensdauer bei Kleinlast

m Beider Anwendung der Positionsschalter in Steuereingangen von SPS-Systemen ist
folgendes entscheidend:

m Im Kleinlastbereich hat die Fehlschaltungssicherheit folgende Werte:

O Fehlschaltungskoeffizient < 1 Fehler bei 100 Mio. Schaltspielen bei Hilfsschaltern mit
Sprungfunktion (Hilfsschalter XE2 S P),

O Fehlschaltungskoeffizient < 1 Fehler bei 20 Mio. Schaltspielen bei Hilfsschaltern ohne
Sprungfunktion (Hilfsschalter XEeN P und XE3 S P).

O Fehlschaltungskoeffizient < 1 Fehler bei 5 Mio. Schaltspielen bei Hilfsschaltern XCM D.
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Hilfsschalterblock Positionsschalter

(Fortsetzung) OsiSense XC
Hilfsschalterblock
Allgemeines

Hilfsschalterblock (Fortsetzung) Hilfsschalter mit Sprungfunktion (Sprungschaltglieder)

m Beispiel: ,,0+S*

) A
B P A - Maximaler Weg des Betétigers (in mm oder Grad).
‘ B - Betétigungsweg bis zum Einschaltpunkt.
21-22 » Einschaltpunkt C - Betatigungsweg bis zum Rickschaltpunkt.
13-14 - D - Differenzweg =B - C.
% : izl 2 Riickschaltpunkt P - Betatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.
¢.c.lp
0 O Geradlinige Betétigung
1 —e— ) m 1 - Riickschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.
2 | o O < 2 - Einschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.
P L A - Maximaler Weg des Betatigers (in mm).
max. -~ I B - Betatigungsweg bis zum Einschaltpunkt.
RS C - Betatigungsweg bis zum Riickschaltpunkt.
D - Differenzweg =B - C. .
1 P - Betatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.

O Drehachsen-Betéatigung

1 - Riickschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.

2 - Einschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.

A - Maximaler Weg des Betatigers (in Grad).

B - Betatigungsweg bis zum Einschaltpunkt.

C - Betatigungsweg bis zum Rickschaltpunkt.

D - Differenzweg =B - C.

P - Betatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.

Hilfsschalter ohne Sprungfunktion (Schleichschaltglieder)
m Beispiel: ,,0+S* gestuft schaltend

»|
B P A - Maximaler Weg des Betatigers (in mm oder Grad).
* > ‘ B - Betétigungsweg bis zum Beginn der Hilfsschalteréffnung 21-22.
.2 Einschalt- und C - Betatigungsweg bis zum Beginn der HilfsschalterschlieBung 13-14.
314 Riickschaltpunkt P - Betatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.
0
p;»‘
0 O Geradlinige Betatigung
m
L —— @) 1 - Riickschalt- und Einschaltpunkt von Hilfsschalter 21-22.
2 e < 2 - Einschalt- und Rickschaltpunkt von Hilfsschalter 13-14.
P // o - A - Maximaler Weg des Betétigers (in mm).
max. - \\ B - Betatigungsweg bis zum Beginn der Hilfsschalter6ffnung 21-22.
RS C - Betatigungsweg bis zum Beginn der HilfsschalterschlieRung 13-14.
— P - Betatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.

O Drehachsen-Betatigung

1 - Riickschalt- und Einschaltpunkt von Hilfsschalter 21-22.

2 - Einschalt- und Riickschaltpunkt von Hilfsschalter 13-14.

A - Maximaler Weg des Betatigers (in Grad).

B - Betatigungsweg bis zum Beginn der Hilfsschalter6ffnung 21-22.

C - Betatigungsweg bis zum Beginn der HilfsschalterschlieRung 13-14.
P - Betéatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.
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Hilfsschalterblock (Forts.), Positionsschalter

Montage OsiSense XC
Allgemeines

Hilfsschalterblock (Fortsetzung) Anschluss der Hilfsschalter,

® Anzugsmoment:
O Mindest-Anzugsmoment zur Sicherstellung der Bemessungs-Kontaktdaten: 0,8 Nm,
O Maximales Anzugsmoment ohne Zerstérung der Anschlussklemmen: 1,2 Nm fiir XE2 oP,
1 Nm fiir XE3 eoP.
m Anschlussleitung: Lange des abisolierten Teils der Leitung:
O fir XE2e P, L =22 mm,
O fir XE2e P3eee, L =45 mm,
L

Anschluss mit Schraubklemmen XE2e P

L ‘

l— —

O fur XE3e P, L=14mm, L1 =11 mm.

Tl

L L1
PR
Anschluss mit Schraubklemmen XE3e P

Montage Verlegen der Anschlussleitung

1 Richtig
2 Falsch

Lage der Kabelverschraubung

1 Richtig
2 Falsch

Nockentyp

1 Richtig
2 Falsch

Montage und Befestigung von Positionsschaltern am Antrieb

1 Richtig Typ XCK D, XCK P und XCK T, XCM D und XCM N
2 Verboten

1 2
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Inbetriebnahme

Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Anzugsmoment

m Das Mindest-Anzugsmoment ist das Moment, das die Geratefunktion gewéahrleistet.
m Das maximale Anzugsmoment darf nicht Gberschritten werden, um eine Zerstérung des
Gerétes zu vermeiden.

Baureihe Gerat Moment (Nm)
Min. Max.
Design Kompakt XCK D, XCK P,  Abdeckung 0,8 1,2
XCKT Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 15
Design Miniatur XCM D, XCMN - - -
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 15
Design Kompakt XCK N Abdeckung 0,8 1,2
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 1,5
Design Classic XCK J Abdeckung 1 15
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 15
Design Classic XCK S Abdeckung 0,8 1,2
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 15
Design Classic XCK M, XCK ML,  Abdeckung 0,8 1,2
XCKL Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 1,5

Typ XCK D, XCK P, XCK T, XCM D
m In 3 Achsen verstellbar:

r

Betatiger Gber 360° in 15°-Schritten Hebel Giber 360° in 15°-Schritten zur horizontalen Achse
zum Gehause verstellbar. des Betatigers verstellbar.

Type XCK J

m Betatigungshebel Giber 360° in Schritten von 5° oder 45° verstellbar.
1 Vorderseite o= 5°
2 Riickseite a = 45°
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Inbetriebnahme (Fortsetzung)  Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Inbetriebnahme (Fortsetzung) Umstellen des Schaltverhaltens

m XC2J

m XCKJ

Antrieb ZCK D05

m XCKD, XCKP, XCK T und XCM D

Antrieb ZCE 05

Betatigungsnocken fur Antriebe ZCK E09 und ZC2 J09

1 min.0,5mm
2 min.2mm

i
- I i 0 — S
@b.] ®\EE{® i . 3H®/
o A N @77]/3*@'

A =Hebellange + 11 mm
ZCK E09: 13 <h <18 mmund B = max. 12 mm
ZCK JE09: 14 <h <24 mm und B = max. 6 mm
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Normen Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Normen
Die Schneider Electric Gerate entsprechen gréRtenteils folgenden Normen: national (z. B. Deutschland: DIN, Frankreich: NF C), européisch (z. B.

CENELEC) oder international (z. B. IEC). Diese Produktnormen definieren genau die erforderlichen Kenndaten der Geréte (z. B. Norm IEC 60947 fiir
Niederspannungsschaltgerate). Diese Gerate ermdglichen die normgerechte Realisierung der Geratetechnik fir Maschinenausriistungen und
Installationen (z. B. IEC 60204, Elektrische Ausrustung von Industriemaschinen).

IEC 60947-5-1

Isolationskoordination (Isolationsfestigkeit) m Die Norm IEC 60664 legt fur die Bemessungssto3spannung vier Zuordnungskriterien fest.
Wichtig ist fir den Anwender, die nach dem Anwendungsfall richtige Zuordnung zu ermitteln und
danach den Hilfsschalter auszuwahlen. Der Hersteller gibt fur das Gerat die Bemessungsstol3-
spannung (U, ) an.

Anschlussklemmen m Bei den Anschlussklemmen fiihren mechanische Prifungen zum maximalen Anschluss-quer-
schnitt, der mechanischen Festigkeit sowie der Sicherheit gegen Lésen der Anschlussverbin-
dung.

m Die Kennzeichnung der Anschlisse erfolgt geméafR Norm EN 50013.

Schaltvermogen m Bemessungswert bei maximaler elektrischer Belastung. Eine einfache Bezeichnung (z. B.
A300) informiert Uiber die Kenndaten des Schaltgerates geméan der Gebrauchskategorie.

Zwangsoffnung der Offner Hilfsschalter m Bei Hilfsschaltern in Steuerkreisen mit Sicherheitsfunktion, Endschalter, Not-Aus-Schalter, usw.

(IEC 60947-5-1 Anhang K) wird die sichere Funktion der Offner gefordert (siehe IEC 60204, EN 60204), die Hilfsschalter-
offnung ist nach jedem Versuch durch einen Impulsspannungsversuch (2500 V) zu iberprifen.

Schaltzeichen von Schaltgliedern | m FormZa, | m Form Zb, .

die beiden ,S+O" Hilfsschal- __ die beiden Hilfsschalter ,S+O" sind
ter haben gleiche Polaritét. W galvanisch getrennt.

Bildzeichen fir Zwangsoffnung m Bildzeichen einfach % m Bildzeichen komplett

CENELEC EN 50047
Das aus 14 Mitgliedstaaten bestehende européische Komitee fur elektrotechnische Normung CENELEC hat in dieser Norm die Abmessungen und Kennwerte
eines ersten Positionsschaltertyps definiert.

Sie definiert 4 Betdtigungsvarianten (Form A, B, C, E). (1) Minimalwert A: Bezugslinie
Die Positionsschalter der Baureihe XCK P, XCK D und (2) Maximalwert H: Differenzweg
XCK T entsprechen der Norm EN 50047. P: Schaltpunkt
E: Leitungseinfiihrung
Form A, Rollenschwenkhebel Form B, Gerundeter Kuppenstofel
50 (2 1543
g
40+2 S H p
N
7 (] +0 A
Pz =} ) 125 -25 ]
~L ‘ ‘ |

55

— < ! P
5@ P T
o Ly e

T - 5 ©
15410 = ﬁ T e SIS
~— 9 H H ) w| H| -
E @) 0 —l © N
= <1 ],312) 0
! 12,5 (1) ‘ 20+0,1
30 (2) 2240,1
Form C, RollenstoRel Form E, Rollenhebel (1 Anfahrrichtung)

20 (1)

10415
10 (1 —T<H 10 (1)
12,5 :95 . 1255185 -

i
25(1)

+1
3L
@\
Y

25 (1
2
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Normen (Fortsetzung) Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Normen (Fortsetzung)

CENELEC EN 50041
Das aus 14 Mitgliedstaaten bestehende européische Komitee fur elektrotechnische Normung CENELEC hat in dieser Norm die Abmessungen und Kennwerte

eines zweiten Positionsschaltertyps definiert.

Sie definiert 6 Betatigungsvarianten (FormA, B, C, D, F, G).
Die Positionsschalter der Baureihe XCK J und XCK S (2) Maximalwert
entsprechen der Norm EN 50041.

(1) Minimalwert A: Bezugslinie Za: Betatigungsbereich
B: Langlochbohrungen (wahiweise) Sa: Unterkante

H: Differenzweg Betatigungsmittel
P: Schaltpunkt

E: Leitungseinfiihrung

Form A, Rollenhebel Form B, Gerundeter KuppenstoRel
70 (2) 20+3
5612 =) H P 1642 ¢
“—’ o
| N == _ - P
i o5 T 2 L~
Yy r — " =
2 53, /Y| g o9
10 (1) ’ = “lely 4y s
™~ o IR
[32]
L 1B 9] XA |_i —@
™ ] A
™~ S
E NIEEE
= 5l Y
o — S D
/| RN
150 130+0,1
30%4° 2 42,5 (2)
46 (2)
Form C, RollenstoRel Form D, Stangenhebel
15425 56+10 =
— n RE——— 0o /
10 (1 H p Jﬂ/ /‘ m
_ / J’l/ J)’I/ ‘@
‘L":L - ///} 20( ‘ T 20 (2)
1 ] =] g
S, - 3 ] <
< / S
o < —
Fi,.° Fe :
e = B
t P
= |
- e’ _
ol ~
SRR
e
Form F, Gerundeter Kuppenseitenstoflel Form G, RollenseitenstoRel
56 (1)
20 (1) __ 58% 20(1) . 41%h
51+1,5 39 (1) - pe
47 1) 34415 2 ,3% ‘ 3 %‘
1642 ‘30 () b T LWQ v T 3
—a— /, /,
) AN
—E—® EﬂE*f@iﬂ i Ap— /P ft—
IS ¥ / / 39
H_L H|L ! i S
< o | T
8 3
© 2 & 55
HT . 1652 H 3(1)
|
[ ] o 1D
[l i S r—ﬁ S
59 (1 41 (12
62+1,5 45+1,5
67 (1) 50 (1)
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