Allgemeines Positionsschalter
OsiSense XC
Variabler Aufbau: Einfach und innovativ

Funktionsprinzip Variabler Aufbau

m Alle Ausfiihrungen der Baureihen Design Miniatur XCM D und Design Kompakt
XCK D, XCK P und XCK T zeichnen sich durch einen variablen Aufbau aus.

m Die Weltneuheit im Bereich der Positionsschalter zur Erhéhung der Produktivitat:
O vereinfachte Produktauswabhl,

O schnellere Verfugbarkeit,

O vereinfachte Inbetriebnahme,

O vereinfachte Wartung.

Betatiger

m Jeder Betétiger passt auf alle Baureihen Design Miniatur XCM D, Design Kompakt
XCK D, XCK P und XCKT.

m Wechsel des Betétigers durch einfaches Ein- und Ausrasten.

m In 3 Achsen verstellbar:

Betéatiger Uber 360° in 15°-Schritten Hebel Gber 360° in 15°-Schritten zur horizontalen Achse
zum Gehause verstellbar. des Betétigers verstellbar.
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Allgemeines (Fortsetzung) Positionsschalter

OsiSense XC
Variabler Aufbau: Einfach und innovativ

Funktionsprinzip (Fortsetzung) Leitungseinfuhrungen

m Die Leitungseinfihrungen der Baureihen Design Kompakt XCK D und XCK P
gewahrleisten:

O problemloses AnschlieRen der Leitungen durch schnellen Zugriff auf die

Hilfsschalter.

O leichte Anpassung an die verschiedenen internationalen Standards:
- 6 Ausfiihrungen sind erhéltlich:

]

ISOM16 x 1,5
Pg 11

]

ISOM20x 1,5
Pg 13

% O PF1/2 (G 1/2)

1/2" NPT
Jede Ausfiihrung in Metall oder Kunststoff
erhaltlich, entsprechend der Baureihen
Design Kompakt XCK D und XCK P.

Oooao

Anschlusselemente
m Die Baureihe Miniatur XCM D ermdglicht

das ausgangsseitige Auswechseln der
Anschlusselemente:
O Zum Wechseln des Anschlusselements

bei 2 bzw. 3 Hilfsschaltern gentigt eine
1/4-Drehung,

O Standardmafig sind bis zu 6 verschie-
dene Leitungsléangen verfugbar.
I

1/4-Drehung m Fir die Baureihe Miniatur XCM D ist
auch eine Variante mit integriertem
M12-Steckverbinder oder mit abgesetz-
ten Anschliissen erhéltlich.

Hilfsschalterblock oder Hilfsschaltergehause

m Die Hilfsschalterblocke mit 2 bzw. 3 Hilfs-
schaltern mit oder ohne Sprung-funktion
sind bei den Baureihen Design Kompakt
XCK D und XCK P und den Baureihen
Classic XCK J, XCK S, XCK M und XCK
L auswechselbar.

m Bei der Baureihe Design Miniatur XCM D
sind die Hilfsschalter im Geh&use
integriert:

O 2 bzw. 3 Hilfsschalter mit oder ohne
Sprungfunktion und auswechselbares
Anschlusselement.

O 4 Hilfsschalter mit Sprungfunktion, mit
Monoblockgehause und Anschlussleitung.
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Allgemeines

Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D

m XCMD o Antrieb fur geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause)
Mit Anschlussleitung

o
3
3
3
S
]

520343

Seite 1/12

o Antrieb fur geradlinige Betatigung (Befestigung am Antrieb)

Seite 1/12

o Antrieb fur Drehachsen- oder omnidirektionale Betatigung
(Befestigung am Gehéause)

520346

Seite 1/13

m XCM D O Antrieb fiir geradlinige Betatigung
Mit Steckverbinder M12 (Befestigung am Gehéause) | (Befestigung am Antrieb)

561283

x.tu?)\

)
!\‘

Seite 1/16

o Antrieb fir Drehachsen- oder omnidirektionale Betatigung (Befestigung
am Gehause)

561284
561285

'\\,\\)\}\\\

Seite 1/17
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Allgemeine Kenndaten

Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D

Mechanische Kenndaten
Normen Einzelgerat

IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

Baueinheit

IEC 60204-1, EN 60204-1

Zulassungen

UL, CSA (aul3er Geréate mit Leitungen in Sonderausfiihrung), CCC

Schutzbehandlung

Standardausfuhrung: , TC*

Umgebungstemperatur

Betrieb: - 25...+ 70 °C. Lagerung: - 40...+ 70 °C

Schwingungsbeanspruchung

XCM D mit Sprungfunktion: 5 g. XCM D ohne Sprungfunktion: 25 g (10...500 Hz)
gemaf IEC 60068-2-6

Schockbeanspruchung 25 g (18 ms) gemaf IEC 60068-2-27 ohne Antrieb ZCE 08: 15 g (18 ms)
Beruhrungsschutz Klasse | gemaR IEC 61140 und NF C 20-030

Schutzart IP 66, IP 67 und IP 68 (1) gemaR IEC 60529; IK 06 gemaf’ EN 50102
Werkstoffe Gehéuse: Zamak, Antrieb: Zamak

Wiederholgenauigkeit

0,05 mm bezogen auf den Einschaltpunkt, bei 1 Mio. Schaltspielen bei Antrieb mit Sté3el oben

Elektrische Kenndaten

Bemessungsbetriebsdaten Gerate mit 2 Hilfsschaltern

(1)Schutz gegen vollstandiges Eintauchen: die Prifbedingungen sind zwischen Hersteller und
Anwender zu vereinbaren.

~ AC-15; B300 (Ue =240V, le=1,5A)
= DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1 A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1

Gerate mit 3 und 4 Hilfsschaltern | ~ AC-15; C300 (Ue =240V, le =0,75 A)

= DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1 A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1

Gerat mit Leitungsanschluss

Ithe =6 A fur 2 Hilfsschalter, 4 A fur 3 Hilfsschalter, 3 A fur 4 Hilfsschalter

Gerat mit Steckverbinder M12

4-polig

Ui=250V, le =3 Amax. Ilthe=3A

Gerat mit Steckverbinder M12

5-polig

Ui=60V, le=4Amax. lthe=4A

Gerat mit Steckverbinder 7/8”

16 UN 5-polig

Ui=250V, le=6Amax. lthe=6A

Bemessungsisolationsspannung Ui

Ui =400 V Verschmutzungsgrad 3 gemaf IEC 60947-5-1
Ui =300 V gemal UL 508, CSAC22-2 Nr. 14

Bemessungsstof3spannungsfestigkeit

U imp =4 kV geméal IEC 60947-1, IEC 60664

Zwangsoffnung (je nach Ausfiihrung)

Zwangsoffnung des Offners nach IEC 60947-5-1 Anhang K, EN 60947-5-1

Ubergangswiderstand

<25 mQ gemal IEC 60255-7 Kategorie 3

Kurzschlussschutz

Schmelzsicherung 6 AgG (gl)

Minim. Anfahrgeschwindigkeit
(bei Antrieb mit Stol3el oben)

Hilfsschalter mit Sprungfunktion: 0,01 m/min,
Hilfsschalter ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend: 0,6 m/min

Elektrische Lebensdauer

m GemaR IEC 60947-5-1 Anhang C

m Gebrauchskategorien AC-15 und DC-13

m Maximale Schalthaufigkeit: 3600 Schaltspiele/Stunde
m Einschaltfaktor: 0,5

Wechselspannung XCM D mit Sprungfunktion (Hilfsschalter XCM D ohne Sprungfunktion (Hilfsschalter
~ 50/60 Hz ,0+S¢,,,0+0%, ,,0+0+S*, ,,0+0+S+S") ,0+S%,,,0+0+5*)
~m induktive Belastung o 5 i o 5 [T
o 4 ItherT 2 4 H Ithe—
F 3 8 s b
5 L1 NIIN s A\EZ
& N [48 V & 230V \
s JLNITN s . \[_119
= FR110 VAN = EET——x *7‘7777
- \
05 BNRA ° 3 3
ANANANY AVA
0 V\‘ N ‘\‘\‘12 24V \
7irf “ ) “
01 01 A
o5 1 2 3456 10 05 ! 2 3 456 10
StrominA StrominA
Gleichspannung = Ausschaltleistung bei Ausschaltleistung bei
5 Mio. Schaltspielen 5 Mio. Schaltspielen
Spannung \ 24 48 120 Spannung \ 24 48 120
nnm w 3 2 1 nmm W 4 3 3
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Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D

Bestelldaten,
Technische Daten

Komplettgerate mit Anschlussleitung

Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehéause) Geradlinige Betatigung (Befestigung am Antrieb)
Betatiger Metall- Metall-Kuppen- | Rollenst63el mit | Rollenhebel mit | M12 Metall- M16 Metall- M12 RollenstoRel
KuppenstoRel stolRel mit Metallrolle einklappbarer KuppenstoRel Kuppenstd el mit | mit Metallrolle
aulRenliegender Metallrolle auBenliegender
Dichtung (1) Dichtung (1)
Bestelldaten
Hilfsschalter ,,0+S* mit XCMD2110L1 | XCM D2111L1 | XCM D2102L1 XCM D2124L1 XCM D21FOL1 XCMD21G1L1 | XCM D21F2L1
Sprungfunktion
& 31 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P)
rh B b | momcm = | s e | s | e W B | s >
! | GN-YE e R 3 | B 3| B 3| SNEE 3| B 3| EEsv 3
Il =) I 0» 5mm 1l 5mm mm 0] 49 mm 5mm 5mm mm
sl @ = 0.8 0.8 "4 ’ 0, 08 14"
4
1]
Hilfsschalter ,,0+S*, ohne XCM D2510L1 | XCM D2511L1 | XCM D2502L1 XCM D2524L1 XCM D25F0L1 XCMD25G1L1 | XCM D25F2L1
& 2 tuft schaltend| &
g
I \LGN-YE 18 3.1(P) 18 3.1(P) 3,1(A) 5,6(P) 11,2(A) 19,5(P), 18 3.1(P) 18 3.1(P) 3,1(A) 5,6(P)
[ =z 1 BN r— [ M = BB e VA e | Y N |
§I o = 0 26 5mm 2,6 5mm 4,6 mm 16 mm 0 26 5mm 0 26 5mm 0 4,6 mm
=
Hilfsschalter ,,0+0* mit ZCM D29L1 + ZCM D29L1 + ZCM D29L1 + ZCM D29L1 + ZCM D29L1 + ZCM D29L1 + ZCM D29L1 +
Sprungfunktion ZCE108 ZCE11®& ZCE02E&) ZCE2485) ZCEFO® ZCEG1O& ZCEFR2O
4
[+1]
I ,9: 3 BK-BK-WH 18 42 (f) BK-BK-WH| 8 42 (f) BK-BK-WH 3'1(A) 7(E) BK'EK'WHILZ(A) 25(’1) BK-BK-WH 8 42 (f) BK-BK-WH 18 4.2 (f) BK-BK-WH 3'1(A) 7(E)
i1 IGN-YE e % SeBow] % e 5 BRaR 5| S % st % SRaR E]
T 717 47771 RD—RD—WHO 5 mm RD-RD-WH! 5 mm A mm 0» 4’9 mm RD-RD-WH! 5 mm -RD-\ 5 nm RD-RD-WHI mm
sl 2 = 08 0.8 14 08 08 4
¥ 0
o
Hilfsschalter ,,0+O+S“mit | ZCMD39L1+ |ZCMD39L1+ |ZCMD39L1+ ZCM D39L1 + ZCMD39L1 + ZCM D39L1 + ZCM D39L1 +
Sprungfunktion ZCE1085 ZCE11O ZCE02& ZCE2485) ZCEFO® ZCEG1IO ZCEF25
X 0 DI-
[a]) 4 o
r 7: N BK-BKWH L 4'2(P>) BK-BKWH LS 412(P>) BKCBIWH 310 7(2) aKrsKrwullvz(A) 25(2) BBKWH 18 4'2(P>) BCBKWH 18 4‘2(P>) BK-BK-WH Al 7(2)
| —\ | GN-YE RO-RD-WH > RD-RD-WH > RD-RD-WH > RD-RD-WH| > RD-RD-WH > RD-RD-WH] > RD-RD-WH >
o e **}L | AR % R0 % BB % BB i 5 e 5 e % BcBow X
I BRBwH BRBwH RDRDAIH 3 DG 3 Jreiets 3 BRBkH 3 RO-RD-WH 2
g. Z % - e 5 rﬁm e 5 rﬁm e mr; 0_ 4,9 mm " 5 n:m o 5 rﬁm e 0 mm
5B "08 08" 14 08" "08 14
Hilfsschalter ,,0+0+S*, ohne | ZCM D37L1 + ZCMD37L1 + ZCMD37L1 + ZCMD37L1 + ZCMD37L1+ ZCM D37L1 + ZCM D37L1 +
Sprungfkt., gestuft schaltend | ZCE 10 & ZCE11 & ZCE2 O ZCE248) ZCEFO® ZCEGLIO ZCEFR2E
& E: ”33 18 31(P) 18 3.1(P) 3,1(A) 56(P) 11,2() 19.5(P) 18 31(P) 18 3.1(P) 3,1(A) 56(P)
T 1 BK-BKWH BK-BKWH BK-BKWH. K R ! BK-BK-WH] BK-BK-WH| BK-BKWH|
\FF A\ onve R B B i ==
e 0 26 5mm 0 26 5mm 0 46 mm 16 mm 0 26 5mm 0 26 5mm 0 46 mm
2l 2l @ =
¥ 0
o @
Gewicht (kg) 0,180 0,180 0,185 0,200 0,195 0,220 0,205
Hilfsschalter ,,0+0+S+S* ZCM D41L1 + ZCM D41L1 + ZCM D41L1 + ZCM D41L1 + ZCM D41L1 + ZCM D41L1 + ZCM D41L1 +
mit Sprungfunktion ZCE108 ZCE11 O ZCE2 O ZCE248) ZCEFO® ZCEGLO ZCEFR2&
x| 0O 2| b
Q) x| m| > 18 42(P) 18 42(P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 18 42(P) 18 42(P) 3,1(A) 7(P)
r BKBKWH » BK-BK-WH| » BK-BK-WH > BK-BK-WH > BKBKWH > BK-BK-WH) » BK-BK-WH >
| LN\ RO-RD-Wl > RD-RD-W! > RD-RDA > B < RO-RD-WH > RO > RO-RD-WH >
| | GN-YE BN-BU > BN-BU > BN-BU > BUBN < BN-BU > BN-BU > ENBU 3
T S i % st % ot % ety ER s % et % Bak ! ]
slsl 8l sl = | ERE ER L ERL IR ERE I | 3
¢ A = o 5mm o 5mm mm 0|l 49 mm o 5mm i 5mm R mm
m > 14 - 14
08 08 g 08 08
Gewicht (kg) 0,160 0,160 0,165 0,180 0,175 0,200 0,185
Hilfsschalterfunktion Em geschlossen (A) = Nockenweg & Hilfsschalter 0 mit Zwangsoffnung
] offen (P) = Zwangsoffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Axial Durch Nocken 30°
Betatigungsart - <
u = |~ 3 | =%
Max. Anfahrgeschwindigkeit| 0,5 m/s 0,1 m/s
Mechanische Lebensdauer| 10 Mio. Schaltspiele
Mindest- Betatigung 85N 7N 25N 85N 7N
kraftbzw.  zwangséffnung | 42,5 N 35N 12,5N 425N 35N
-moment
Anschluss PVR-Leitung, 5x 0,75 mm?, Lange 1 m fur 2-polige Hilfsschalter, 7 x 0,5 mm?, Lange 1 m fir 3-polige Hilfsschalter 9 x 0,34 mm?, Lange
1 m fir 4-polige Hilfsschalter. Andere Leitungsléngen s. Seite 1/24.

(1) Nitril fir den Einsatz im Innenbereich.
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Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit Anschlussleitung

Bestelldaten,
Technische Daten (Forts.)

Antrieb Drehachsen-Betéatigung (Befestigung am Gehause) | Omnidirektional
Betatiger Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Federstab (1)
Kunststoffrolle Metallrolle Kugellagerrolle | barer Rollen-
hebel mit
Kunst-stoffrolle
Bestelldaten
Hilfsschalter ,,0+S* mit Sprungfunktion XCM D2115L1 | XCMD2116L1 | XCM D2117L1 | XCM D2145L1 | XCM D2106L1
8| 3|
[~ — o o o © o © o 3 o
} - }GN-YE BK-BK-Wt 25" 70 (P>) BK-BK-WHY 25" 70 (P>) BK-BK-WHf 25 70 (Pl BK-BK-W 25" 70 (Pl BK-BK-WH) 20 »
[z L fomes (R (MR (MR |Gy
sl = = "0 90’ "0 90’ "0 90’ "0 90’ 10°
X % 17 17 2
Hilfsschalter ,,0+S* ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend XCMD2515L1 | XCMD2516L1 | XCMD2517L1 | XCM D2545L1 | XCM D2506L1
& aL
[} ¥ o o o
}L ~ } N-YE BK-BK-WH 25 45) BK-BK-WH 25" 45°(P) BK-BK-WH 25 45°0) BK-BK-WH 25 45(F) BK—BK—WN:ZO
—— ——— BNBU N BN-BU BN-BU - BN-BU
é 5 —17— 0 36° 90° 0 36° 90° 0 36° 90° 0 36° 90 40°
¥
o
Hilfsschalter ,,0+0* mit Sprungfunktion ZCM D29L1 + ZCM D29L1 + ZCM D29L1 + ZCM D29L1 + ZCM D29L1 +
5 2 ZCEO01+ ZCEO1+ ZCEO1+ ZCEO01+ ZCE 06
=T onove Z2CY15 & ZCY 16 & Y17 8 ZCY45 &
B 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 20
sl 2 = B Eo | ases Eo | aes 5| REsin R S
2 8 s R Rl 3| assu 3| 3
o 90 90 90 90 REETE
12 12 12 12
Hilfsschalter ,,0+0+S* mit Sprungfunktion ZCMD39L1 + ZCMD39L1 + ZCMD39L1 + ZCMD39L1+ |ZCMD39L1+
52 gL ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCE 06
M\ e ZCY15 & ZCY16 & CcY17 & ZCY 45 &
oz ”% S ooz 00|, g2 TOE |, g2 TR, 25 TR 20
szl al <+ § (R £ (R | uu ="
x 9 Bas 3| 3| EE 3| 3| R 3
o @ 0 90° 90° 90° 0 90° BN 10°
12 12 12 12
Hilfsschalter ,,0+0+S* ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend ZCM D37L1 + ZCM D37L1 + ZCM D37L1 + ZCM D37L1 + ZCM D37L1 +
5 2 gL ZCEO01+ ZCEO1+ ZCEO1+ ZCEO01+ ZCE 06
7 anve ZCY15 & ZCY 16 & cY17T 8 ZCY45 &
1T ”%L”” 25°  45°(P) 25°  45°(P) 25°  45°(P) 25° 45°(P) 20°
sl 2l & = R ReRs RERS B RE s
x 2 0 36 90° 0 36 90 0 36 90° 0 36 90° 4
Gewicht (kg) 0,220 0,225 0,220 0,230 0,180
Hilfsschalter ,,0+0+S+S* mit Sprungfunktion ZCM D41L1 + ZCM D41L1 + ZCM D41L1 + ZCMD41L1+ | ZCMDA41L1+
19| 2l &5 ZCEO1 + ZCEO01+ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCE 06
cf e ———L Z2CY15 & Z2CY16 & 2cY17 & ZCY 45 &
. ;}’;ﬁl@’)“)ﬂ% o 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 20°
S EIEE B E | pp E | p E | B E | s
sl sl ol 2 = prtl 5| ghw 5| gEw 5| mam 5| #o 3
v Qo = goacn EREE 3 B 3 | a 3 | B 3
X 2 g B : 8 = A T | R [ 3
0 90 0 90 0 90’ 0 90 10°
12 12 12 12
Gewicht (kg) 0,200 0,205 0,200 0,210 0,160

Hilfsschalterfunktion

Technische Daten
Anfahrrichtung

mmm geschiossen (A) = Nockenweg
(P) = Zwangsoffnung

— offen

@ Hilfsschalter LO" mit
Zwangsoffnung

(1) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt

Durch Nocken 30°

Betatiger nicht
festgel. Form

Betatigungsart

i

=

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 1,5m/s 1m/s
Mechanische Lebensdauer 10 Mio. Schaltspiele 5
Mindestkraft bzw. -moment Betétigung 0,1 Nm

Zwangsoffnung 0,5Nm -

Anschluss

PVR-Leitung, 5 x 0,75 mm?, Lange 1 m fur 2-polige Hilfsschalter, 7 x 0,5 mm?, Lange 1 m fiir
3-polige Hilfsschalter, 9 x 0,34 mm?, Lange 1 m fiir 4-polige Hilfsschalter. Andere Leitungs-
langen s. Seite 1/24.
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Abmessungen

Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit Anschlussleitung

XCM D2e10L1

@

0
60

XCM D2e24L1

12

‘ ‘

85

XCM D2e11L1 XCM D2e02L1

11,6

|
S

30 ‘
=

30,4

v—
4
3R ‘ Q 3 i 2
|
| = =]
|20,] u 20\,
LLGJ o | @ 16 w0 | 2
oS 1157
E‘;E‘
XCM D2eFO0L1 XCM D2eG1L1

?g

[l

i

(1)2 Befestigungsbohrungen @ 4,2 mm und 2 Senkbohrungen @ 8 mm, Tiefe 4 mm.

(2)Leitungsdurchmesser, au3en 7,5 mm.
(3)Stérke der Muttern = 3,5 mm.

e: max. 8 mm, Bohrung @ 12,5 mm.

f: max. 8 mm, Bohrung @ 16,5 mm.
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Abmessungen (Forts.) Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit Anschlussleitung

XCM D2e15L1 XCM D2e16L1 XCM D2e17L1

<24,
5,5

31
| »HH 216 | Wis
Mmmh |~ 1 il i
1] M
< <
(o] o
|
o
‘ S
Y = _
16 |20 ] AN{E) 16 ‘Jﬁ.
30
32,4 32,4 32,4
7 15
Fo=iH
XCM D2e45L1 XCM D2e06L1
33

55| 216
.Er

J[if ,
1 g o
q | @ , 8
L S
16 |20, [hX o

30 ‘@ LLGJ 30

(1) 2 Befestigungsbohrungen @ 4,2 mm und 2 Senkbohrungen @ 8 mm, Tiefe 4 mm.
(2) Leitungsdurchmesser, aul3en 7,5 mm.

e: max. 8 mm, Bohrung @ 12,5 mm.

f: max. 8 mm, Bohrung @ 16,5 mm.

©)

53...103
93...143
142

‘ 33,5...83,5

E

40

120
<
‘
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D

Komplettgerate mit Steckverbinder M12

Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause) | Geradlinige Betatigung (Befestigung am Antrieb)
Betatiger Metall- Metall-Kuppen- | RollenstoRel mit | Rollenhebel mit | M12 Metall- M16 Metall- M12 RollenstoRel
KuppenstolRel stoRel mit Metallrolle einklappbarer KuppenstoRel Kuppenstoel mit| mit Metallrolle
auBenliegender Metallrolle auf3enliegender
Dichtung (1) Dichtung (1)

Bestelldaten

r—=

-
.

Hilfsschalter
,,OIS* mit
Sprungfunktion,
mit integriertem
Steckverbinder
M12, 4-polig

XCM D2110M12

1,8 4,2(P)
»

=

ItueH
Alhd

2
0 5mm

>

0,8

XCM D2111M12

1,8 4,2(P)
»>

=

I
AlA

=
0 5mm

>

0,8

XCM D2102M12

3,1(A) 7(P)

12 »
14 >
1-2 -
14 -

0 mm

1,4

XCM D2124M12

XCM D21FOM12

1,8 4,2(P)
2 >
3 %
i -
0 5mm
>

0,8

R

XCM D21G1M12

1,8 4,2(P)
2 -
3 %
w1 -
0 5mm

0,8

[ryeymy

XCM D21F2M12

3,1(A) 7(P

2 >

- =3

@ =

[0] mm
i

1,4

Py,

Hilfsschalter

XCM D2110C12

XCM D2111C12

XCM D2102C12

XCM D2124C12

XCM D21F0C12

XCM D21G1C12

XCM D21F2C12

o oS 6 S S S S S S
| >prungtunk- 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P)
- tion. mit 3 E [ AE |1 Sk E (3 : |5 E
inte-griertem |12 3|2 3| 5B CHE < |2 3 | 3
Steck-verbinder| " 0 5mm| 0 5mm| 0 mm 3'40 4.9 mm 0 5mm 0 5mm 0 mm
M12, 5-polig 0.8 0.8 W) . 0,8 0,8 1,4
H'ilIfSl_SChaIter ZCM D29C12+ | ZCMD29C12+ | ZCMD29C12+ |ZCMD29C12 + | ZCMD29C12 + | ZCMD29C12 + | ZCM D29C12 +
s L,O+O" mit ZCE10 Q) ZCEL S ZCE2 Q) ZCE24 5 ZCEF0 Q) ZCEGL G ZCER2 Q)
[ I -
1 Sprungfunk 18 4.2(P) 18 4,2(P) 3LA)7(P) | 11,2(A) 25(P) 18 42(P) 18 42(P) 3,.1(A) 7(P)
= tion, mit 1-2 = |12 5 |12 » |12 > 1-2 < 1-2 < 12 >
e == =1 5| 5 | EIE 3 [ 5
Steckverbinder | 0 Smn| 0] Smr | o[l 14 mm |0 29 mm 0l 5mm 0 Smm 0[] 1.4 mm
M12, 5-polig 0.8 0.8 : [ : 0,8 0,8
Gewicht (kg) 0,085 0,085 0,090 0,105 0,100 0,125 0,110
l Hilfsschalter ZCMD21L08R12| ZCM D21L08R12| ZCM D21L08R12 | ZCM D21L08R12 | ZCM D21L08R12 | ZCM D21L08R12 | ZCM D21L08R12
yany LO+S* mit +ZCE10 ) |+ZCE11 (&) |+ZCE02(&) |+ZCE24(&) |+ZCEF0Q |+ZCEGLE |+ZCEF2 O
[ S §Ep—

} 1 Sprungfunk- 1.8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 31(A) 7(P) | 11,2(A)25(P) 1.8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P
tion, mit i = S S EY S S R s
Leitungund | i 3|5 ENE EaE 3|8 ENE cE 3

IE'Z Steckverbinder |~0 | 5mm |~ 0 Smm| "0 mm |07 49 mm 0 Smm |~ 0 S5mm | T0 mm
099 M12,L=08m, 0.8 0.8 ») e 0.8 0,8 14
5-polig
l Hilfsschalter ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78
iy ,O+S* mit +ZCE10 & +ZCE11 & +ZCE02 & +ZCE24 & +ZCEF0 & +ZCEG1 & +ZCEF2 &
|
y 7}771 Sprungfunk- 1,8 42(P) 1,8 4,2(P) 31(A) 7(P) | 11,2(A) 25(P) 1.8 4,2(P) 1.8 4,2(P) 3.1(A) 7(P
= tion, mit e E |4 : | e s S M z
Leitungund 13 3 |2 38 e 3|8 3|8 I 3
u Steckverbinder | O 5mm| 0 5mm| "0 J mm |55 49 mm 0 5mm | 0 5mm 0 mm
7/8* 16 UN, L= 0.8 0.8 1.4 ! 0.8 0.8 1.4
0,8 m, 5-polig
Gewicht (kg) 0,150 0,150 0,155 0,170 0,165 0,190 0,175
Hilfsschalterfunktion EEm geschlossen (A) = Nockenweg O Hilfsschalter 0" mit Zwangséffnung
1 offen (P) = Zwangso6ffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Axial Durch Nocken 30°

Betatigungsart

4]
o

=,

b=

L

Max. 0,5m/s 0,1 m/s
Anfahrgeschwindigkeit

Mechanische Lebensdauer| 10 Mio. Schaltspiele

Mindest-  Betatigung 85N 7N 25N 85N 7N

kraftbzw.  zwangssfnung | 42,5 N 35N 12,5N 425N 35N

-moment

Zwangsoffnung Obwohl der Aufbau der Gerate mit Leitungsausgang identisch ist, diirfen die Gerate mit 4-poligem Steckverbinder M12 nicht mit &

markiert werden, denn sie sind 1-polig ,O/S*.

(1) Nitril fur den Einsatz im Innenbereich.
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D

Fortsetzun " . .
(Fortsetzung) Komplettgeréate mit Steckverbinder M12
Antrieb Drehachsen-Betéatigung (Befestigung am Gehéduse) | Omnidirektional
) ) Y
" = =
Betatiger Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Langenverstell- Federstab (1)

Bestelldaten

Hilfsschalter ,,0/S* mit Sprungfunktion, mit
integriertem Steckverbinder M12, 4-polig

Kunststoffrolle

XCM D2115M12

Metallrolle

XCM D2116M12

Walzlagerrolle

XCM D2117M12

barer Rollenhebel
mit Kunststoffrolle

XCM D2145M12

XCM D2106M12

o o o o o 2 o~
o 10P) | 25" 70°P) | 25° 70P) | 25" 70°(P) |, 20 .
%:g ~ %ﬁ‘} < fz’ % i:g -1 %42‘ ~
14 - 14 14 < 14 - 14 -
0 90 0 90 0 90 0 90° 10°
s > o o
12 12° 12 12
l Hilfsschalter ,,0+S*“ mit Sprungfunktion, mit XCM D2115C12 | XCM D2116C12 | XCM D2117C12 | XCM D2145C12 | XCM D2106C12
;L Y | integriertem Steckverbinder M12, 5-polig e e e e
””” 1 25" 70° (P) 25°  70° (P) 25°  70°(P) 25°  70°(P) 20°
= 12 12 12 » 12 » 12 >
i3 5 | k! 5 | ] i3 =
%.42: - 34 - 34 - 34 - 34 -
0> 90 0 90 0 90 0 90 o108
12° 12° 12° 12°
Hilfsschalter ,,0+0* mit Sprungfunktion, mit ZCMD29C12 + | ZCM D29C12 + | ZCM D29C12 + | ZCM D29C12 + ZCM D29C12 +
[ P} integriertem Steckverbinder M12, 5-polig ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1+ ZCEO1+ ZCE 06
= )”1_ CY15 & CY16 Y11 2CY45 5
25°  70° (P) 25°  70° (P) 25°  70° (P) 25° 70 (P) 20°
5 = 5 = 5 < 5 = 54 <
3 3 3 = 3 =3 i 3 b =
0 90° 0 90° Q] 90° 0 90° 10°
12° 12° 12° 12°
Gewicht (kg) 0,125 0,130 0,125 0,135 0,085
L Hilfsschalter ,,0+S* mit Sprungfunktion, mit ZCMD21L08R12| ZCM D21L08R12| ZCM D21L08R12| ZCM D21L08R12 | ZCM D21L08R12
= | Leitung und abgesetztem Steckverbinder M12, +ZCEO1+ +ZCEO1 + +ZCEO01 + +ZCEO01 + +ZCE 06
! ,},,1_ L=0,8m, 5-polig CY15 & ZCY16 & Y17 & Z2CY45
) 25" 70° (P) 25" 70°(P) 25" 70°(P) 25°  70°(P) 20°
E‘: 12 12 > 12 > 12 » 1-2 >
34 > 34 > 34 » 34 = 3-4 <
12 - 12 - 12 - 1-2 = 1-2 -
34 - 34 - 34 - 34 - 34 -
ﬂg 0 90 0 90 0 90 0 90 10°
> o o o )
12 12 12 12 >
L Hilfsschalter ,,0+S* mit Sprungfunktion, mit ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78 | ZCM D21L08U78
= | Leitung und abgesetztem Steckverbinder 7/8* +ZCEO1 + +ZCEO1 + +ZCEO1 + +ZCEO01 + +ZCE 06
! ,},,1_ 16 UN, L =0,8 m, 5-polig ZCY15 & ZCY 16 @ ZCY 17 @ ZCY 45 @
25 70°(P) 25" 70°(P) 25" 70°(P) 25" 70°(P)
u 3 |- 13 > 13 < 13 < 41: g <
i 3 |8 3 B I B 3 ] =
0 90" 0 90" 0 90" 0 90"
12° 12° 12° 12°
Gewicht (kg) 0,200 0,205 0,200 0,210 0,160

Hilfsschalterfunktion

Technische Daten
Anfahrrichtung

mmm geschlossen (A) = Nockenweg

7 offen

(P) = Zwangsoffnung

@ Hilfsschalter ,0" mit Zwangséffnung

(1)Wert gemessen beim Anfahren des Betéatigers 100 mm von der Befestigung entfernt

Durch Nocken 30°

Betatiger nicht
festgelegte Form

Betatigungsart

~

=

=]

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 1,5m/s 1m/s
Mechanische Lebensdauer 10 Mio. Schaltspiele 5
Mindestkraft bzw. - moment Betatigung 0,1 Nm

Zwangsoffnung 0,5Nm -

Zwangsoffnung

Obwohl der Aufbau der Geréte mit Leitungsausgang identisch ist, diirfen die Gerate mit
4-poligem Steckverbinder M12 nicht mit & markiert werden, denn sie sind 1-polig ,O/S".

B SENtRONIC.. EREZEED

mailbox@sentronic.com

www.sentronic.com

1/17




Bestelldaten, Positionsschalter

Anschlussbelegung, OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Abmessu ngen Anschlusszubehor fur Komplettgerate mit Steckverbinder

Bestelldaten der Anschlusskabel

Typ des Steckverbinders M12 gerade, 4-polig | M12 gerade, 5-polig | M12 winkelig, 5-polig| 7/8“ 16 UN gerade,
4 A, 250V 4A, 24V 4A, 24V 5-polig 6 A, 250 V
Mit Leitung L=2m XZ CP1169L2 XZ CP1164L2 XZ CP1264L2 XZ CP1771L2
L=5m XZ CP1169L5 XZ CP1164L5 XZ CP1264L5 XZ CP1771L5
L=10m XZ CP1169L10 XZ CP1164L10 XZ CP1264L10 XZ CP1771L10
Gewicht (kg) 0,105 0,115 0,115 0,190

Anschlussbelegung
XCM D mit Steckverbinder
4-polig, M12 5-polig, M12 5-polig, 7/8” 16 UN

4A-60V
2 A-250V 2 XCM D2lee oder ZCM D21ee

1= Gemeinsamer 1-2=,0¢
=3 12=,0 3 13-4=8"

3=+ 5=+

4= 5

4 7 XCM D29ee oder ZCM D29ee

4 ”
1-2=,0"
3-4=,0"
5=+
Leitungsdosen XZ CP
4-polig, M12 5-polig, M12 5-polig, 7/8*“ 16 UN
2 2 3
3, 2=blau o 2=weiR 2/ O\ 42=blau
1 OF Il 3 = gelb/griin + 110 Q9)3 3=plau O O\ 3=gelb/griin +
4 = schwarz o , schwarz o o/ 4=braun
4 4 = gelb/grin 1 5 5=weil
Abmessungen
XZ CP116elLe XZ CP1264Le XZ CP1771Le
0] .
5 8 8
Si Q

S s L

L: Leitungsléange 2,5 oder 10 m.
Mindestabstand fiir den Anschluss des Steckverbinders
Mit Steckverbinder M12, gerade Mit Steckverbinder M12, winkelig Mit Leitung und Steckverbinder

OO OO OV O

J)

4

d: min. 65 mm, empfohlen 69 mm d: min. 42 mm, empfohlen 45 mm d: min. 20 mm
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit Steckverbinder M12
XCM D2e10M12 XCM D2e11M12 XCM D2e02M12
20 211,6 20
‘ a7 . ~
P W ] « Qi @ . =
- @ A 1 - @ Dy
= N = = EN
|l m12 30 | [Lm12 | [Lm12 30
16| 52 16 16
EoE 15°

XCM D2e24M12

12 21,4
- 29
'S
@ (1) 0
1 7] v
o|l®|5
D — o
<
] [ v
WINE 5
116 30
52
1 o
@

XCM D2eF2M12

35

210,6

@ ;’% M12x1 Q Q

110
gﬂﬂ
©

e}
e}
N
Te)
("~ TITm;
Umumm
M12 30
16 52
—115°
K@E- 5°

XCM D2e06M12

.12 1
o <
0l O
A N
OVe
J m
1
M12 20
16 30
52

XCM D2eG1M12
M1bXL

XCM D2eFOM12

M12x1 @7

-y - N Lé 7 ol

88
110

BT B = =

(e8] N
(o) n

50

T
| Y

M12 30

M12 30

i { |
i
5 (] |
i

_‘4
[o) J0 .
(4]
N

XCM D2e45M12
33
5,5 16

58

we-W
115...165

=

‘33,5 83,5

53...103

93...143

]E r:1:%

— =PE
| - —1 O
| |
— J T —|
| [[m12 20 | [Lm12 E
16 30 16 30
52 32,4 52
—115° 15°
s

(1)2 Befestigungsbohrungen @ 4,2 mm und 2 Senkbohrungen @ 8 mm, Tiefe 4 mm.
e: max. 8 mm, Bohrung @ 12,5 mm, Starke der Muttern 3,5 mm.
f: max. 8 mm, Bohrung @ 16,5 mm, Stérke der Muttern 3,5 mm.

1/19

. SEN‘|’RO|\||C IVl 056 222 38 18  mailbox@sentronic.com  www.sentronic.com



Abmessungen (Fortsetzung)  PoSitionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit abgesetztem Steckverbinder

ZCM D21L08eee + ZCE 10 ZCM D21L08eee + ZCE 11 ZCM D21L08eee + ZCE 02

11,6

@)

N

ZCM D21L08eee + ZCE 24 ZCM D21L08eee + ZCE FO ZCM D21L08eee + ZCE G1

Mi2x1 =
FCY

L

(1) 2 Befestigungsbohrungen @ 4,2 mm und 2 Senkbohrungen @ 8 mm, Tiefe 4 mm.
(2) AuBendurchmesser 7,5 mm.

e: max. 8 mm, Bohrung @ 12,5 mm, Starke der Muttern 3,5 mm.

f: max. 8 mm, Bohrung @ 16,5 mm, Starke der Muttern 3,5 mm.
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Abmessungen (Fortisetzung)  Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgeréate mit abgesetztem Steckverbinder

ZCM D21L08eee + ZCE F2 ZCM D21L08eee + ZCE 01 ZCM D21L08eee + ZCE 01 + ZCY 45
+ZCY 15/16/17
31 33
i 216
55
24 "
55 016
35 o106 e I:

53...103

M12x1 mlﬂ ™
8 &) =
555 = Al
’ o
A } 117\
. s
Lﬂj 32146 L%» \@
15° ' 15°
R R O

ZCM D21L08eee + ZCE 06

142

(1) 2 Befestigungsbohrungen @ 4,2 mm und 2 Senkbohrungen @ 8 mm, Tiefe 4 mm.
(2) AuRendurchmesser 7,5 mm.

e: max. 8 mm, Bohrung @ 12,5 mm, Starke der Muttern 3,5 mm.

f: max. 8 mm, Bohrung @ 16,5 mm, Starke der Muttern 3,5 mm.
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Aufbau mit Bestelldaten

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

Rollenhebel mit
75) Kunststoffrolle,

Kunststoffrolle,

seitliche Betatigung vertikale
Betatigung
ZCE 21 ZCE 27

Rollenhebel mit

Rollenhebel
mit einklapp-
barer
Metallrolle

S)

ZCE 24

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle,
seitliche oder
vertikale Betétigung

S

ZCE 28

Verstellbarer
Metall-Kuppen-
stéRel seitlich

S)

ZCE 62

S)

ZCE 63

l

Metall-Kuppen-
stoRel seitlich

Kugelstofel
RollenstdRel seitlich RollenstoRel seitlich mit
mit Metallrolle seitlich mit Stahlkugel
horizontal Metallrolle vertikal
ZCE 64 ZCE 65 ZCE 66

Federstab mit

Federstab Flexibler Federstab

M12 M12 M16 StoRel mit
Metall- RollenstoRel Metallrolle mit
Kuppen- 72\ mit Metallrolle aulen-

stoRel 7 liegender

Dichtung

Kunststoffende

ZCEF2 ‘ ZCE G1 (1) ZCEGA(2) E
RollenstéRel RollenstoRel
mit Metallrolle, mit Metallrolle,
Rollen- mit auRen- mit aul3en-
stoRel mit liegender liegender
Metallrolle Dichtung Dichtung
ZCE 02 | ZCE 29 (1) | ZCE 2A (2) | zceo7 ()| zce a7 (2) | zce 08 (1)| ZCEAB (2) | ZCE 06 (1)| ZCE A6 (2)
N - Verstellbarer
Metall- Metall-Kuppen Metall Kuppen- ) Votall
Kuppen- stoRel mit stoBel mit KugelstoRel K Flexibler Flexibler
stoRkel auBsenliegender auBenliegender mit Stahlkugel uppen- Federstab Federstab
Dichtung Dichtung stoel seitlich seitlich
% ZCE 10 ZCE 11 (1) ZCE 1A (2) ZCE 13 ZCE 14 ZCE 67 (1) ZCE 6A (2)
I I l I

|

Hilfs-

schalter-

gehéause

2-polig Hilfsschalter-

L,O+S mit gehause 2-polig

Sprung- L,O+0" mit

funktion: Sprungfunktion:

ZCM D21 ZCM D29

Hilfsschalter- l Hilfsschalter-

gehause mit gehduse mit

Leitung: Leitung:

ZCM D21L1 ZCM D29L1

ZCM D21L2 ZCM D29L.2

ZCM D21L5 ZCM D29L5
ZCNiC21Le

3

ZCMC29Le
(©)

Hilfsschalter-
gehause 3-polig

Hilfsschalter-

gehause 2-polig Hilfsschalter-

l

L,O+S* gestuft LO+0+S" gestuft gehduse 3-polig
schaltend, ohne schaltend, ohne ,O+O+S" mit
Sprungfunktion: Sprungfunktion: Sprungfunktion:
ZCM D25 zcmp3r & ZCM D39
Hilfsschalter- Hilfsschalter- i Hilfsschalter-
gehause mit gehause mit gehause mit
Leitung: Leitung: Leitung:

ZCM D25L1 ZCM D37L1 ZCM D39L1
ZCM D25L.2 ZCM D37L2 ZCM D39L2
ZCM D25L5 ZCM D37L5 ZCM D39L5

ZCM C25Le ZCMC37Le ZCM C39Le
®3) ® (©)

(1) AuBenliegende Dichtung aus Nitril zur Verwendung im Innenbereich.
(2) AuRenliegende Dichtung aus Silikon zur Verwendung im AuBenbereich.

(3) Leitung mit Anschlusselement: Bitte den ,e" in der Bestell-

Nr. durch die gewunschte Leitungslénge ersetzen

(die Ziffern entsprechen der Leitungslange inm): 1, 2, 3, 5, 7, 10.

Beispiel: ZCMC21Le wird zu ZCM C21L7 fiur eine Leitung

mit Anschlusselement, 7 m lang.

AuBBer ZCM C37Le und ZCM 39L e: diese Ausfiihrungen sind nur mit Leitungslénge von 1, 2 und 5 m lieferbar.
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Aufbau mit Bestelldaten Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

A \ﬂ\
\ﬂ\ Metallstab Metallstab Glasfiberstab Polyamidstab
23 mm 73 mm @3mm @6m
L=125mm L=125mm L=125mm L=200 mm
N J
@ zCY 53 @ ZCY 54 @ | zcv 55 ZCY 59
& | |
Hebel mit Federhebel mit Federhebel mit
Keramik- Kunststoffende Metallstabende
rolle
i
-2
ZCY 22 ZCY 81 ZCY 91
(] (] N (]
m m I m
Biegsamer, Langenverstell- Langenverstell- ; Biegsamer,
5 langenverstell- 1 barer Rollen- it | barer Rollenhebel || 1 langenverstellbarer
barer Rollenhebel hebel mit Kunst- mit Metallrolle Rollenhebel mit
Mit Riick- mit Kunststoffrolle stoffrolle @ Metallrolle @
stellung fur W) W) W) V
Anfanr- / zcya4 _ zcyas _ zcv46 _/ zcvas
richtung
rechts UND
links
ZCE 01@ Rollenhebel mit Rollenhebel mit Rollenhebel mit Rollenhebel mit Rollenhebel mit
 — Kunststoffrolle Metallrolle Walzlagerrolle Kunststoffrolle Metallrolle
I Spur: 20/36 mm ) Spur: 20/36 mm ] Spur: 20/36 mm f Spur: 24/31 mm /I Spur: 24/31 mm
@ zcy18 & @ ev19 B ' zev12 &) @ zcy 153 @ zcy16 5
Mit festen (@ Rollenhebel mit Rollenhebel mit (@ Rollenhebel mit ( Rollenhebel mit
Positionen Metall-Walzlager- Kunststoffrolle Metallrolle Waélzlagerrolle
fur Anfahr- ) rolle Spur: 16/39 mm Spur: 16/39 mm Spur: 16/39 mm
richtung ] Spur: 24/31 mm [ ! !
rechts UND G G @ | @
linke ey 1718 ey 253 zcy 26 & zcv23 &
ZCE 09 (4)
£) Gabelhebel 2 Gabelhebel
Spuren 1 Spur
Spur: 21/35 mm Spur: 28 mm
ZCY 61 ZCY 71

Hilfsschalter-
gehéause 4-polig

Hilfsschaltergehause 2-polig mit Hilfsschaltergehause 2-polig ,O+S* mit

L,O+0+S+S" mit Sprungfunktion ,0+S*, Sprungfunktion, Steckverbinder 7/8” 16 UN
Sprungfunktion Steckverbinder M12, 5-polig: 5-polig, mit Leitung (L =0,8 m):

und Leitung: zemp21c12 &) zCM D21L08U78 &)

@ L0+, Steckverbinder M12, 5-polig: Hilfsschalt ha 2-nolig O+S* mit
ZCM D41L1 ZCM D29C12 [ISSCRAIergenause 2-polg , o+ mi

Sprungfunktion, Steckverbinder M12
5-polig, mit Leitung (L=10,8 m):

zCM D21L08R12)

ZCM D41L2
ZCM D41L5

L,O/S*, Steckverbinder M12, 4-polig:
ZCM D21M12

(4) Nur in Verbindung mit den Gehauseausfiihrungen ZCM D21, ZCM D29, ZCM D39, ZCM D41,
ZCM D21C12,ZCM D21M12, ZCM D29C12, ZCM D21L08eee.
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Bestelldaten Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Einzelkomponenten

Anschlusselemente mit Leitung nach CEl (1)

Hilfsschalter- Funktion Lénge der Bestell-Nr. Gew.
ausfuhrung CEl-Leitung (m)
kg
g 2-polig
? LO+s" 53 1 ZCM C21E1 0,100
mit Sprungfunktion N onve
z ’;23 L 2 ZCM C21E2 0,190
<
[
3 ZCM C21E3 0,280
ZCM C21Ee
5 ZCM C21E5 0,440
7 ZCM C21E7 0,700
10 ZCM C21E10 0,970

Anschlusselemente mit halogenfreier Leitung (2)

Hilfsschalter- Zwgs.- Funktion Leitungslange Bestell-Nr. Gew.
ausfuhrung offnung (m)
3) kg
2-polig
LO+s X al 0,6 ZCM C25T06 0,080
gestuft schaltend, X enve
ohne Sprungfunktion S ;F%LJ__

BK-

Hilfsschaltergehdause mit vergoldeten Kontakten

Hilfsschalter- Zwgs.- Funktion Leitungslange  Bestell-Nr. Gew.
ausfiihrung 6ffnung (m)
©) kg
g 2-polig
= LO+S* @ % gL - ZCM D61 0,055
mit Sprungfunktion H%:’ | onve
Iz L
LO+0« o ¥ 2 - ZCM D69 0,055
mit Sprungfunktion H%’:’M;Y’E
S
EI
LO+S* =) E - ZCM D65 0,055
gestuft schaltend, TN onve
ohne g %L 1
Sprungfunktion %
ZCM D6e .
ZCM D7e 3-polig
LO+O+S8- @ 52 ,B;L - ZCM D79 0,055
mit Sprungfunktion [%;TL{:}M Ve
EE I
3
LO+O+S* = E1 - ZCM D77 0,055
gestuft schaltend, L
ohne Sprung- HE
funktion B
g 4-polig
@ LO+0+S+5* =) HEEE] 1 ZCM D81L1 0,160
mit Sprungfunktion ?;%:}1;%@@15
3% T2 ZCM D81L2 0,255
5 ZCM D81L5 0,525

(1) Schwer entflammbare Leitung nach dem italienischen Standard CEI (Comitato Elettrotecnico
Italiano). Leitung nicht zertifiziert nach UL, CSA.

(2) Weitere Hilfsschalterausfiihrungen und Leitungen auf Anfrage.

(3) © Hilfsschaltergehause mit Zwangsoffnung.

ZCMD8l1Le
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562245

561408

566637

562246

562247

Bestelldaten

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Einzelkomponenten

ZCM D6leee

566638

\V\

XCM D2e01L1

=
=

Y

XCM D2101e12

Hilfsschaltergehause mit vergoldeten Kontakten, mit
integriertem Steckverbinder M12

Hilfsschalter- Zwangs-  Funktion Steckverbinder Bestell-Nr. Gew.
ausfuhrung o6ffnung(1) kg
2-polig
LO+S* - L M12 5-polig ZCM D61C12 0,065
mit Sprungfunktion [y
B
|t
LO+0* - M12 5-polig ZCM D69C12 0,065
mit Sprungfunktion h—in
=
_fr__
L
1-polig
OIS - M12 4-polig ZCM D61M12 0,065
mit Sprungfunktion
Zubehor
Bezeichnung Zwangs- Antrieb Bestell-Nr. Gew.
offnung (1) ver-wendbar mit kg
Hebel
Antrieb fur Drehachsen- =) ZCY 12,ZCY 15, ZCEO05 0,045
Betéatigung, ohne Hebel, ZCY 16, ZCY 17,
mit Ruckstellung, fur ZCY 18,ZCY 19,
Anfahrrichtung ZCY 22,ZCY 23,
rechts UND links ZCY 25, ZCY 26,
bzw. ZCY 39, ZCY 53,
rechts ODER links (2) ZCY 54, ZCY 55,
ZCY 81
Distanzstuck fur mehrspurige — - XCM Z06 0,005
Montage der XCM D
Distanzstiick fiir die - - XCM z07 0,005

Drehachsen-Positionierung
der Antriebe mit verstellbaren
Hebeln, bei anderen Werten
als -90°, 0° und 90°

Hilfsschaltergehduse mit Antrieb fur Drehachsen-Betéatigung
(ohne Betatiger) mit Anschlussleitung

Hilfsschalter- Zwangs-  Funktion Lange der Bestell-Nr. Gew.
ausfuhrung offnung (1) Leitung IEC (m) kg
2-polig
LO+S" @ M aL 1 XCM D2101L1 0,180
mit Sprungfunktion H%j | onve
I 7% 7771
s [ =
]
L,O+S" @ %l 2 1 XCM D2501L1 0,180
gestuft schaltend, TN 6nve
ohne Sprung- g zZ 1
funktion % )

Hilfsschaltergehause mit Antrieb fur Drehachsen-Betatigung
(ohne Betatiger) mit integriertem Steckverbinder

Hilfsschalter- Zwangs-  Funktion Steckverbinder Bestell-Nr. Gew.

ausfihrung 6ffnung (1) kg

2-polig
,,0+58* =) l M12 5-polig XCM D2101C12 0,110
mit Sprungfunktion [y |

[§ SN §E——
T2

1-polig

OIS - M12 4-polig XCM D2101M12 0,110

mit Sprungfunktion

(1) & Hilfsschaltergehause oder Antriebe mit Zwangsoffnung-
(2) Einstellung, s. Seite 1/162.
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Allgemeines,
Terminologie

Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Terminologie

Elektromechanische Sensorik

Aufgrund bestimmter mechanischer Vorteile sind Positionsschalter in automatisierten Anlagen
wie auch in vielen anderen Bereichen im Einsatz.

Sie liefern dem Steuersystem Informationen tber:

o die An-/Abwesenheit von Objekten,

O den Vorbeilauf eines Objektes,

O die Position eines Objektes,

O die Endlage eines Objektes.

Unkomplizierte Gerate mit vielen Vorteilen

m Elektrische Merkmale

O Galvanisch getrennte Hilfsschalter,

Sehr hohes Schaltvermdgen beim Schalten von schwachen Stromen,
kombiniert mit einer hohen Fehlschaltungssicherheit,

Hohe Kurzschlussfestigkeit in Koordination mit der zugeordneten Vorsicherung,
Absolute Sicherheit vor elektromagnetischen Storeinflissen,

Hohe Betriebsspannungen zulassig.

Mechanische Merkmale

Formschlissige Betatigung des Offner-Hilfsschalters (Zwangsoffnung),

Hohe Bestandigkeit in industrieller Umgebung (Tests nach standardisierten und speziellen
Umgebungsbedingungen),

O Schaltpunkt-Wiederholgenauigkeit bis zu 0,01 mm.

[m]

OooOomOO00O

Betatigungsrichtungen

m Geradlinige Betatigung  m Drehachsen-Betatigung m Omnidirektionale Betatigung

- o

A\
n

Unbetatigt

Betatigt

Unbetaétigt Betatigt Unbetaétigt

Betatigt

Bemessungswert m Der Bemessungswert ersetzt den bisherigen Nennwert.
m Ein flr eine vorgegebene Betriebsbedingung geltender Wert

einer GroRe.

Gebrauchskategorien m AC-15 ersetzt AC-11: Schalten einer elektromagnetischen Last
mit Wechselspannung. Prifbedingungen 10 1 /1.
m AC-12: Schalten von ohmscher Last mit Wechselspannung
oder von Halbleiterlast in Eingangskreisen von Optokopplern.
m DC-13 ersetzt DC-11: Schalten einer elektromagnetischen Last
mit Gleichspannung. Priifbedingungen I /1.

Zwangsoffnungsweg m Mindestweg von Beginn der Betatigung des Bedienteils bis zu
der Stellung, in der die Zwangsdffnung der 6ffnenden Kontakte
beendet ist.

Zwangsoffnungskraft m Betétigungskraft, die am Bedienteil erforderlich ist, um die
Zwangsoffnung zu erreichen.

Schaltvermdgen m |, gilt nicht mehr als Bemessungswert. (Es handelt sich um
den konventionellen thermischen Strom fur die Erwarmungs-
prufung).

Beispiel: Die Gebrauchskategorie A 300 entspricht einem kon-
ventionellen thermischen Strom |, von 10 Aund einem max.
Bemessungsbetriebsstrom |, von 6 Abei 120 V oder 3 Abei 240
V.

Positionsschalter mit m Ein Gerét erfullt diese Anforderungen, wenn die Offner die erfor-

Zwangsoffnung derliche Offnung erreichen, sobald das Bedienteil den Zwangsoff-
nungsweg zuriickgelegt hat. (Zwischen Bedienteil und Hilfsschal-
ter sind keine elastischen Verbindungen zuldssig).

m Alle Positionsschalter, die mit einem Hilfsschalterblock ohne

Sprungfunktion oder einem Hilfsschalterblock mit Sprungfunkti-
on ,0+S* (Form zb), ,0+S+S*, ,0+0+S*, ,0+0O+S+S* ausgerii-
stet sind, haben Zwangsoffnung des Offners und entsprechen
der Norm |EC 60947-5-1 Anhang K.
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Hilfsschalterblock

Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Hilfsschalterblock

V Grenzisolationsspannung
500

240
200
150

120
100

60

@) Induktive
48 Belastyng

N

Konventionelle thermische Belastung (I )

=
>
N
>
b3
2
B
>

Anwendungsbereich
XE2S P2151, P3151 [l

Hilfsschalter in
Standardaus-

! XE2N Peooe
fuhrung . Hilfsschalter XCM D
Dauerbetrieb XE3e Peces
(haufiges Schalten)

Hilfsschalter mit
vergoldeten

Gelegentlicher
Betrieb. Gelegent-

Kontakten liches Schalten.
bei ohmscher <1 Schaltspiel/Tag
Belastung und/oder korrosive

Umgebung
(1) Einsetzbar bis 48 /10 mA.

Hilfsschalter mit Sprungfunktion (Sprungschaltglieder)

m Beidieser Hilfsschalterfunktion liegen Einschalt- und Ruckschaltpunkt nicht an derselben
Stelle.

m Die Schaltgeschwindigkeit der Hilfsschalter ist unabhéngig von der Geschwindigkeit ihrer
Betatigung.

m Diese Funktionseigenschaft bietet ausreichende elektrische Leistungen, auch bei geringer
Betétigungsgeschwindigkeit.

=

N
N
NI

Umschalten der
Hilfsschalter

Ann&hern des
Umschaltpunktes

Unbetétigt

Vollzogene
Zwangstrennung

Hilfsschalter ohne Sprungfunktion (Schleichschaltglieder)
m Beidieser Hilfsschalterfunktion liegen Einschalt- und Ruckschaltpunkt an derselben Stelle.
m Die Schaltgeschwindigkeit der Hilfsschalter ist gleich der oder proportional zur
Geschwindigkeit ihrer Betatigung (die Betatigungsgeschwindigkeit darf 0,001 m/s = 6 m/min
nicht unterschreiten).
Die Hilfsschalterdffnungsweite ist abhéangig vom Betatigungsweg.

Elektrische Lebensdauer bei gebrauchlicher Belastung
m Beigebrauchlicher, induktiver Belastung betragt der Dauerstrom allgemein <0,1 A, d.h. je
nach Spannung eine Dauerleistung von 3...40 VA und eine Anzugsleistung von 30...1000 VA.
m In diesem Anwendungsbereich betrégt die elektrische Lebensdauer > 10 Mio. Schaltspiele.
Anwendungsbeispiel: XCK J161 + LC1 D12eeee (7 VA Dauerleistung, 70 VA Anzugsleistung);
Elektrische Lebensdauer = 10 Mio. Schaltspiele.
Schaltvermégen
1 Normsteuereingang einer SPS Typ 1 (SPS = speicherprogrammierbare Steuerung)
2 Normsteuereingang einer SPS Typ 2
3 Schaltvermdgen gemaf’ IEC 60947-5-5, Gebrauchskategorie AC-15, DC-13

A300 240V 3A B300 240V 15A
Q300 250V 0,27A R300 250V 0,13A
4 Schaltvermdgen geméaR IEC 60947-5-1, Gebrauchskategorie AC-15, DC-13
A300 120V 6A B300 120V 3A
Q300 125V 0,55A R300 125V 0,27A

Elektrische Lebensdauer bei Kleinlast

m Beider Anwendung der Positionsschalter in Steuereingangen von SPS-Systemen ist
folgendes entscheidend:

m Im Kleinlastbereich hat die Fehlschaltungssicherheit folgende Werte:

O Fehlschaltungskoeffizient < 1 Fehler bei 100 Mio. Schaltspielen bei Hilfsschaltern mit
Sprungfunktion (Hilfsschalter XE2 S P),

O Fehlschaltungskoeffizient < 1 Fehler bei 20 Mio. Schaltspielen bei Hilfsschaltern ohne
Sprungfunktion (Hilfsschalter XEeN P und XE3 S P).

O Fehlschaltungskoeffizient < 1 Fehler bei 5 Mio. Schaltspielen bei Hilfsschaltern XCM D.

B SENtRONIC.. EREZEED
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Hilfsschalterblock Positionsschalter

(Fortsetzung) OsiSense XC
Hilfsschalterblock
Allgemeines

Hilfsschalterblock (Fortsetzung) Hilfsschalter mit Sprungfunktion (Sprungschaltglieder)

m Beispiel: ,,0+S*

) A
B P A - Maximaler Weg des Betétigers (in mm oder Grad).
‘ B - Betétigungsweg bis zum Einschaltpunkt.
21-22 » Einschaltpunkt C - Betatigungsweg bis zum Rickschaltpunkt.
13-14 - D - Differenzweg =B - C.
% : izl 2 Riickschaltpunkt P - Betatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.
¢l
0 O Geradlinige Betétigung
1 —e— ) m 1 - Riickschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.
2 | o O < 2 - Einschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.
P L A - Maximaler Weg des Betatigers (in mm).
max. -~ I B - Betatigungsweg bis zum Einschaltpunkt.
RS C - Betatigungsweg bis zum Riickschaltpunkt.
D - Differenzweg =B - C. .
1 P - Betatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.

O Drehachsen-Betéatigung

1 - Riickschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.

2 - Einschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.

A - Maximaler Weg des Betatigers (in Grad).

B - Betatigungsweg bis zum Einschaltpunkt.

C - Betatigungsweg bis zum Rickschaltpunkt.

D - Differenzweg =B - C.

P - Betatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.

Hilfsschalter ohne Sprungfunktion (Schleichschaltglieder)
m Beispiel: ,,0+S* gestuft schaltend

»|
B P A - Maximaler Weg des Betatigers (in mm oder Grad).
* > ‘ B - Betétigungsweg bis zum Beginn der Hilfsschalteréffnung 21-22.
.2 Einschalt- und C - Betatigungsweg bis zum Beginn der HilfsschalterschlieBung 13-14.
314 Riickschaltpunkt P - Betatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.
0
p;»‘
0 O Geradlinige Betatigung
m
L —— @) 1 - Riickschalt- und Einschaltpunkt von Hilfsschalter 21-22.
2 e < 2 - Einschalt- und Rickschaltpunkt von Hilfsschalter 13-14.
P // o - A - Maximaler Weg des Betétigers (in mm).
max. - \\ B - Betatigungsweg bis zum Beginn der Hilfsschalter6ffnung 21-22.
RS C - Betatigungsweg bis zum Beginn der HilfsschalterschlieRung 13-14.
— P - Betatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.

O Drehachsen-Betatigung

1 - Riickschalt- und Einschaltpunkt von Hilfsschalter 21-22.

2 - Einschalt- und Riickschaltpunkt von Hilfsschalter 13-14.

A - Maximaler Weg des Betatigers (in Grad).

B - Betatigungsweg bis zum Beginn der Hilfsschalter6ffnung 21-22.

C - Betatigungsweg bis zum Beginn der HilfsschalterschlieRung 13-14.
P - Betéatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.
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Hilfsschalterblock (Forts.), Positionsschalter

Montage OsiSense XC
Allgemeines

Hilfsschalterblock (Fortsetzung) Anschluss der Hilfsschalter,

® Anzugsmoment:
O Mindest-Anzugsmoment zur Sicherstellung der Bemessungs-Kontaktdaten: 0,8 Nm,
O Maximales Anzugsmoment ohne Zerstérung der Anschlussklemmen: 1,2 Nm fiir XE2 oP,
1 Nm fiir XE3 eoP.
m Anschlussleitung: Lange des abisolierten Teils der Leitung:
O fir XE2e P, L =22 mm,
O fir XE2e P3eee, L =45 mm,
L

Anschluss mit Schraubklemmen XE2e P

L ‘

l— —

O fur XE3e P, L=14mm, L1 =11 mm.

Tl

L L1
PR
Anschluss mit Schraubklemmen XE3e P

Montage Verlegen der Anschlussleitung

1 Richtig
2 Falsch

Lage der Kabelverschraubung

1 Richtig
2 Falsch

Nockentyp

1 Richtig
2 Falsch

Montage und Befestigung von Positionsschaltern am Antrieb

1 Richtig Typ XCK D, XCK P und XCK T, XCM D und XCM N
2 Verboten

1 2
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Inbetriebnahme

Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Anzugsmoment

m Das Mindest-Anzugsmoment ist das Moment, das die Geratefunktion gewéahrleistet.
m Das maximale Anzugsmoment darf nicht Gberschritten werden, um eine Zerstérung des
Gerétes zu vermeiden.

Baureihe Gerat Moment (Nm)
Min. Max.
Design Kompakt XCK D, XCK P,  Abdeckung 0,8 1,2
XCKT Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 15
Design Miniatur XCM D, XCMN - - -
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 15
Design Kompakt XCK N Abdeckung 0,8 1,2
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 1,5
Design Classic XCK J Abdeckung 1 15
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 15
Design Classic XCK S Abdeckung 0,8 1,2
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 15
Design Classic XCK M, XCK ML,  Abdeckung 0,8 1,2
XCKL Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 1,5

Typ XCK D, XCK P, XCK T, XCM D
m In 3 Achsen verstellbar:

r

Betatiger Gber 360° in 15°-Schritten Hebel Giber 360° in 15°-Schritten zur horizontalen Achse
zum Gehause verstellbar. des Betatigers verstellbar.

Type XCK J

m Betatigungshebel Giber 360° in Schritten von 5° oder 45° verstellbar.
1 Vorderseite o= 5°
2 Riickseite a = 45°
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Inbetriebnahme (Fortsetzung)  Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Inbetriebnahme (Fortsetzung) Umstellen des Schaltverhaltens

m XC2J

m XCKJ

Antrieb ZCK D05

m XCKD, XCKP, XCK T und XCM D

Antrieb ZCE 05

Betatigungsnocken fur Antriebe ZCK E09 und ZC2 J09

1 min.0,5mm
2 min.2mm

|
- I i 0 —_ S
@b.] ®\EE{® i . 3H®/
o A N @77]/3*@'

A =Hebellange + 11 mm
ZCK E09: 13 <h <18 mmund B = max. 12 mm
ZCK JE09: 14 <h <24 mm und B = max. 6 mm
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Normen Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Normen
Die Schneider Electric Gerate entsprechen gréRtenteils folgenden Normen: national (z. B. Deutschland: DIN, Frankreich: NF C), européisch (z. B.

CENELEC) oder international (z. B. IEC). Diese Produktnormen definieren genau die erforderlichen Kenndaten der Geréte (z. B. Norm IEC 60947 fiir
Niederspannungsschaltgerate). Diese Gerate ermdglichen die normgerechte Realisierung der Geratetechnik fir Maschinenausriistungen und
Installationen (z. B. IEC 60204, Elektrische Ausrustung von Industriemaschinen).

IEC 60947-5-1

Isolationskoordination (Isolationsfestigkeit) m Die Norm IEC 60664 legt fur die Bemessungssto3spannung vier Zuordnungskriterien fest.
Wichtig ist fir den Anwender, die nach dem Anwendungsfall richtige Zuordnung zu ermitteln und
danach den Hilfsschalter auszuwahlen. Der Hersteller gibt fur das Gerat die Bemessungsstol3-
spannung (U, ) an.

Anschlussklemmen m Bei den Anschlussklemmen fiihren mechanische Prifungen zum maximalen Anschluss-quer-
schnitt, der mechanischen Festigkeit sowie der Sicherheit gegen Lésen der Anschlussverbin-
dung.

m Die Kennzeichnung der Anschlisse erfolgt geméafR Norm EN 50013.

Schaltvermogen m Bemessungswert bei maximaler elektrischer Belastung. Eine einfache Bezeichnung (z. B.
A300) informiert Uiber die Kenndaten des Schaltgerates geméan der Gebrauchskategorie.

Zwangsoffnung der Offner Hilfsschalter m Bei Hilfsschaltern in Steuerkreisen mit Sicherheitsfunktion, Endschalter, Not-Aus-Schalter, usw.

(IEC 60947-5-1 Anhang K) wird die sichere Funktion der Offner gefordert (siehe IEC 60204, EN 60204), die Hilfsschalter-
offnung ist nach jedem Versuch durch einen Impulsspannungsversuch (2500 V) zu iberprifen.

Schaltzeichen von Schaltgliedern | m FormZa, | m Form Zb, .

die beiden ,S+O" Hilfsschal- __ die beiden Hilfsschalter ,S+O" sind
ter haben gleiche Polaritét. W galvanisch getrennt.

Bildzeichen fir Zwangsoffnung m Bildzeichen einfach % m Bildzeichen komplett

CENELEC EN 50047
Das aus 14 Mitgliedstaaten bestehende européische Komitee fur elektrotechnische Normung CENELEC hat in dieser Norm die Abmessungen und Kennwerte
eines ersten Positionsschaltertyps definiert.

Sie definiert 4 Betdtigungsvarianten (Form A, B, C, E). (1) Minimalwert A: Bezugslinie
Die Positionsschalter der Baureihe XCK P, XCK D und (2) Maximalwert H: Differenzweg
XCK T entsprechen der Norm EN 50047. P: Schaltpunkt
E: Leitungseinfiihrung
Form A, Rollenschwenkhebel Form B, Gerundeter Kuppenstofel
50 (2 1543
g
40+2 S H p
N
7 (] +0 A
Pz =} ) 125 -25 ]
~L ‘ ‘ |

55

— < ! P
5@ P T
o Ly e

T - 5 ©
15410 = ﬁ T e QS
~— 9 H H ) w| H| -
E @) 0 —l © N
= <1 ],312) 0
! 12,5 (1) ‘ 20+0,1
30 (2) 2240,1
Form C, RollenstoRel Form E, Rollenhebel (1 Anfahrrichtung)

20 (1)

10415
10 (1 —T<H 10 (1)
12,5 :95 . 1255185 -

i
25(1)

+1
3L
@\
Y

25 (1
2
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Normen (Fortsetzung) Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Normen (Fortsetzung)

CENELEC EN 50041
Das aus 14 Mitgliedstaaten bestehende européische Komitee fur elektrotechnische Normung CENELEC hat in dieser Norm die Abmessungen und Kennwerte

eines zweiten Positionsschaltertyps definiert.

Sie definiert 6 Betatigungsvarianten (FormA, B, C, D, F, G).
Die Positionsschalter der Baureihe XCK J und XCK S (2) Maximalwert
entsprechen der Norm EN 50041.

(1) Minimalwert A: Bezugslinie Za: Betatigungsbereich
B: Langlochbohrungen (wahiweise) Sa: Unterkante

H: Differenzweg Betatigungsmittel
P: Schaltpunkt

E: Leitungseinfiihrung

Form A, Rollenhebel Form B, Gerundeter KuppenstoRel
70 (2) 20+3
5612 =) H P 1642 ¢
“—’ o
| N == _ - P
i o5 T 2 L~
Yy r — " =
2 53, /Y| g o9
10 (1) ’ = “lely 4l u s
™~ o IR
[32]
L 1B 9] XA |_i —@
™ ] A
™~ S
E NIEEE
= 5l Y
o — S D
/| RN
150 130+0,1
30%4° 2 42,5 (2)
46 (2)
Form C, RollenstoRel Form D, Stangenhebel
15425 56+10 =
— n RE——— 0o /
10 (1 H p Jﬂ/ /‘ m
_ / J’l/ J)’I/ ‘@
‘L":L - ///} 20( ‘ T 20 (2)
1 ] =] g
S, 4 - 3 ] <
< / S
o < —
Fi,.° Fe :
e = B
t P
= |
- e’ _
ol ~
SRR
e
Form F, Gerundeter Kuppenseitenstoflel Form G, RollenseitenstoRel
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