Allgemeines Positionsschalter
OsiSense XC
Variabler Aufbau: Einfach und innovativ

Funktionsprinzip Variabler Aufbau

m Alle Ausfiihrungen der Baureihen Design Miniatur XCM D und Design Kompakt
XCK D, XCK P und XCK T zeichnen sich durch einen variablen Aufbau aus.

m Die Weltneuheit im Bereich der Positionsschalter zur Erhéhung der Produktivitat:
O vereinfachte Produktauswabhl,

O schnellere Verfugbarkeit,

O vereinfachte Inbetriebnahme,

O vereinfachte Wartung.

Betatiger

m Jeder Betétiger passt auf alle Baureihen Design Miniatur XCM D, Design Kompakt
XCK D, XCK P und XCKT.

m Wechsel des Betétigers durch einfaches Ein- und Ausrasten.

m In 3 Achsen verstellbar:

Betéatiger Uber 360° in 15°-Schritten Hebel Gber 360° in 15°-Schritten zur horizontalen Achse
zum Gehause verstellbar. des Betétigers verstellbar.
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Allgemeines (Fortsetzung) Positionsschalter

OsiSense XC
Variabler Aufbau: Einfach und innovativ

Funktionsprinzip (Fortsetzung) Leitungseinfuhrungen

m Die Leitungseinfihrungen der Baureihen Design Kompakt XCK D und XCK P
gewahrleisten:

O problemloses AnschlieRen der Leitungen durch schnellen Zugriff auf die

Hilfsschalter.

O leichte Anpassung an die verschiedenen internationalen Standards:
- 6 Ausfiihrungen sind erhéltlich:

]

ISOM16 x 1,5
Pg 11

]

ISOM20x 1,5
Pg 13

% O PF1/2 (G 1/2)

1/2" NPT
Jede Ausfiihrung in Metall oder Kunststoff
erhaltlich, entsprechend der Baureihen
Design Kompakt XCK D und XCK P.

Oooao

Anschlusselemente
m Die Baureihe Miniatur XCM D ermdglicht

das ausgangsseitige Auswechseln der
Anschlusselemente:
O Zum Wechseln des Anschlusselements

bei 2 bzw. 3 Hilfsschaltern gentigt eine
1/4-Drehung,

O Standardmafig sind bis zu 6 verschie-
dene Leitungsléangen verfugbar.
I

1/4-Drehung m Fir die Baureihe Miniatur XCM D ist
auch eine Variante mit integriertem
M12-Steckverbinder oder mit abgesetz-
ten Anschliissen erhéltlich.

Hilfsschalterblock oder Hilfsschaltergehause

m Die Hilfsschalterblocke mit 2 bzw. 3 Hilfs-
schaltern mit oder ohne Sprung-funktion
sind bei den Baureihen Design Kompakt
XCK D und XCK P und den Baureihen
Classic XCK J, XCK S, XCK M und XCK
L auswechselbar.

m Bei der Baureihe Design Miniatur XCM D
sind die Hilfsschalter im Geh&use
integriert:

O 2 bzw. 3 Hilfsschalter mit oder ohne
Sprungfunktion und auswechselbares
Anschlusselement.

O 4 Hilfsschalter mit Sprungfunktion, mit
Monoblockgehause und Anschlussleitung.

1/9

. SEN‘|’RO|\||C IVl 056 222 38 18  mailbox@sentronic.com  www.sentronic.com



Allgemeines, Positionsschalter

Mechanische Kenndaten OsiSense XC Universal
Design Kompakt, kunststoffgekapselt,
Typ XCK P und XCKT
Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D

m XCKP, XCKD o Antrieb fuir geradlinige Betatigung (Befestigung am Antrieb oder Gehause)
1 Leitungseinfuhrung, XCKD XCKP
Gerate gemafl CENELEC EN 50047

Seite 1/38 und 1/42 Seite 1/32 und 1/36

o Antrieb fir Drehachsen- oder omnidirektionale Betatigung
(Befestigung am Gehause)
XCK D XCKP

520359
520360

Seite 1/39 und 1/43 Seite 1/33 und 1/37
mXCKT o Antrieb fuir geradlinige Betatigung (Befestigung am Antrieb oder Gehause)
2 Leitungseinfiihrungen, XCKT

Schaltpunkte und Befestigungsmale gemaf
CENELEC EN 50047

Seite 1/44

o Antrieb fur Drehachsen- oder omnidirektionale Betatigung
(Befestigung am Gehéause)
XCKT

Seite 1/44
Mechanische Kenndaten
Normen Einzelgerat IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
Baueinheit IEC 60204-1, EN 60204-1
Zulassungen UL, CSA, CCC
Schutzbehandlung Standardausfuhrung ,TC*
Umgebungstemperatur Betrieb -25..+70°C
Lagerung -40...+70°C
Schwingungsbeanspruchung GemaR IEC 60068-2-6 25 g (10...500 Hz) auRer Geréate mit Antrieb ZCE 24: 20 g
Schockbeanspruchung GemanR IEC 60068-2-27 50 g (11 ms) auRer Antrieb ZCE 08: 15 g (11 ms) und ZCE 24: 30 g (18 ms)
Beriihrungsschutz Klasse Il gemé&R IEC 61140 und NF C 20-030 fiir XCK P und XCK T
Klasse | geméaR IEC 61140 und NF C 20-030 fiir XCK D
Schutzart IP 66 und IP 67 gemaR IEC 60529; IK 04 gemaf EN 50102 fur XCK P und XCK T,
IK 06 gemaf EN 50102 fur XCK D
Wiederholgenauigkeit 0,1 mm bezogen auf den Einschaltpunkt, bei 1 Mio. Schaltspielen bei Antrieb mit StoRel oben
Leitungseinfihrung oder Je nach Ausfiihrung Gewindebohrung fiir Verschraubung Pg11 oder Pg13; oder ISOM 16 x 1,5; ISOM 20 x 1,5;
Steckverbinder oder 1/2" NPT oder PF 1/2 (G1/2) oder Steckverbinder M12
Werkstoffe XCK D Gehause und Antriebe: Zamak, XCK P und XCK T Gehause: Kunststoff; Antriebe:
Zamak
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Allgemeine Kenndaten

(Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt,

Typ XCKP u. XCKT

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D

Elektrische Kenndaten

Bemessungsbetriebsdaten XE2e P ~ AC-15; A300 (Ue =240V, le =3 A); Ithe =10A
= DC-13; Q300 (Ue =250V, le = 0,27 A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
XE3e P ~ AC-15; B300 (Ue =240V, le=1,5A); Ithe=6 A
= DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
Bemessungsisolations- XE2e P Ui =500 V Verschmutzungsgrad 3 gemaR IEC 60947-1
spannung Ui =300 V gemanR UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
XE3e P Ui = 400 V Verschmutzungsgrad 3 gemaR IEC 60947-1
Ui =300 V gemaR UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
Bemessungsstof3- XE2e P Uimp =6 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664
spannungsfestigkeit XE3e P Uimp = 4 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664
Zwangsoffnung Zwangsoffnung des Offners geméaR IEC 60947-5-1 Anhang K, EN 60947-5-1
(je nach Ausfiihrung)
Ubergangswiderstand <25 mQ gemal IEC 60255-7 Kategorie 3
Kurzschlussschutz XE2e P Schmelzsicherung 10 A, Betriebsklasse gG (gL)
XE3e P Schmelzsicherung 6 A, Betriebsklasse gG (glL)
Anschluss XE2S Pe151 und XE2S P2141 | Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 2 x 1,5 mm?
(mit Schraubklemmen) XE2N P21e1 und XE2N P31e1 | Anschlussquerschnitt min.: 1 X 0,5 mm?, max.: 2 X 2,5 mm?
XE3N P et XE3S P Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?2, max.: 1 x 1 mm? oder 2 x 0,75 mm?
Minimale XE2S Pe151, XE2S P2141 und XE3S P: 0,01 m/min

Anfahrgeschwindigkeit
(bei Antrieb mit StéRel oben)

XE2N P21e1, XE2N P31e1 und XE3N P: 6 m/min

Elektrische Lebensdauer

m Gemal IEC 60947-5-1 Anhang C

m Gebrauchskategorie AC-15 und DC-13

m Maximale Schalthaufigkeit: 3600 Schaltspiele/h
m Einschaltfaktor: 0,5

Wechselspannung
~ 50/60 Hz
rm induktive Belastung

Gleichspannung -—

XE2S Pel51, XE2S P2141 XE2N P21e1, XE2N P31lel
3 ° Ithe 3 3 P Fithe
N 2 3 \ERVEL\NEE
1 N 3 230V \12/24/48 V
c \ = 2 I "
N : |
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il
0,5 1 2 345 10 0,5 1 2 345 10
Strom (A) Strom (A)

Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen
Spannung V. 24 48 120 Spannung V. 24 48 120
mmm w 10 7 4 nom w 13 9 7

Beim XE2S Pe151 (~ oder =) sind die Hilfsschalter ,0* und ,S* mit den angegebenen Werten
jeweils gleichzeitig mit umgekehrter Polaritat belastet.

Wechselspannung
~ 50/60 Hz
~m induktive Belastung

Gleichspannung -

XE3S Peeee XE3N Peooe
t‘j 5 Ithe % ?1 Ithe
o o
2 2 3
< < \
8 g 2 oy \[12/24/48 v
s 41N g . \_ 110V
\ \
i~ N —\
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230/400 V/ \%\/ il os i
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01 I 01
05 1 2 345 10 0,5 1 2 345 10
Strom (A) Strom (A)

Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen

Spannung V 24 48 120 Spannung V 24 48 120
mm w 3 2 1 mm W 4 3 2
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P
Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung

Antrieb | Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehéause)
Form B (1) Form C (1) FormE (1)
Betatiger Metall- Metall- Rollenst6Rel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit
KuppenstoRel KuppenstoRel mit| Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle
auBenliegender (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung,
Dichtung seitlich) vertikal) vertikal od.
seitlich)
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung 1ISO M16 x 1,5 (2)
ml - Hilfsschalter ,,0+S* XCK P2110P16 | XCKP2111P16 | XCKP2102P16 | XCK P2121P16 | XCK P2127P16 | XCK P2128P16
I YL mit Sprungfunktion
q o] (XE2SP2151L) 18 46(P) 18 46(P) 3,1(A)7.8(P) 6,5(A)15,7(P) 6,5(8)15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
MR fist j;E: fests ?: Az E fesr] = Az | < ¥ |
az E] az E] s El 3135 1 e = 33 %
0 . 5mm 0 Smm 13-14 o 1314 m?n 13,“0 m?n az n:m
0,9 0,9 1,5 4,5<
gl <| Hilfsschalter,O+S* XCK P2510P16 | XCK P2511P16 | XCK P2502P16 | XCK P2521P16 |XCK P2527P16 |XCK P2528P16
_ 4% ohne Sprungfunktion,
‘ﬁ | gestuftschaltend 18 3.2(P) 1.8 3.2(P) 3,1(A) 5.6(P) 6,5(A) 11,3(P) 6,5(8) 11,3(P) 9.8(A) 17,2(P)
=~ (XE2N P2151) uz FEE] i X "] 537 - Y -] fiin
0 3 5mm 0 3 5mm 52 mm 0 10,5 mm 0 10,5 mm 0 16,1 mm
Hilfsschalter ,,0+0* ZCP29 + ZCP 29 + ZCP 29 + ZCP29 + ZCP 29 + ZCP 29 +
S| || mit Sprungfunktion ZCPEP16 + ZCP EP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCP EP16 + ZCPEP16 +
--/ (XE2S P2141) ZCE108 ZCE11& ZCE02 & ZCE21& ZCE27O ZCE288
N 18 4,6(P) 1.8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A) 15,7(P) 6,5(8)15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
fie ] 4 53 = e = e | e S i =
3 iiﬁim %2:%50 Sim Fier) m?n %%:%%O mfn %}:350 mim 3 rﬁm
0,9 0,9 1,5 3 4,9
al o Hilfsschalter ,,0+0* ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 +
|, ~|, ohne Sprungfunktion, ZCPEP16 + ZCP EP16 + ZCP EP16 + ZCPEP16 + ZCP EP16 + ZCP EP16 +
-—1 gestuft schaltend ZCE10& ZCE11O ZCE02& ZCE21& ZCE27O ZCE28&
Sl ] (XE2NP2141) 18 32(P) 18 3.2(P) 3156(P) 6.6(A) 11,6(P) 6,6(8) 11,6(P) 5,3(A)
% e e e 3% 4% a3
5mm 5mm 0 mm mm mm 0 mm
| a| | Hilfsschalter ,L,0+0+s* ZCP 39+ ZCP 39+ ZCP 39+ ZCP 39+ ZCP 39+ ZCP 39+
o "l mit Sprungfunktion ZCPEP16 + ZCP EP16 + ZCP EP16 + ZCPEP16 + ZCP EP16 + ZCP EP16 +
- "\ (XE3S P2141) ZCE1085 ZCE11O ZCE028& ZCE218 ZCE27TO ZCE288)
&l &3 1,8 4,6(P) 1,8 4,6(P) 3,1(A) 7,8(P) 6,5(A) 15,7(P) 6,5(B) 15,7(P) 9,8(A) 22,5(P)
3 3 3 3 3 3
5mm 5mm 0 mm 0 mm 0 mm 0 mm
0.9 0, "5 "3 "3 7.9
4l ol o| Hilfsschalter ,0+O+s* ZCP37+ ZCP 37+ ZCP 37+ ZCP37+ ZCP 37+ ZCP 37+
|, ~| <] ohne Sprungfunktion, ZCPEP16 + ZCP EP16 + ZCP EP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
- "\ gestuft schaltend ZCE108 ZCE11E& ZCE02& ZCE21& ZCE27O ZCE288
N N <
®| Qf S| (XESNP2141) 1.8 32(P) 1.8 3.2(P) 3,1(A) 5.6(P) 6.5(A)11,3(P) 6.5(B)113(P) 9.8(A)17.2(P)
21-22 21-22 21-22 21-22 1-22 1-22
e i L2 &1 i 2
0 3 5mm 0 3 5mm 0 5,2 mm 0 10,5mm 0 10,5mm 0 16,1 mm
Gewicht (kg) 0,090 0,090 0,095 0,105 0,100 0,105

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfuhrung fur Kabelverschraubung Pg 11

Bei einer Leitungseinfihrung fir Kabelverschraubung Pg 11: Bitte P16 durch G11 ersetzen. Beispiel: XCK P2110P16 wird zu XCK P2110G11 oder ZCP EP16 wird

zuZCPEG11.

Hilfsschalterfunktion

Technische Daten
Anfahrrichtung

EEm geschlossen

1 offen

Axial

Durch Nocken 30°

(A)(B) = Nockenweg
(P) = Zwangsoffnung

& Hilfsschalter & mit

Zwangsoffnung

Betatigungsart

14
O

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1ml/s
Mechanische Lebensdauer (in Mio. Schaltsp.) | 15 10 15
Mindestkraftbzw. Betétigung 15N 12N 6N
-moment Zwangs6ffnung 45N 36N 18N

Leitungseinfihrung

1 Gewindebohrung M16 x 1,5 mm fur Kabelverschraubung nach I1SO. Leitungs-@ 4...8 mm

(1) Form gemafl EN 50047, s. Seite 1/168.

(2) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage.
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Bestelldaten

Technische Daten (Forts.)

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P
Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung

Antrieb Geradlinige Betatigung Drehachsen-Betéatigung (Befestigung am Gehause) Omni-
(Befestigung am Antrieb) direktional
FormA (1)
Betatiger M18 Metall- M18 RollenstoRel | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Flexibler
KuppenstoRel mit Metallrolle Kunststoffrolle barer Rollenhebel| Kunststoffrolle, @ | barer Rollenhebel| Federstab (2)
mit Kunststoffrolle| 50 mm mit Kunststoff-
rolle, @ 50 mm
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung ISO M16 x 1,5 (3)
2| <| Hilfsschalter XCK P21HOP16 | XCK P21H2P16 | XCK P2118P16 | XCKP2145P16 | XCK P2139P16 | XCK P2149P16 | XCK P2106P16
L, O+S“ mit
o[ Sprungfunktion 18 4.6(P) 3,1(A)7.8(P 25°_70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25°_70°(P) 20°
fﬁ Q| (XE2S P2151) uz 3 212 il (: ) nz < fexr e ax E ax < fex >
£ 3| ER ERE 3 |EE ER ER bt 3
o], Ssmm |¥ m oll, o oll, 90 PES PSR 0
0.9 15 12° 12° 12° 12° 150
ﬂl «| Hilfsschalter XCK P25H0P16 | XCK P25H2P16 | XCK P2518P16 | XCK P2545P16 | XCK P2539P16 | XCK P2549P16 |XCK P2506P16
L 0+S*ohne (&)
‘ﬁ | Sprungfunktion, 1,8 3,2(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 20°
=l | gestuft schaltend | 212 ] | A Bz 8% uz FE7]
(XE2N P2151) 0 3 5mm ) mm 0 42" 90° 0 42° 90° 0 428 90° 0 427 90° 0 45°
Hilfsschalter ZCP 29+ ZCP 29+ ZCP 29 + ZCP 29 + ZCP29 + ZCP 29+ ZCP29 +
S ] L0+0% mit ZCPEP16+ ZCPEP16 + ZCPEP16+ ZCPEP16+ ZCP EP16+ ZCPEP16+ ZCPEP16 +
--/ Sprungfunktion | ZCEHO& ZCEH2O ZCEO1+ ZCEO1+ ZCE 01+ ZCEO1+ ZCE 06
Nl §|  (XE2S P2141) ZcY 188 ZCY 45 ZCY396 ZCY 498
18 4,6(P) 31(A)7.8(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) |, 2200
i S | £ |z £ |uz |2 £ |0 3
i 3 e 2 fies 2 fies 3 53 2 e 3 a2 -
0 5mm mm o, oo o] 90° L %0° L %0° 0]
0,9 15 12° 12° 12° 12° 15°
4| | Hilfsschalter ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 +
L L ,,0+0“ohne ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16+ ZCPEP16+ ZCPEP16+ ZCPEP16+ ZCPEP16 +
Sprungfunktion, | ZCEH0 & ZCEH2EB ZCEO1+ ZCEOl+ ZCEO1+ ZCEO1+ ZCE 06
S| Q| gestuftschaltend Z2CY 188 ZCY 458 ZCY 398 ZCY 4985
(XE2N P2141) 1,8 3,2(P) 3,1 5,6(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 20°
e === B === o] === e N ==8 ] S
0 5mm 0 mm 0 90 90 90 0 90 0
| ol o Hilfsschalter | ZCP 39+ ZCP 39 + ZCP 39 + ZCP 39 + ZCP 39+ ZCP 39 + ZCP 39 +
of N I ,,0+0+S“mit | ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16+ ZCPEP16+ ZCP EP16+ ZCPEP16+ ZCPEP16 +
~~777\ Sprung- ZCEHO® ZCEH2E ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEOL + ZCEO1 + ZCE 06
& & J| funktion ZcY 188 ZCY 458 ZCY3965) ZCY 4968
(XE3S P2141) 8 460 314 78(P) . 25° 70°(P) " 25° 70°(P) " 25' 70°(P) = 25° 70°(P) . 20° .
s =3 £ - fied 3 s 3 L s -3 fied - %&3&?4
09" "5 2 12° 12 2 "i5
4 = gl Hilfsschalter | ZCP 37+ ZCP 37+ ZCP 37+ ZCP 37+ ZCP 37+ ZCP 37+ ZCP 37+
Al L 0+0+se ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
ol «f <) ohneSprung- | ZCEHO& ZCEH2O ZCEO1+ ZCEO1+ ZCEO1+ ZCEO1+ ZCE 06
@l S =1 funktion, ZCY 188 ZCY 458 ZCY 395 ZCY 4985
gestuft 1.8 3.2(P) 3,1(A) 5.6(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 20°
(XE3NP2141) | 0 3 5mm 0 52mm 0 42 90° 0 42° 90° 0 42 90° 0 42° 90° 0 45 °
Gewicht (kg) 0,130 0,130 0,135 0,145 0,145 0,155 0,085

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung fir Kabelverschraubung Pg 11
Bei einer Leitungseinfihrung fur Kabelverschraubung Pg 11: Bitte P16 durch G11 ersetzen. Beispiel: XCK P21HOP16 wird zu XCK P21HO0G11 oder ZCP EP16 wird

zZuZCPEGI11.

Hilfsschalterfunktion

Technische Daten
Anfahrrichtung

EEm geschlossen
1 offen

Axial

Durch Nocken 30°

(A) = Nockenweg

& Hilfsschalter 0" mit Zwangsoffnung

(P) = Zwangsoffnung

Form n. festgelegt

Betatigungsart

4]
O

=,

~4

=

=]

Max. Anfahrgeschwindigkeit| 0,5 m/s 1,5m/s 1 m/s omnidirekt.
Mechanische Lebensdauer| 10 Mio. Schaltspiele 5 Mio. Schaltsp.
Mindest-  Betatigung 15N 10N 0,1 Nm 0,13Nm
kraftbzw. Zwangsoffnung | 45N 36N 0,25 Nm =

-moment

Leitungseinfihrung

1 Gewindebohrung M16 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung nach ISO. Leitungs-@ 4...8 mm

(1) Form gemafR EN 50047, s.

Seite 1/168.

(3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um lhre

(2) Wert gemessen beim Anfahren des Betatigers 100 mm von der Befestigung entfernt.

Anfrage.
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P
Komplettgeréate mit einer Leitungseinfiihrung

ZCP 2e + ZCPEP16/ZCP 3e + ZCP EP16 ZCE 10 ZCE 11
o ———
A,
JHH :\ . 125 L
o @ 125 o7 | ‘
0 .
o ‘ ]
e i o
e S @
N\ &
_ l20m22|] NE o
31
I
0| 15°
N
—
ZCE 02 ZCE 21 ZCE 27

12,5 5.5 = , 14 55

ZCE HO ZCE H2

12,5

12,5

|
4]

iy

Q
]

(1) Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung nach ISO M16 x 1,5 oder Pg11.

(2) 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm, Mittenabstand 22 mm oder 2 Bohrungen @ 4,3, Mittenabstand 20 mm.
(3) 2 Bohrungen fir Stellful3e @ 3, Tiefe 4 mm.

(4) Starke der Muttern: 3,5 mm.
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Abmessungen (Forts.) Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P
Komplettgeréate mit einer Leitungseinfiihrung

ZCEO01+ZCY 18 ZCE 01 +ZCY 45 ZCE 01 +ZCY 39
37,5
12,5 FL.
55 016 10 950
40
55
gliprezn E O
0 o o
[ Q| S
[ H — o}
@) 0 N
N
| q ;
iin il —
=]
12,5

P

ZCE 01 +ZCY 49 ZCE 06

40
10

¢

{

250

-

54...100,5

73,5...120

L
|
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Bestelldaten,
Technische Daten,
Anschlussbelegung,

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P
Komplettgeréate mit Steckverbinder M12

Antrieb | Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehéause)
Form B (1) Form C (1) FormE (1)
Betatiger Metall- Metall- RollenstoRel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit
KuppenstoRiel KuppenstoRel mit| Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle
auBenliegender (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung,
Dichtung (2) seitlich) vertikal) vertikal od. seitl.)
Bestelldaten
Hilfsschalter ,,0+S* XCK P2110M12 | XCK P2111M12 | XCK P2102M12 | XCK P2121M12 | XCK P2127M12 | XCK P2128M12
mit Sprungfunktion (XE2S P2151)
9'| 2 k8 46(P) L8 46(P) 3,1(A)7,8(P) 85 15.7(P) 6,5(B)15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
q N le 5mm < 5mm ) mm om 1314 T 1314 i~
= 0,9 0,9 15 3 3 49
Hilfsschalter ,,0+0* ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 +
mit Sprungfunktion (XE2S P2141) ZCE108 ZCE11O ZCE2 O ZCE2168 ZCE27T& ZCE288
4 o 18 4,6(P) 18 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A)15,7(P) 6,5(B)15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
IR e 4 e S fie s 53 = % 4 313 s
e 2 Hel 2 3 2 e 2 e 2 i3 2
- 0 5mm 0 5mm o mm 0 mm 21'220 mm e mm
N I 0.9 0.9 3 29"
RN \ ) 1,5 3 :
Gewicht (kg) 0,100 0,100 0,100 0,110 0,110 0,110
Hilfsschalterfunktion EEm geschlossen (A)(B) = Nockenweg G Hilfsschalter ,0* mit Zwangsoffnung
1 offen (P) = Zwangs6ffnung
(1) Form gemaR EN 50047, s. Seite 1/168. (2) Nitril fir den Einsatz im Innenbereich.
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betatigungsart -,
l . -7
— 1 i \\ \,
i
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1m/s
Mechanische Lebensdauer 15 10 15
(in Mio. Schaltspielen)
Mindestkraftbzw. Betatigung 15N 12N 6N
-moment Zwangsoéffnung 45N 36N 18N
Anschluss Steckverbinder M12, Ui =250V, le = 3Amax., lth=3A
Anschlussbelegung
Steckverbinder M12
4 3 XE2S P2151 XE2S P2141
1-2:0 1-2:0
3-4:S 3-4:0
1 2
Siehe Anschlusstechnik Seite 8/42
Abmessungen
ZCP 2eM12 ZCE 10 ZCE11 ZCE 02 ZCE 21
1) o 125
o 12,5 o8 3,5 @11,6
= fé 125 o7
[T} e )]
©| o 19 *ﬂ 8 3
2
— ZCE 27 ZCE 28
M12 =_120/22
30 31 36,2
! 25 = %22— 25
| 1517 ik — = )
o @ 15° o e\ Lay
T N
S o ¢
(1) 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm, L v
Mittenabstand 22 mm oder 2 Bohrungen 13 | *41

@ 4,3, Mittenabstand 20 mm.
(2) 2 Bohrungen fiir StellfiiRe @ 3 mm, Tiefe 4 mm.
(3) Starke der Muttern 3,5 mm.
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Bestelldaten,

Technische Daten,

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Abmessu ngen Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P
Komplettgeréate mit Steckverbinder M12
Antrieb Geradlinige Betatigung Drehachsen-Betéatigung (Befestigung am Gehause) Omni-
(Befestigung am Antrieb) direktional
FormA (1)
Betéatiger M18 Metall- M18 RollenstoRel | Rollenhebel mit Langenverstell- | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Flexibler
KuppenstoRel mit Metallrolle Kunststoffrolle barer Rollenhebel| Kunststoffrolle, barer Rollenhebel| Federstab (2)
mit Kunststoffrolle| @ 50 mm mit Kunststoff-
rolle, @ 50 mm
Bestelldaten
Hilfsschalter ,,0+S* XCK P21HOM12 | XCK P21H2M12| XCK P2118M12 | XCK P2145M12 | XCK P2139M12 | XCK P2149M12 | XCK P2106M12
mit Sprungfunktion
(XE2S P2151) 18 46(P) 31A78P) | 25" 70°(P) 25 70(R) | 25" 70°(P) 25° 70(P) R
2 » 122 N ’ - 212 . . 212 -
- 5mm mm oll, 90 Ll 900 o[, 90° o], 90 9l |,
<| « 09 15 12° 12° 12° 12° 15
— N
Hilfsschalter ,,0+0* ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 +
mit Sprungfunktion ZCE HO@ ZCE H2 @ ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1+ ZCEO1+ ZCE 06
(XE2S P2141)) ZCY 186 ZCY 458 Y3968 cY49 8
gl 1,8 4.6(P 3,1(A)7.8(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) | ,,,, 220°
112 | a8 = iz = e S e S iz = e %
- 1117 - |55 2 e 3 5% 2 5% 2 e 3 a2 =
Nl W 2122 - mm o, 9 90° o[, 90 oI, 9 9 |
LR 5m 15 12° 120 12° 12° 15°
Gewicht (kg) 0,140 0,140 0,140 0,150 0,155 0,160 0,090
Hilfsschalterfunktion HEl geschlossen (A) = Nockenweg @ Hilfsschalter L,O" mit Zwangsoffnung
1 offen (P) = Zwangso6ffnung

Technische Daten

(1) Form gemafl EN 50047, s. Seite 1/168.
(2) Wert gemessen beim Anfahren des Betatigers 100 mm von der Befestigung entfernt.

Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Betatiger nicht
festgelegter Form
Betatigungsart - =]

4]
et

=,

~

Max. Anfahrgeschwindigkeit | 0,5 m/s 1,5m/s 1 m/s omnidirekt.
Mech. Lebensdauer 10 5
(in Mio. Schaltspielen)
Mindestkraft Betatigung 15N 10N 0,1 Nm 0,13 Nm
bzw. Zwangsoffnung | 45 N 36N 0,25 Nm =
-moment
Anschluss Steckverbinder M12, Ui=250V, le =3 Amax., th=3 A
Abmessungen
ZCEO0l1+ZCY 18 ZCE 01 + ZCY 45 ZCE 01 +ZCY 39 ZCE 01 +ZCY 49 ZCE 06
375 40
125 4 10 @50
55 .10 250

40
5,5
‘<2_4,
0
[
L

(3) Starke der Muttern 3,5 mm

77,5

12,5

©

16

54...100,5

73,5...120

Vi

’ lili%l?

12,5
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D
Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung

Antrieb | Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehéause)
Form B (1) Form C (1) FormE (1)
Betéatiger Metall- Metall- RollenstoRel mit | Rollenstéf3el mit | RollenstéRel mit | RollenstdRel mit
KuppenstoRel KuppenstoRel mit | Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle

auBenliegender
Dichtung (2)

(1 Anfahrrichtung,
seitlich)

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfuhrung ISO M16 x 1,5 (3)

(1 Anfahrrichtung,
vertikal)

(1 Anfahrrichtung,
vertikal od. seitl.)

ml o Hilfsschalter ,,0+S* XCK D2110P16 | XCK D2111P16 |XCK D2102P16 |XCK D2121P16 |XCK D2127P16 |XCK D2128P16
N mit Sprungfunktion
q N (XE2S P2151) 18 46(F) 18 46F) |, 3LATEE) LoESAISTR) | 65E)ISTP) | 98(A)225(P)
3 N uz S e | %EE B 5 |E R 5
a2 b nz 3 1314 = 1314 - 1314 =< 12 =2
5mm 5mm 0 . Mm mm 0 mm 0 . mm
0,9 0.9 15 3 49
ol o Hilfsschalter ,,0+S* XCK D2510P16 | XCK D2511P16 | XCK D2502P16 | XCK D2521P16 |XCK D2527P16 |XCK D2528P16
Hl N ohne Sprungfunktion,
- gestuft schaltend 18 3.2(F) 1.8 3.2(P) 3,1(A) 5,6(P) 6,5(A) 11,3(P) 6,5(8) 11,3(P) 9.8(A) 17,2(P)
; 8 (XE2N P2151) i —— - i = T ] ] T
3 5mm 3 5mm 52 mm 0 10,5 mm 0 10,5 mm 0 16,1 mm
Hilfsschalter ,,0+0* ZCD 29+ ZCD 29+ ZCD 29 + ZCD 29 + ZCD 29+ ZCD 29 +
df & mit Sprungfunktion ZCD EP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
— (XE2S P2141) ZCE106 ZCE1L O ZCE02 & ZCE21& ZCE27O ZCE288
&‘c ﬁ 1,8 4,6(P) 1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A)15,7(P) 6,5(B)15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
e |-+ e < e s e S e e e |
e 32 e 32 g 3 e 3 ey 3 e 32
0 5mm 0 L 5mm |, mm mm 0 mm mm
0.9 09" 15 4,9
a1 o Hilfsschalter ,,0+0* ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 +
], ohne Sprungfunktion, ZCD EP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
- gestuft schaltend ZCE108 ZCE11 O ZCEM2 S ZCE21& ZCE27O ZCE288
9 (XE2N P2141) 18 3.2(P) 18 3,2(P) 3,156(P) 6,6(A) 11,6(P) 6,6(B) 11,6(P) 5,3(A)
e 1% e e e e
5mm 5mm 5mm 5mm 5mm 5mm
| ol | Hilfsschalter, 0+O+s* ZCD 39 + ZCD 39 + ZCD 39 + ZCD 39 + ZCD 39+ ZCD 39 +
o], N _.| mit Sprungfunktion ZCDEP16 + ZCDEP16+ ZCDEP16+ ZCDEP16+ ZCDEP16+ ZCDEP16+
- "\ (XE3S P2141) ZCE105 ZCE11O ZCE028& ZCE215 ZCE27O ZCE288
&l & 3 1,8 4,6(P) 1,8 4,6(P) 3,1(A) 7,8(P) 6,5(A) 15,7(P) 6,5(B) 15,7(P) 9,8(A) 22,5(P)
2122 > 22 < 2122 > 2122 > 2122 > 2122 >
] S o) 5 w5 3 i 3 i S 54 S
3| 3 3 |4 3 3 3
mm la smm mm mm mm mm
0 - »! < -
0,9 ! 15 3 3 4,9
al gl @ Hilfsschalter ,,0+0O+S* ZCD 37+ ZCD 37 + ZCD 37 + ZCD 37 + ZCD 37 + ZCD 37 +
™|, & <] ohne Sprungfunktion, ZCD EP16 + ZCDEP16+ ZCDEP16+ ZCDEP16+ ZCDEP16+ ZCDEP16+
—=7=7\ gestuft schaltend ZCE105 ZCE11O ZCE028& ZCE2185 ZCE27O ZCE288
S| S| 3| (XE3NP2141)
1,8 3,2(P) 1,8 3,2(P) 3,1(A) 5,6(P) 6,5(A)11,3(P) 6,5(B)11,3(P) 9,8(A)17,2(P)
13-14 13-14 . " . .
0 3 5mm 0 3 5mm 0 5,2 mm 0 10,5mm 0 10,5mm 0 16,1 mm
Gewicht (kg) 0,180 0,180 0,185 0,195 0,190 0,195

Technische Daten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung fur Kabelverschraubung Pg 11
Bei einer Leitungseinfihrung fur Kabelverschraubung Pg 11: Bitte P16 durch G11 ersetzen. Beispiel: XCK D2110P16 wird zu XCK D2110G11 oder ZCD EP16 wird

zu ZCD EG11.

Hilfsschalterfunktion

Technische Daten
Anfahrrichtung

HEl geschlossen

1 offen

Axial

Durch Nocken 30°

(A)(B) = Nockenweg
(P) = Zwangsoffnung

& Hilfsschalter O mit

Zwangsoffnung

Betatigungsart

14
O

»:

i

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1ml/s
Mechanische Lebensdauer 15 10 15
(in Mio. Schaltspielen)

Mindestkraftbzw.  Betatigung 15N 12N 6N
-moment Zwangsbffnung 45N 36N 18N

Leitungseinfuhrung

1 Gewindebohrung M16 x 1,5 mm fur Kabelverschraubung ISO. Leitungs-@ 4...8 mm

(1) Form gemaf EN 50047, s. Seite 1/168.
(2) Nitril fir den Einsatz im Innenbereich.

(3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage.
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Bestelldaten,
Technische Daten (Forts.)

Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D

Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung

Antrieb Geradlinige Betatigung Drehachsen-Betéatigung (Befestigung am Gehause) Omni-
(Befestigung am Antrieb) direktional
FormA (1)
Betatiger M18 Metall- M18 RollenstoRel| Rollenhebel mit | Langenverstell- | Rollenhebel mit | Langenverstell- Flexibler
KuppenstoRel mit Metallrolle Kunststoffrolle barer Rollenhebel| Kunststoffrolle, barer Rollenhebel | Federstab (2)
mit Kunststoffrolle| @ 50 mm mit Kunststoff-
rolle, @ 50 mm
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung ISO M16 x 1,5 (3)
@| g| Hilfsschalter XCK D21HOP16 | XCK D21H2P16 | XCK D2118P16 | XCK D2145P16 | XCK D2139P16 | XCK D2149P16 |XCK D2106P16
L, O+S“ mit
[ Sprungfunktion . 700 - 70" R o 70' o
Sﬁ 8] (xE2sP2151) e L P L P P P o P 7 ——
iz 3|8z E: 4z 3 |EE 3 4z 3 |8 3 4z E
5mm o MM 0 le 90° l< 90° < 90° 0 < 90° 0
0,9 1,5 12° 12° 12° 12° 15°
S"l | Hilfsschalter XCK D25HOP16 | XCK D25H2P16 | XCK D2518P16 | XCK D2545P16 | XCK D2539P16 | XCK D2549P16 | XCK D2506P16
L ,0+s*“ohne
“ﬁ | Sprungfunktion, 18 3.2(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 20°
S| | gestuftschaltend| 22 2 ] fexd uH L uE 7
(XE2N P2151) 3 5mm 52 mm 0 42 9©° 0 42" 90° 0 420 90° 0 42 90° 0 45
«| «| Hilfsschalter ZCD29+ ZCD 29+ ZCD 29+ ZCD 29+ ZCD 29+ ZCD 29+ ZCD29 +
L N ,,0+0" mit ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16+ ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16+ ZCDEP16 +
=7 Sprungfunktion | ZCEHO& ZCEH2O ZCEO1+ ZCEO1+ ZCE 01+ ZCEO1+ ZCE 06
9 Q| (XE2S P2141) ZCY 188 ZCY 4585 ZCY3968 ZCY 498
1,8 46(P) 3.1(A)7,8(P) 25° 709P) 25°  709P) 25° 709P) 25°  709P) 20°
e : e = ne e fie |- 53 < e = %) =
b 3 |uB < e = e =2 e 3 e 2 35 2
0[], 5mm N mm 0 90° 0 90° 90° 90° ]
> - -
0,9 15 12° 12° 12° 12° 15°
| g| Hilfsschalter ZCD 27+ ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 +
L, 0+0“ ohne ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16+ ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16+ ZCDEP16 +
Sprungfunktion, | ZCE HO&E ZCEH2O ZCEO1+ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCEO1+ ZCE 06
N N
| | gestuft ZCY 188 ZCY 458 ZCY3968) ZCY 498
schaltend
1,8 3,2(P) 3,1 5,6(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 20°
(XE2N P2141) |11 uz e 4% = % e -El_:L] % Il
Smm 5mm 90° 0 90° 90° 0 90° 0
3 gl = Hilfsschalter | ZCD 39 + ZCD 39+ ZCD 39+ ZCD 39+ ZCD 39 + ZCD 39 + ZCD 39+
! .O+0+s ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16+ ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16+ ZCDEP16 +
o q mit Sprung- | ZCEHOS ZCEH2EO ZCEO1+ ZCEOL+ ZCEOL+ ZCEO1+ ZCE 06
®| | =] funktion ZCY 188 ZCY 455 ZCY3965) ZCY 4968
(XE3S P2141) 1,8 4,6(P) 3,1(A) 7.8(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 20°
E i E | E |8 e |u E |13 E |1 £
3 |8 ER: 3 3 3 i =——F 3
0 5mm 0 mm 0 90° 0 90° 90° 0 90° 0
0.9 "5 o vy v 12" 15"
4l ol o] Hilfsschalter | ZCD 37+ ZCD 37+ ZCD 37+ ZCD 37+ ZCD 37+ ZCD 37+ ZCD 37+
o, N H| L O+0+5* ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
——7\ ohne ZCEHOE ZCEH2O ZCEO1+ ZCEO1+ ZCEO1+ ZCEO1+ ZCE 06
8| §| 3| sprung- ZCY 188 ZCY 458 ZCY 39S ZCY 495
;‘;’;‘:ﬂg”' 1,8 3,2(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 20°
21-22 21-22 21-22 21-22 21-22 21-22 -
ocraitend | BB i . _S=E._S=E _S—REs ==k =—
(XE3N P2141) 0 35mm 0 52mm 0 42° 90 0 42° 90 0 42° 90 0 42° 90 0 45
Gewicht (kg) 0,220 0,220 0,225 0,235 0,235 0,245 0,175

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung fur Kabelverschraubung 11
Bei einer Leitungseinfiihrung fiir Kabelverschraubung Pg 11: Bitte P16 durch G11 ersetzen. Bsp.: XCK D21HOP16 wird zu XCK D21H0G11 oder ZCD EP16 wird zu ZCD EG11.

Hilfsschalterfunktion

EEm geschlossen

(A) = Nockenweg

e

Hilfsschalter ,O* mit Zwangséffnung

1 offen (P) = Zwangsoffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Betétiger nicht
festgelegter Form
Betatigungsart |i| —y— =]

o 7 |

Max. Anfahrgeschwindigkeit| 0,5 m/s 1,5m/s 1 m/s omnidirekt.
Mechanische Lebensdauer | 10 Mio. Schaltspiele 5 Mio. Schaltsp.
Mindest- Betétigung 15N 10N 0,1 Nm 0,13 Nm
kraft/  zwangséfinung 45N 36N 0,25 Nm =
-moment
Leitungseinfuhrung 1 Gewindebohrung M16 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung ISO. Leitungsdurchschnitt 4...8 mm.
(1) Form gemé&R EN 50047, s. Seite 1/168.
(2) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt.
(3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um lhre Anfrage.
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Abmessungen

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D
Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung

ZCD 2e + ZCDE P16/ZCD 3e + ZCDE P16

SEmGG
I 1 \@
9 o
i 19
=l b ?)\
S I Il (3)
‘ 30 N\ _ ||2022]| =
N
B
o 15°
o
ZCE 02
- 12,5
35 0116
| o
8
ZCE 28
. 12,5
16 36,2
55 Q@22
H 25 .= = |, 25
,/’"\\\ PN ‘7
g \\\\\@ @////
[e0]
il @& N
(L] 0
13 7

ZCE 10 ZCE11

12,5 .. 08

ZCE?21 ZCE 27

(1)Gewindebohrung fur Kabelverschraubung nach ISO M16 x 1,5 oder Pg 11.
(2)2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm, Mittenabstand 22 mm oder 2 Bohrungen @ 4,3, Mittenabstand 20 mm.

(3)2 Bohrungen fur Stellfu3e @ 3, Tiefe 4 mm.
(4)Starke der Muttern: 3,5 mm.
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Abmessungen (Fortisetzung)  Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D
Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung

ZCEO01+ZCY 18 ZCE 01 + ZCY 45 ZCE 01 +ZCY 39

37,5

125 ‘_ -

10 950

55 916

33...83,5

[ ] 8
[ﬂ i E 0
] . X
N
€l )
iin T e -
=l
125
—/
12
||
ZCE01+ZCY 49 ZCE 06
<L>
10 @50

54...100,5

73,5...120

[©F

125 | |, 16
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Bestelldaten,
Technische Daten,
Anschlussbelegung,

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D
Komplettgeréate mit Steckverbinder M12

Abmessungen
Antrieb | Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehéause)
Form B (1) Form C (1) Form E (1)
Betéatiger Metall- Metall- Rollensto3el mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit
KuppenstoRel Kuppenst6Rel mit | Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle
auf3enliegender (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung,
Dichtung (2) seitlich) vertikal) vertikal oder seitl.)
Bestelldaten
Hilfsschalter ,,0+S* XCK D2110M12 | XCK D2111M12 | XCK D2102M12 | XCK D2121M12 | XCK D2127M12 | XCK D2128M12
mit Sprungfunktion (XE2S P2151) &) &) &) &) &) &)
53| b 18 4,6(P) 18 4,6(P) 3,1(A)7.8(P) 6,5(A)15,7(P) 6,5(B)15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
o ] = Jein 5 fexn] S fen] S fexr] x fzr] S
fexi) 2 g < [ 2 e 3 e 2 #E 3
< N le 5mm 5mm mm mm mm mm
] N 0,9 0,9 15 3 3 49"
Hilfsschalter ,,0+0* ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 +
mit Sprungfunktion (XE2S P2141) ZCE10& ZCELl S ZCE02 B ZCE21 & ZCE2TO ZCE28Q
“al 18 4,6(P) 1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A)15,7(P) 6,5(B)15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
=], e = e s 33 S 3 s e 5 w3 S
- i3 3 i3 3 iz E] i% 3 nz 3 ix E
ol 5mm 0 5mm mm 0 mm 0 mm 0 mm
>
| 0,9 0,9 15 3 3 4,9
Gewicht (kg) 0,190 0,190 0,195 0,205 0,200 0,205
Hilfsschalterfunktion EEm geschlossen (A)(B) = Nockenweg
1 offen (P) = Zwangsoffnung
(1) Form gemaf} EN 50047, s. Seite 1/168. (2) Nitril fir den Einsatz im Innenbereich.
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betatigungsart N _»7
f X
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1m/s
Mechanische Lebensdauer 15 10 15
(in Mio. Schaltspielen)
Mindestkraftbzw. Betétigung 15N 12N 6N
-moment Zwangsoffnung 45N 36N 18N
Anschluss Steckverbinder M12, Ui=60V, le =4 A max., Ith=4A
Anschlussbelegung
Steckverbinder M12
4 3 XE2S P2151 XE2S P2141
1-2:0 1-2:0
3-4:S 3-4:S
1 2 5+ 5.+
Siehe Anschlusstechnik Seite 8/42
Abmessungen
ZCD 2eM12 ZCE 10 ZCE11 ZCE 02 ZCE 21
S R 2] 16
= B/a\Q) 125
I 'y @116 \ =
~ SN 2,5 a8 3,5 55|, @14
12,5 @7
8 3 T — r
N 0
19 S ] =
[ I @ ™
=ph B ’
‘ M12 = ||eom2]| = ZCE27 ZCE28
30

15
15°

o)

[aV]

(1) 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm,
Mittenabstand 22 mm, oder 2 Bohrungen
@ 4,3, Mittenabstand 20 mm.

(2) 2 Bohrungen fir Stellful’e @ 3, Tiefe 4 mm.

(3) Starke der Muttern: 3,5 mm.

@
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Bestelldaten,
Technische Daten,
Abmessungen (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D
Komplettgerate mit Steckverbinder M12

Antrieb Geradlinige Betatigung Drehachsen-Betéatigung (Befestigung am Gehéause) Omni-
(Befestigung am Antrieb) direktional
Form A (1) l
Betatiger M18 Metall- M18 RollenstdRel | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Flexibler
KuppenstoRel mit Metallrolle Kunststoffrolle barer Rollenhebel| Kunststoffrolle, barer Rollenhebel | Federstab (2)
mit Kunststoffrolle| @ 50 mm mit Kunststoff-
rolle, @ 50 mm
Bestelldaten
Hilfsschalter ,,0+S* XCK D21HOM12| XCK D21H2M12 | XCK D2118M12 | XCK D2145M12 | XCK D2139M12 | XCK D2149M12 | XCK D2106M12
mit Sprungfunktion e e e e e e
(XE2S P2151) o e 46P) B LATEP) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°P) s 20° R
9l = b CR S e £ |B% E o |4% E|#% E |5y 5
o Big ng fExT) m;'n i 9040 %ﬁ%o 9010 nn 90: az 905 137140 =
3\'1 N 0.9 15 2" 27 2" 120 155"
Hilfsschalter ,,0+0" ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 +
mit Sprungfunktion ZCE HO@ ZCE HZ@ ZCEO01+ZCY 18| ZCE01+ZCY 45| ZCE01+ZCY 39| ZCEO01 +ZCY 49| ZCE 06
(XE2S P2141) &) &) ) &)
1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P 25°  70°(P) o o ° °
21 RS i - . | S gy et et | 5
- %ii%zo e e 3 e 3 B 2 e 2 i 2 e 2
NN N mm 90 o], 9o 90° 90°
- « 0.9 15 12° 12° 120 12° 15°
Gewicht (kg) 0,235 0,235 0,220 0,220 0,220 0,220 0,185
Hilfsschalterfunktion Emm geschlossen (A) = Nockenweg
1 offen (P) = Zwangs6ffnung
(1) Form gemaR EN 50047, s. Seite 1/168.
(2) Wert gemessen beim Anfahren des Betatigers 100 mm von der Befestigung entfernt.
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Form n. festgel.
Betatigungsart 7 — ]
|i| - i ’_8—‘ -
Max. Anfahrgeschwindigkeit| 0,5 m/s 1,5m/s 1 m/s omnidirekt.
Mechanische Lebensdauer | 10 5
(in Mio. Schaltspielen)
Mindest- Betatigung 15N 10N 0,1 Nm 0,13 Nm
kraftbzw.  zwangsoffnung | 45N 36N 0,25 Nm -
-moment
Anschluss Steckverbinder M12, Ui=60V, le =4 A max., th=4A
Abmessungen
ZCEQ0l1+ZCY 18 ZCE 01 + ZCY 45 ZCE 01 +ZCY 39 ZCE 01 +ZCY 49 ZCE 06
37,5 40
125 42 10 @50
40 55 10 250

(3)Stérke der Muttern: 3,5 mm

54...100,5

73,5...120

O

| ==

Vs

lgj

12,5
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Bestelldaten, Positionsschalter

Technische Daten, OsiSense XC Universal
Abmessungen Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK T
Komplettgerate mit 2 Leitungseinfihrungen

Antrieb | Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehéause) Omnidirektional
Form B (1) Form C (1) FormE (1)

Metall-Kuppenstoliel RollenstdRel mit Rollenhebel mit Kunst- | Flexibler Federstab

Betatiger
KuppenstoRel mit auBenliegender Metallrolle stoffrolle (1 Anfahrrich- | (3)
Dichtung (2) tung, seitlich)
Bestelldaten der Komplettgerate mit zwei Leitungseinfihrungen ISO M16 x 1,5 (4)
| g| Hilfsschalter,O+S* XCKT2110P16 3 | XCK T2111P16 & | XCK T2102P16& | XCKT2121P16&) | XCKT2106P16
-/ mit Sprungfunktion 1.8 46(P) 18 46(P) 3,1(A)7.8(P) 6,5(A)15,7(P) 20°
<] o (XE2SP3151) uz E az x 3 S uz :
=l s i) 3 iz 3 az E] an 3 iz ]
5mm 5mm 0 mm 0 mm 0
0.9 0,9 15 3 “15
o m| Hilfsschalter LO+S* ZCT 25P16 + ZCT 25P16 + ZCT 25P16 + ZCT 25P16 + ZCT 25P16 +
___+ ohne Sprungfunktion, ZCE108 ZCE11O ZCE02O ZCE216 ZCE 06
:’ﬁ | gestuftschaltend 18 32(P) 1.8 3.2(P) 3,1(A) 5,6(P) 6,5(A) 11,3(P) 20°
(XE2N P3151) 7 5 ] s o p—— R
0 3 5mm 0 3 5mm 0 52 mm 0 10,5 mm 0 45°
S|, @| Hilfsschalter ,O+S* ohne ZCT 26P16 + ZCT 26P16 + ZCT 26P16 + ZCT 26P16 + ZCT 26P16 +
_X Sprungfunktion, tiberlappend ZCE108 ZCE11E& ZCE02& ZCE216 ZCE 06
8| =| schaltend (XE2N P3161) 3 4,4(P) 3 4,4(P) 52 7,6(P) 10,9(A) 16(P) 45°
=" B el f ] === e =" e
0 18 5mm 0 18 5mm 0 31 mm 0 6,6 mm 0 20°
o| m| Hilfsschalter ,0+0* ZCT 27P16 + ZCT 27P16 + ZCT 27P16 + ZCT 27P16 + ZCT 27P16 +
——7 ohne Sprungfunktion, ZCE10 ZCE11 & ZCE02©® ZCE21O ZCE 06
o| | gleichzeitig schaltend 1.8 3.2(P) 1.8 3.2(P) 3,1 5,6(P) 6,6(A) 11,6(P) 20°
(XE2N P3141) Bee e Be e | e Be == 55—
0 5mm 0 5mm 0 mm 0 mm 0
@| g| Hilfsschalter ,S+5¢ ZCT 28P16 + ZCT 28P16 + ZCT 28P16 + ZCT 28P16 + ZCT 28P16 +
__\ ohne Sprungfunktion, ZCE 10 ZCE 11 ZCE 02 ZCE21 ZCE 06
:ﬁ ﬁj gleichzeitig schaltend 18 1.8 3,1(A) 6,6(A) 20°
(XE2N P3131) Pty — | et | et | - == |
0 5mm 0 5mm 0 mm 0 mm 0
Gewicht (kg) 0,100 0,100 0,105 0,115 0,095

Bestelldaten der Komplettgerate mit zwei Leitungseinfihrungen fur Kabelverschraubung Pg 11
Bei einer Leitungseinfhrung fur Kabelverschraubung Pg 11: Bitte P16 durch G11 ersetzen. Beispiel: XCK T2110P16 wird zu XCK T2110G11.

Hilfsschalterfunktion EE geschlossen  (A) = Nockenweg & Hilfsschalter 0 mit Zwangsoffnung
[ offen (P) = Zwangso6ffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Form n. festgelegt
Betatigungsart m — j— 73 ]
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1m/s 1 m/s omnidirektional
Mech. Lebensdauer (in Mio. Schaltspielen) | 15 10 15 5
Mindestkraft bzw. Betatigung 15N 12N 6N 0,3Nm
-moment Zwangsoffnung 45N 36N 18N =
Leitungseinfuihrung (3) 2 Gewindebohrungen M16 x 1,5 fur Kabelverschraubung nach ISO.
Leitungs-@ 4...8 mm (1 Gewindebohrung mit Verschlussstopfen versehen).

(1) Form gemaR EN 50047, s. Seite 1/168. (2) Nitril fiir den Einsatz im Innenbereich. (3) Wert gemessen beim Anfahren des Betatigers 100 mm von der Befestigung
entfernt. (4) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um lhre Anfrage.

Abmessungen
ZCT 2eP16 ZCE 10 ZCE 11 ZCE 21
| g X 12,5 _%74 125 ©8
9 NT " N\@ S K 55T
N ° [
~ ‘
o 1=12922=1/ \B)  zCEO02 ZCE 06
40/42
58 ﬂ
=115 _
[_y15°

o —==1 l 12,5 *J?%’z
g 12,5 @116 N
(1)Gewindebohrung fir Kabelverschraubung 3, 7 S
nach ISO M16 x 1,5 oder Pg11. )
(2)4 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm, &
Mittenabstand 22/42 mm oder 4 Bohrungen - r

@ 4,3, Mittenabstand 20/40 mm.
(3)2 Bohrungen firr StellfiiRe @3, Tiefe 4 mm.
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Bestelldaten,
Technische Daten,

Abmessungen (Fortsetzung)

Posionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK T
Komplettgerate mit 2 Leitungseinfiihrungen

Antrieb Geradlin. Betatigung (Befestig. am Antrieb) | Drehachsen-Betéatigung (Befestigung am Gehause)
FormA (1)
Betatiger M18 Metall- M18 RollenstdRel mit | Rollenhebel mit Langenverstellbarer | Rollenhebel mit
KuppenstoRel Metallrolle Kunststoffrolle Rollenhebel mit Kunststoffrolle,
Kunststoffrolle @50 mm
Bestelldaten der Komplettgerate mit zwei Leitungseinfiihrungen ISO M16 x 1,5 (2)
a| & Hilfsschalter LO+s« XCK T21HOP16 | XCK T21H2P16 XCK T2118P16 XCK T2145P16 XCK T2139P16
— mit Sprungfunktion
;ﬁ §| (XE2SP3151) 18 46(P) 3,1(A)7,8(P) 50 70°(P) 50 70°(P) 50 70°(P)
w3 3 un S B S i3 S o S
i 3 82 3 i 3 i 3 ix 3
5mm mm 90° 90° 90°
- o~ o~ -
0,9 15 12° 12° 12°
g Hilfsschalter ,,0+S* ZCT 25P16 + ZCT 25P16 + ZCT 25P16 + ZCT 25P16 + ZCT 25P16+
___%+ ohne Sprungfunktion, ZCEHO & ZCEH2 & ZCE01+ZCY18&) |ZCEO01+ZCY45&) |ZCEO01+ZCY398)
s| §f  gestuftschaltend 18 320 3.1(A) 56(° 25° 46°(P 25° 46°(P 25° ap°(P
" (XE2N P3151) ) | az " az " =
3 5mm 052 mm 0 42 9° 0 427 9° 0 42 90°
IS g| Hilfsschalter ,,.S+O* ZCT 26P16 + ZCT 26P16 + ZCT 26P16 + ZCT 26P16 + ZCT 26P16 +
_5. ohne Sprungfunktion, ZCEHO & ZCEH2 & ZCE01+ZCY18&) |ZCEO01+ZCY45&) |ZCEO01+2ZCY398
af | Uberlappend schaltend 3 4.4(P) 52 7,6(P) 43° 66°(P) 43° 66°(P) 43° 66°(P)
(XE2N P3161) a2 : az az uz 4z
P01 smm mm 0 25° 90 0 25° 90 0 25° 90
o m| Hilfsschalter,O+0* ZCT 27P16 + ZCT 27P16 + ZCT 27P16 + ZCT 27P16 + ZCT 27P16+
——1 ohne Sprungfunktion, ZCEHO & ZCEH2 & ZCE01+ZCY18&) |ZCEO01+ZCY45&) |ZCEO01+ZCY398
| n| 9gleichzeitig schaltend 18 3.2(P) 3,1 56(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P)
(XE2N P3141) bieH b e 3% 3% T 1% I
0 5mm mm 90° 90° 90°
| g| Hilfsschalter,S+S* ZCT 28P16 + ZCT 28P16 + ZCT 28P16 + ZCT 28P16 + ZCT 28P16 +
- ohne Sprungfunktion, ZCE HO ZCE H2 ZCEOQO1+2ZCY 18 ZCEOQ1+ZCY 45 ZCE 01+ ZCY 39
gﬁ f«') gleichzeitig schaltend 18 3,1(A) 25° 25° 25°
(XE2N P3131) P e — = | = | = |
o 5mm mm 0 90° 0 90° 0 90°
Gewicht (kg) 0,145 0,145 0,145 0,155 0,160

Bestelldaten der Komplettgerate mit zwei Leitungseinfiilhrungen fur Kabelverschraubung Pg 11
Bei einer Leitungseinfihrung fur Kabelverschraubung Pg 11: Bitte P16 durch G11 ersetzen. Beispiel: XCK T21HOP16 wird zu XCK T21HO0G11.

Hilfsschalterfunktion

Technische Daten
Anfahrrichtung

EE geschlossen
[ offen

Axial

(A) = Nockenweg
(P) = Zwangsoffnung

Durch Nocken 30°

@ Hilfsschalter ,0* mit Zwangsoéffnung

Betatigungsart

4
™

=,

=

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1,5m/s
Mechanische Lebensdauer 10

(in Mio. Schaltspielen)

Mindestkraft bzw. Betatigung 15N 10N 0,1 Nm
-moment Zwangsoffnung 45N 36N 0,25 Nm

Leitungseinfihrung (3)

2 Gewindebohrungen M16 x 1,5 fiir Kabelverschraubung nach ISO.

Leitungs-@ 4...8 mm (1 Gewindebohrung mit Verschlussstopfen versehen).

(1) Form gemaf EN 50047, s. Seite 1/168.
Abmessungen
ZCE HO

o7

2

«‘4
CEH
5]

2
12,5

11,6
3

(3) Starke der Muttern: 3,5 mm

ZCEO01+ZCY 18

ZCE 01 +ZCY 39

42
10

gl

(2) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage.

ZCEO01+ZCY 45

37,5

12,5

5,5

k

216

52,5...103
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Aufbau mit Bestelldaten

Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Kompakt, Typ XCK D, XCK Pund XCK T
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

Rollenhebel mit Rollenhebel mit Rollenhebel mit Rollenhebel

Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle mit einklapp-

(seitliche Betéti- (vertikale (seitliche oder barer Metall-

gung) Betatigung) vertikale rolle

Betétigung)

ZCE 21 ZCE 27 ZCE 28 ZCE 24

Verstellbarer Metall- Rollenst6Rel Rollenstoiel KugelstoRel
Metall-Kuppen- KuppenstéRel seitlich, mit iﬂenthﬁlh, ITIt seitlich. mit

toRel seitlich seitlich Metallrolle, etallrolle, '
stoRel seitlicl horizontal vertikal Stahlkugel
ZCE 64 ZCE 65 ZCE 66

L L
ZCE 62 ZCE 63
|

M18 Metall- M18
Kuppen- RollenstoRel
stoRel mit Metallrolle
ZCE HO ZCE H2
RollenstoRel RollenstoRel mit Metall-
mit rolle, mit auRBenliegender

Metallrolle Qﬁchtung é

e © ‘ S)

Federstab mit

Kunststoffende

Federstab Flexibler Federstab

ZCEA7(2) | ZCE08(1) | ZCEA8(2) | ZCE 06 (1) | ZCE A6 (2)

ZCE 02 ZCE 29 (1) ZCE2A(2) | ZCE 07 (1)
Metall-  Metall-Kuppen-  Metall-Kuppen-  KugelstoRel Verstellbarer Flexibler Flexibler
Kuppen- stéRel mit auBen- stoRel mit auRen- mit Stahlkugel Metall- Federstab Federstab
stoRel  liegender Dichtung liegender Dichtung Kuppen- seitlich seitlich
stoRel
% g @ ZCE 67 (1) ZCE 6A (2)
ZCE 10 ZCE 11 (1) I ZCE 1A (2) | ZCE 13 I ZCE 14 | |

Hilfsschaltergehause,
kunststoffgekapselt, mit
Steckverbinder M12,0 + S*
mit Sprungfunktion:

zcP21M12 &

L0+ 0" mit
Sprungfunktion:

zcp 2oM12 &

Hilfsschaltergehéuse,
kunststoffgekapselt, (3) mit
2 Leitungseinfiihrungen

Hilfsschalter-
gehéuse, kunst-
stoffgekapselt (3),

it Leitungs-
einfuhrung fo ZCT eeP16 (IS0 M16 X L5
Kabelverschrau- ZCT e0G11 GB)Pg 11
bung ZCT eeN12 O
ZCP mit Gewindebuchse
CP e & DE9 RA1012

eB el

ZCP EP20
ISO M20 x 1.5

Leitungseinfuhrung fir
Kabelverschraubung:

ZCP EP16

ISO M16 x 1.5

ZCP EG11
Pg 11

ZCP EG13
Pg 13.5

ZCP EN12
1/2" NPT

ZCP EF12
PF 1/2 (G 1/2)

(1) AuRRenliegende Dichtung aus Nitril zur Verwendung im Innenbereich.
(2) AuRenliegende Dichtung aus Silikon zur Verwendung im AuBenbereich.

(3) Weitere Informationen s. Seite 1/49.
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Aufbau mit Bestelldaten

Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Kompakt, Typ XCK D, XCK P und XCK T
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

Metallstab
@3 mm,
L=125mm

1

ZCY 53

1

@_ zZCY 54

@_ ZCY 55

\I]\ Polyamidstab

Metallstab Glasfiberstab

@3 mm, @3 mm, @6 mm,

L=125mm L=125mm L=200 mm
ZCY 59

Hebel mit Federhebel mit Federhebel erstellbarer Verstellbarer
Keramik- Kunststoffende mit Metall- Rollenhebel Rollenhebel mit
rolle stabende mit Kunst- verstellbarer
stoffrolle, Spur, mit
@50 mm Kunst-stoffrolle,
@50 mm
zcy 22 zcy 81 zcy 91 zcy 490 ZCY 69
N (N f‘ N
[ Biegsamer, lan- [Lf | Langenverstell- [ . i . . .
genverstellbarer barer Rollen- Langenverstell- \?tleergtsez?lrk?:rr(’elrangen_ Rollenhebel mit
Mit Riickstel- Rollenhebel mit hebel mit barer Rollenhe- Rollenhobel mit Kunststoffrolle,
, Kunststoffrolle Kunststoffrolle bel mit Metallrolle @50 mm
lung, fur U U U Metallrolle
avfaricnung (L zeya @ Jzevas @ Uzevas O zcy 48 zcY 39 O
rechts
links

ZCE01 OB

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle,
Spur: 24/40 mm

Rollenhebel mit
Metallrolle,
Spur: 24/40 mm

Rollenhebel mit
Walzlagerrolle,
Spur: 24/40 mm

»\

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle,
Spur: 29/36 mm

;

©,

{

a

Rollenhebel mit
Metallrolle,
Spur: 29/36 mm

ey 180 Y1y ey ry cY 1506 cY 16
’F\:lcl:tsfi?iztr?:n fr Rollenhebel mit Rollenhebel mit Rollenhebel mit ( Rollenhebel mit
Anfahr- ! Metall-Walzlager- Kunststoffrolle, Metallrolle, Walzlagerrolle,
richtung rolle, Spur: 21/44 mm Spur: 21/44 mm | Spur: 21/44 mm
rechts UND ; Spur: 29/36 mm O
finks (4) zcy 170 zcy 25 © zcy 26 © zcy 230
ZCE 09
Gabelhebel Gabelhebel
2 Spuren 1 Spur
Spur: 25/39 mm Spur: 32 mm
ZCY 61 ZCY 71
Hilfsschaltergeh&use, .
metallgekapselt, mit Hilfsschaltergehéuse, metallgekapselt
Steckverbinder M12 ,0 + S (3), mit Leitungseinfiihrung fir
mit Sprungfunktion: Kabelverschraubung (s. unten):
zcp 21M12 & ZCD 00 &
LO+0"
mit Sprungfunktion:
ZCD 29M12 &
Leitungseinfuhrung ﬁ_" ZCD EP16 ZCD EP20 ZCD EG11 ZCD EG13 ZCD EN12 ZCD EF12
Kabelverschraubung: ISOM16x15  ISOM20x 15 Pg 11 Pg 135 1/2" NPT PF 1/2 (G1/2)

(4) Nur in Verbindung mit den Gehéusen: ZCD 21, ZCP 21, ZCT 21, ZCD 29, ZCP 29, ZCD 31, ZCP 31, ZCD 39, ZCP 39, ZCD 2eM12, ZCP 2eM12
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Bestelldaten Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D oder
kunststoffgekapselt, Typ XCK P und XCK T
Einzelkomponenten: Hilfsschaltergehduse

Hilfsschaltergehause XCK D und XCK P (1)

§ Hilfsschalter- Zwangs- Funktion Werkstoff des Bestell-Nr. Gew.
g ausfithrung 6ffnung(2) Gehauses kg
2-polig
,O+s (=) ol o Metall- ZCD21 0,140
mit Sprungfunktion Hl N gekapselt
(XE2S P2151) T Kunststoff- ~ ZCP 21 0,070
BN gekapselt
LO+0¢ =) al o Metall- ZCD 29 0,140
mit Sprungfunktion L~ gekapselt
(XE2S P2141) N :‘ Kunststoff- ~ ZCP 29 0,070
= « gekapselt
LO+s ol Metall- ZCD 25 0,140
ohne Sprungfunktion, Hl « gekapselt
gestuft schaltend ﬁ’: Kunststoff-  ZCP 25 0,070
(XE2N P2151) 3 | gekapselt
LS+0O- (&) ol o Metall- ZCD 26 0,140
ohne Sprungfunktion, "l N gekapselt
Uberlappend schaltend ”(:‘ Kunststoff-  ZCP 26 0,070
(XE2N P2161) RN gekapselt
LO+0¢ =) al o Metall- ZCD 27 0,140
ohne Sprungfunktion, = N gekapselt
gleichzeitig schaltend - Kunststoff-  ZCP 27 0,070
(XE2N P2141) 3] | gekapselt
WS+ S - o] o™ Metall- ZCD 28 0,140
ohne Sprungfunktion, “‘l Nl gekapselt
gleichzeitig schaltend - Kunststoff-  ZCP 28 0,070
(XE2N P2131) 3 gekapselt
3-polig
o LO+S+s =) 2l o o Metall- ZCD 31 0,140
§ mit Sprungfunktion N "’l *'l gekapselt
(XE3S P2151) . *q*;\ Kunststof-  ZCP 31 0070
| ] =] gekapselt
LO+0+S* &) ol ol o Metall- ZCD 39 0,140
mit Sprungfunktion @[ N, | gekapselt
(XE3S P2141) ol o] <) Kunststoff-  ZCP 39 0,070
®| o <] gekapselt
LO+0+s" (&) Al al o Metall- ZCD 37 0,140
ohne Sprungfunktion, of *‘l gekapselt
gestuft schaltend “17_\ Kunststoff- zCP37 0,070
(XE3N P2141) & & 3| gekapselt

BO+S+5" =) 1 ol ol Metal- ZCD 35 0,140
ohne Sprungfunktion, o "’l “'l gekapselt
gestuft schaltend Y _) Kunststoff- ZCP35 0,070
(XE3N P2151) S| 3| 3| gekapselt

Komponenten fur den Anschluss per DEUTSCH-
Steckverbinder
Hilfsschaltergehduse mit DEUTSCH-Steckverbinder

Hilfsschalterausfuhrung Zwangs- Funktion Leitungs- Bestell-Nr. Gew.
ZCP 21D44 o6ffnung(2) einfuhrung kg
2-polig
,,0+S* ol DEUTSCH- ZCP 21D44 0,065
mit Sprungfunktion Hl N Steckverbinder
(XE2S P2151) TW
< N
— N
DEUTSCH-Steckverbinder, ZCP ED44 0,015
einzeln
ZCPED44 DT02-4P

(1) Hilfsschaltergehause mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um lhre Anfrage.
(2) &: Hilfsschaltergehause mit Zwangsoffnung.
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Bestelldaten (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D oder
kunststoffgekapselt, Typ XCK P und XCK T
Einzelkomponenten: Hilfsschaltergehéuse

561387

Hilfsschaltergehdause XCK T, kunststoffgekapselt,
mit 2 Leitungseinfihrungen

Hilfsschalterausfuhrung Zwangs- Funktion Leitungs- Bestell-Nr. Gew.
6ffnung einfihrung kg
1)
2-polig

L0 +s* @ ol o 1ISO ZCT 21P16 0,085

mit Sprungfunktion "l N M16 x 1,5

(XE2S P3151) T Pg 11 ZCT 21G11 0,085
3 R

O+ S <) ol ISO ZCT 25P16 0,085

ohne Sprungfunktion, *'l N M16x 1,5

gestuft schaltend - Pg 11 ZCT 25G11 0,085

(XE2N P3151) AN

O+ 0" <) al o ISO ZCT 27P16 0,085

ohne Sprungfunktion, L N M16x 1,5

gleichzeitig schaltend - Pg 11 ZCT 27G11 0,085

(XE2N P3141) S &

»S+S - ol o ISO ZCT 28P16 0,085

ohne Sprungfunktion, "l Nl M16 x 1,5

gleichzeitig schaltend - Pg 11 ZCT 28G11 0,085

(XE2N P3131) 3 S

.S+ 0 <) ol g ISO ZCT 26P16 0,085

ohne Sprungfunktion, < o M16 x 1,5

Uberlappend schaltend Pg 11 ZCT 26G11 0,085

(XE2N P3161) 3 S

Hilfsschaltergehduse XCK T, kunststoffgekapselt,
mit 2 Leitungseinfihrungen mit Gewindebuchse 1/2” NPT

Hilfsschalterausfiuhrung Zwangs- Funktion Bestell-Nr. Gew.
offnung kg
@)
2-polig
L0+ e ml - ZCT 21N12 0,130
mit Sprungfunktion N
(XE2S P3151) j’”
< N
I N
L0+ e ml - ZCT 25N12 0,130
ohne Sprungfunktion, AN
gestuft schaltend ﬁﬁ(\:
(XE2N P3151) RIERN
ZCT eeN12
L0+ 0 e [ - ZCT 27N12 0,130
ohne Sprungfunktion, L
gleichzeitig schaltend T
(XE2N P3141) 3
»S+S - ml ™ | ZCT 28N12 0,130
ohne Sprungfunktion, NN
gleichzeitig schaltend qﬁq
(XE2N P3131) S|
,S+0" e o| o ZCT 26N12 0,130
ohne Sprungfunktion, U
uberlappend schaltend T
(XE2N P3161) RIERN
(1) @: Hilfsschaltergehduse mit Zwangsoéffnung.
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Bestelldaten (Fortsetzung) Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D oder
kunststoffgekapselt, Typ XCK P und XCK T
Einzelkomponenten: Hilfsschaltergehause und Zubehor

Zubehor
N Beschreibung Antrieb verwendbar  Bestell-Nr. Gew.
g mit Hebel kg
Antrieb fur Drehachsen-Betatigung, ZCY 12,ZCY 15, ZCE 05 0,045
ohne Hebel, mit Rickstellung, ZCY 16,ZCY 17,
fur Anfahrrichtung: ZCY 18,ZCY 19,
rechts UND links bzw. ZCY 22,ZCY 23,
rechts ODER links (1) ZCY 25,ZCY 26,
ZCE 05 ZCY 39, ZCY 53,
ZCY 54, ZCY 55,
ZCY 81
Stutzpunktklemme, nur fur XCK T Verpackungseinheit XAL Z09 0,010
M 10 Stiick
3 Distanzstlick fur Drehachsen- - XCM Z07 0,002
positionierung der Antriebe mit
verstellbaren Hebeln, bei anderen
Werten als - 90°, 0° und 90°
Gewindebuchse fur 1/2” NPT Verpackungseinheit DE9 RA1012 0,050
10 Stuck

DE9 RA1012 . i
Hilfsschaltergehause Typ XCK P, kunststoffgekapselt mit

Antrieb flr Drehachsen-Betatigung (ohne Betatiger)

Hilfsschalterausfuhrung Funktion Zwangs- Leitungs- Bestell-Nr. Gew.
o6ffnung (2) einfuhrung kg
2 2-polig
g LO+s* ml I~ @ ISO XCK P2101P16 0,115
mit Sprungfunktion NI M16x 1,5
(XE2S P2151) Sﬁ o =) Pg 11 XCK P2101G11 0,115
@ Steck- XCK P2101M12 0,125
verbinder
M12
O +5* o o O ISO XCK P2501P16 0,115
ohne Sprungfunktion, S« M16x 1,5
gestuft schaltend e Pg 11 XCK P2501G11 0,115
(XE2N P2151) 3 S 9

Hilfsschaltergehduse Typ XCK D, metallgekapselt mit Antrieb

XCK e2e0100 fur Drehachsen-Betétigung (ohne Betatiger)
Hilfsschalterausfuhrung Funktion Zwangs- Leitungs- Bestell-Nr. Gew.
offnung (2) einfuhrung kg
2-polig
LO+S~ ml - @ 1ISO XCK D2101P16 0,185
mit Sprungfunktion N 71‘ M16 x 1,5
(XE2S P2151) ‘ﬁ o~ 6 Pg11 XCK D2101G11 0,185
— N
@ Steck- XCK D2101M12 0,195
verbinder
M12
LO+S" o o @ ISO XCK D2501P16 0,185
ohne Sprungfunktion, N M16 x 1,5
gestuft schaltend T Pg 11 XCK D2501G11 0,185
(XE2N P2151) I R S 9

Hilfsschaltergehause Typ XCK T, kunststoffgekapselt mit
Antrieb fur Drehachsen-Betéatigung (ohne Betatiger)

% Hilfsschalterausfihrung Funktion Zwangs- Leitungs- Bestell-Nr. Gew.
2 offnung (2) einfihrung kg
2-polig
LO+s" ml - <) 1ISO XCK T2101P16 0,130
mit Sprungfunktion o M16x 1,5
(XE2S P3151) :'ﬁ o =) Pg 11 XCK T2101G11 0,130
LO+S~ | - @ 1ISO XCK T2501P16 0,130
ohne Sprungfunktion, AR M16 x 1,5
gestuft schaltend N Pg il XCK T2501G11 0,130
(XE2N P3151) I © g
XCK T2e0lee (1) Einstellung s. Seite 1/162.

(2) &: Hilfsschaltergehause mit Zwangsoffnung.
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561393

561394

Bestelldaten

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D oder

kunststoffgekapselt, Typ XCK P und XCK T
Einzelkomponenten: Hilfsschalterblocke

XE2e 02100

XE3e 02100

Hilfsschalterblocke mit Schraubklemmen fiir XCK D u. XCK P

Hilfsschalter- Zwangs- Funktion Bestell-Nr. Gew.
ausfuhrung offnung (1) (Hilfsschalter in kg
Standardausfiihrung)
2-polig
,0 + S mit S ol o XE2S P2151 (2) 0,020
Sprungfunktion “'l N
¥
0 + O mit @ al o XE2S P2141 (2) 0,020
Sprungfunktion, =,
gleichzeitig schaltend -
N N
— N
O +S“ohne =) ml 5 XE2N P2151 (2) 0,020
Sprungfunktion, b
gestuft schaltend i
< [\
— N
S+0"ohne (&) ml o XE2N P2161 (2) 0,020
Sprungfunktion, < o
Uberlappend schaltend -
< N
— ~N
,O + 0" ohne &) al XE2N P2141 (2) 0,020
Sprungfunktion, =, o
gleichzeitig schaltend -
N N
- N
.S +S - ml ml XE2N P2131 (2) 0,020
ohne Sprungfunktion, NN
gleichzeitig schaltend j”w
< <
— N
3-polig
LO+S+8" &) al o] o XE3S P2151 0,035
mit Sprungfunktion N% “’l “'l
N < <
~N [32] —
LO+0+s" =) ool @ XE3S P2141 0,035
mit Sprungfunktion “”% “‘% “‘l
N N <
™ ~N -
O+0+s" =) ol o XE3N P2141 0,035
ohne Sprungfunktion, o “‘l
gestuft schaltend I A
o N <
o™ ~N —
LO+S+s <) al ol ® XE3N P2151 0,035
ohne Sprungfunktion, N “"l “‘l
gestuft schaltend - *”\
N < <
N 3¢} -
Hilfsschalterblocke mit Schraubklemmen fir XCK T
Hilfsschalter- Zwangs- Funktion Bestell-Nr. Gew.
ausfihrung 6ffnung (1) (Hilfsschalter in
Standardausfiihrung) kg
2-polig
L0+ S ol o XE2S P3151 (2) 0,015
mit Sprungfunktion “'l N
T
LO+s ol o XE2N P3151 (2) 0,015
ohne Sprungfunktion, “‘l N
gestuft schaltend ﬁ*”
< N
— N
,S+0" ol o XE2N P3161 (2) 0,015
ohne Sprungfunktion, “‘l N
Uberlappend schaltend ﬁ*”
< N
— N
L0+ 0 =) a4 XE2N P3141 (2) 0,015
ohne Sprungfunktion, b P
gleichzeitig schaltend -
N N
— N
~S+S - | XE2N P3131 (2) 0,015

ohne Sprungfunktion,
gleichzeitig schaltend

(@) @: Hilfsschalterblécke mit Zwangsoéffnung.
(2) Hilfsschalterblocke mit vergoldeten Kontakten: Bitte die letzte ,1“ in der Bestell-Nr. gegen ,8“
tauschen. Bsp.: XE2S P2151 wird zu XE2S P2158.
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Allgemeines,
Terminologie

Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Terminologie

Elektromechanische Sensorik

Aufgrund bestimmter mechanischer Vorteile sind Positionsschalter in automatisierten Anlagen
wie auch in vielen anderen Bereichen im Einsatz.

Sie liefern dem Steuersystem Informationen tber:

o die An-/Abwesenheit von Objekten,

O den Vorbeilauf eines Objektes,

O die Position eines Objektes,

O die Endlage eines Objektes.

Unkomplizierte Gerate mit vielen Vorteilen

m Elektrische Merkmale

O Galvanisch getrennte Hilfsschalter,

Sehr hohes Schaltvermdgen beim Schalten von schwachen Stromen,
kombiniert mit einer hohen Fehlschaltungssicherheit,

Hohe Kurzschlussfestigkeit in Koordination mit der zugeordneten Vorsicherung,
Absolute Sicherheit vor elektromagnetischen Storeinflissen,

Hohe Betriebsspannungen zulassig.

Mechanische Merkmale

Formschlissige Betatigung des Offner-Hilfsschalters (Zwangsoffnung),

Hohe Bestandigkeit in industrieller Umgebung (Tests nach standardisierten und speziellen
Umgebungsbedingungen),

O Schaltpunkt-Wiederholgenauigkeit bis zu 0,01 mm.

[m]

OooOomOO00O

Betatigungsrichtungen

m Geradlinige Betatigung  m Drehachsen-Betatigung m Omnidirektionale Betatigung

- o

A\
n

Unbetatigt

Betatigt

Unbetaétigt Betatigt Unbetaétigt

Betatigt

Bemessungswert m Der Bemessungswert ersetzt den bisherigen Nennwert.
m Ein flr eine vorgegebene Betriebsbedingung geltender Wert

einer GroRe.

Gebrauchskategorien m AC-15 ersetzt AC-11: Schalten einer elektromagnetischen Last
mit Wechselspannung. Prifbedingungen 10 1 /1.
m AC-12: Schalten von ohmscher Last mit Wechselspannung
oder von Halbleiterlast in Eingangskreisen von Optokopplern.
m DC-13 ersetzt DC-11: Schalten einer elektromagnetischen Last
mit Gleichspannung. Priifbedingungen I /1.

Zwangsoffnungsweg m Mindestweg von Beginn der Betatigung des Bedienteils bis zu
der Stellung, in der die Zwangsdffnung der 6ffnenden Kontakte
beendet ist.

Zwangsoffnungskraft m Betétigungskraft, die am Bedienteil erforderlich ist, um die
Zwangsoffnung zu erreichen.

Schaltvermdgen m |, gilt nicht mehr als Bemessungswert. (Es handelt sich um
den konventionellen thermischen Strom fur die Erwarmungs-
prufung).

Beispiel: Die Gebrauchskategorie A 300 entspricht einem kon-
ventionellen thermischen Strom |, von 10 Aund einem max.
Bemessungsbetriebsstrom |, von 6 Abei 120 V oder 3 Abei 240
V.

Positionsschalter mit m Ein Gerét erfullt diese Anforderungen, wenn die Offner die erfor-

Zwangsoffnung derliche Offnung erreichen, sobald das Bedienteil den Zwangsoff-
nungsweg zuriickgelegt hat. (Zwischen Bedienteil und Hilfsschal-
ter sind keine elastischen Verbindungen zuldssig).

m Alle Positionsschalter, die mit einem Hilfsschalterblock ohne

Sprungfunktion oder einem Hilfsschalterblock mit Sprungfunkti-
on ,0+S* (Form zb), ,0+S+S*, ,0+0+S*, ,0+0O+S+S* ausgerii-
stet sind, haben Zwangsoffnung des Offners und entsprechen
der Norm |EC 60947-5-1 Anhang K.
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Hilfsschalterblock

Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Hilfsschalterblock

V Grenzisolationsspannung
500

240
200
150

120
100

60

@) Induktive
48 Belastyng

N

Konventionelle thermische Belastung (I )

=
>
N
>
b3
2
B
>

Anwendungsbereich
XE2S P2151, P3151 [l

Hilfsschalter in
Standardaus-

! XE2N Peooe
fuhrung . Hilfsschalter XCM D
Dauerbetrieb XE3e Peces
(haufiges Schalten)

Hilfsschalter mit
vergoldeten

Gelegentlicher
Betrieb. Gelegent-

Kontakten liches Schalten.
bei ohmscher <1 Schaltspiel/Tag
Belastung und/oder korrosive

Umgebung
(1) Einsetzbar bis 48 /10 mA.

Hilfsschalter mit Sprungfunktion (Sprungschaltglieder)

m Beidieser Hilfsschalterfunktion liegen Einschalt- und Ruckschaltpunkt nicht an derselben
Stelle.

m Die Schaltgeschwindigkeit der Hilfsschalter ist unabhéngig von der Geschwindigkeit ihrer
Betatigung.

m Diese Funktionseigenschaft bietet ausreichende elektrische Leistungen, auch bei geringer
Betétigungsgeschwindigkeit.

=

N
N
NI

Umschalten der
Hilfsschalter

Ann&hern des
Umschaltpunktes

Unbetétigt

Vollzogene
Zwangstrennung

Hilfsschalter ohne Sprungfunktion (Schleichschaltglieder)
m Beidieser Hilfsschalterfunktion liegen Einschalt- und Ruckschaltpunkt an derselben Stelle.
m Die Schaltgeschwindigkeit der Hilfsschalter ist gleich der oder proportional zur
Geschwindigkeit ihrer Betatigung (die Betatigungsgeschwindigkeit darf 0,001 m/s = 6 m/min
nicht unterschreiten).
Die Hilfsschalterdffnungsweite ist abhéangig vom Betatigungsweg.

Elektrische Lebensdauer bei gebrauchlicher Belastung
m Beigebrauchlicher, induktiver Belastung betragt der Dauerstrom allgemein <0,1 A, d.h. je
nach Spannung eine Dauerleistung von 3...40 VA und eine Anzugsleistung von 30...1000 VA.
m In diesem Anwendungsbereich betrégt die elektrische Lebensdauer > 10 Mio. Schaltspiele.
Anwendungsbeispiel: XCK J161 + LC1 D12eeee (7 VA Dauerleistung, 70 VA Anzugsleistung);
Elektrische Lebensdauer = 10 Mio. Schaltspiele.
Schaltvermégen
1 Normsteuereingang einer SPS Typ 1 (SPS = speicherprogrammierbare Steuerung)
2 Normsteuereingang einer SPS Typ 2
3 Schaltvermdgen gemaf’ IEC 60947-5-5, Gebrauchskategorie AC-15, DC-13

A300 240V 3A B300 240V 15A
Q300 250V 0,27A R300 250V 0,13A
4 Schaltvermdgen geméaR IEC 60947-5-1, Gebrauchskategorie AC-15, DC-13
A300 120V 6A B300 120V 3A
Q300 125V 0,55A R300 125V 0,27A

Elektrische Lebensdauer bei Kleinlast

m Beider Anwendung der Positionsschalter in Steuereingangen von SPS-Systemen ist
folgendes entscheidend:

m Im Kleinlastbereich hat die Fehlschaltungssicherheit folgende Werte:

O Fehlschaltungskoeffizient < 1 Fehler bei 100 Mio. Schaltspielen bei Hilfsschaltern mit
Sprungfunktion (Hilfsschalter XE2 S P),

O Fehlschaltungskoeffizient < 1 Fehler bei 20 Mio. Schaltspielen bei Hilfsschaltern ohne
Sprungfunktion (Hilfsschalter XEeN P und XE3 S P).

O Fehlschaltungskoeffizient < 1 Fehler bei 5 Mio. Schaltspielen bei Hilfsschaltern XCM D.

B SENtRONIC.. EREZEED
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Hilfsschalterblock Positionsschalter

(Fortsetzung) OsiSense XC
Hilfsschalterblock
Allgemeines

Hilfsschalterblock (Fortsetzung) Hilfsschalter mit Sprungfunktion (Sprungschaltglieder)

m Beispiel: ,,0+S*

) A
B P A - Maximaler Weg des Betétigers (in mm oder Grad).
‘ B - Betétigungsweg bis zum Einschaltpunkt.
21-22 » Einschaltpunkt C - Betatigungsweg bis zum Rickschaltpunkt.
13-14 - D - Differenzweg =B - C.
% : izl 2 Riickschaltpunkt P - Betatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.
¢l
0 O Geradlinige Betétigung
1 —e— ) m 1 - Riickschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.
2 | o O < 2 - Einschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.
P L A - Maximaler Weg des Betatigers (in mm).
max. -~ I B - Betatigungsweg bis zum Einschaltpunkt.
RS C - Betatigungsweg bis zum Riickschaltpunkt.
D - Differenzweg =B - C. .
1 P - Betatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.

O Drehachsen-Betéatigung

1 - Riickschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.

2 - Einschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.

A - Maximaler Weg des Betatigers (in Grad).

B - Betatigungsweg bis zum Einschaltpunkt.

C - Betatigungsweg bis zum Rickschaltpunkt.

D - Differenzweg =B - C.

P - Betatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.

Hilfsschalter ohne Sprungfunktion (Schleichschaltglieder)
m Beispiel: ,,0+S* gestuft schaltend

»|
B P A - Maximaler Weg des Betatigers (in mm oder Grad).
* > ‘ B - Betétigungsweg bis zum Beginn der Hilfsschalteréffnung 21-22.
.2 Einschalt- und C - Betatigungsweg bis zum Beginn der HilfsschalterschlieBung 13-14.
314 Riickschaltpunkt P - Betatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.
0
p;»‘
0 O Geradlinige Betatigung
m
L —— @) 1 - Riickschalt- und Einschaltpunkt von Hilfsschalter 21-22.
2 e < 2 - Einschalt- und Rickschaltpunkt von Hilfsschalter 13-14.
P // o - A - Maximaler Weg des Betétigers (in mm).
max. - \\ B - Betatigungsweg bis zum Beginn der Hilfsschalter6ffnung 21-22.
RS C - Betatigungsweg bis zum Beginn der HilfsschalterschlieRung 13-14.
— P - Betatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.

O Drehachsen-Betatigung

1 - Riickschalt- und Einschaltpunkt von Hilfsschalter 21-22.

2 - Einschalt- und Riickschaltpunkt von Hilfsschalter 13-14.

A - Maximaler Weg des Betatigers (in Grad).

B - Betatigungsweg bis zum Beginn der Hilfsschalter6ffnung 21-22.

C - Betatigungsweg bis zum Beginn der HilfsschalterschlieRung 13-14.
P - Betéatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.
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Hilfsschalterblock (Forts.), Positionsschalter

Montage OsiSense XC
Allgemeines

Hilfsschalterblock (Fortsetzung) Anschluss der Hilfsschalter,

® Anzugsmoment:
O Mindest-Anzugsmoment zur Sicherstellung der Bemessungs-Kontaktdaten: 0,8 Nm,
O Maximales Anzugsmoment ohne Zerstérung der Anschlussklemmen: 1,2 Nm fiir XE2 oP,
1 Nm fiir XE3 eoP.
m Anschlussleitung: Lange des abisolierten Teils der Leitung:
O fir XE2e P, L =22 mm,
O fir XE2e P3eee, L =45 mm,
L

Anschluss mit Schraubklemmen XE2e P

L ‘

l— —

O fur XE3e P, L=14mm, L1 =11 mm.

Tl

L L1
PR
Anschluss mit Schraubklemmen XE3e P

Montage Verlegen der Anschlussleitung

1 Richtig
2 Falsch

Lage der Kabelverschraubung

1 Richtig
2 Falsch

Nockentyp

1 Richtig
2 Falsch

Montage und Befestigung von Positionsschaltern am Antrieb

1 Richtig Typ XCK D, XCK P und XCK T, XCM D und XCM N
2 Verboten

1 2
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Inbetriebnahme

Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Anzugsmoment

m Das Mindest-Anzugsmoment ist das Moment, das die Geratefunktion gewéahrleistet.
m Das maximale Anzugsmoment darf nicht Gberschritten werden, um eine Zerstérung des
Gerétes zu vermeiden.

Baureihe Gerat Moment (Nm)
Min. Max.
Design Kompakt XCK D, XCK P,  Abdeckung 0,8 1,2
XCKT Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 15
Design Miniatur XCM D, XCMN - - -
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 15
Design Kompakt XCK N Abdeckung 0,8 1,2
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 1,5
Design Classic XCK J Abdeckung 1 15
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 15
Design Classic XCK S Abdeckung 0,8 1,2
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 15
Design Classic XCK M, XCK ML,  Abdeckung 0,8 1,2
XCKL Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 1,5

Typ XCK D, XCK P, XCK T, XCM D
m In 3 Achsen verstellbar:

r

Betatiger Gber 360° in 15°-Schritten Hebel Giber 360° in 15°-Schritten zur horizontalen Achse
zum Gehause verstellbar. des Betatigers verstellbar.

Type XCK J

m Betatigungshebel Giber 360° in Schritten von 5° oder 45° verstellbar.
1 Vorderseite o= 5°
2 Riickseite a = 45°
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Inbetriebnahme (Fortsetzung)  Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Inbetriebnahme (Fortsetzung) Umstellen des Schaltverhaltens

m XC2J

m XCKJ

Antrieb ZCK D05

m XCKD, XCKP, XCK T und XCM D

Antrieb ZCE 05

Betatigungsnocken fur Antriebe ZCK E09 und ZC2 J09

1 min.0,5mm
2 min.2mm

|
- I i 0 —_ S
@b.] ®\EE{® i . 3H®/
o A N @77]/3*@'

A =Hebellange + 11 mm
ZCK E09: 13 <h <18 mmund B = max. 12 mm
ZCK JE09: 14 <h <24 mm und B = max. 6 mm
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Normen Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Normen
Die Schneider Electric Gerate entsprechen gréRtenteils folgenden Normen: national (z. B. Deutschland: DIN, Frankreich: NF C), européisch (z. B.

CENELEC) oder international (z. B. IEC). Diese Produktnormen definieren genau die erforderlichen Kenndaten der Geréte (z. B. Norm IEC 60947 fiir
Niederspannungsschaltgerate). Diese Gerate ermdglichen die normgerechte Realisierung der Geratetechnik fir Maschinenausriistungen und
Installationen (z. B. IEC 60204, Elektrische Ausrustung von Industriemaschinen).

IEC 60947-5-1

Isolationskoordination (Isolationsfestigkeit) m Die Norm IEC 60664 legt fur die Bemessungssto3spannung vier Zuordnungskriterien fest.
Wichtig ist fir den Anwender, die nach dem Anwendungsfall richtige Zuordnung zu ermitteln und
danach den Hilfsschalter auszuwahlen. Der Hersteller gibt fur das Gerat die Bemessungsstol3-
spannung (U, ) an.

Anschlussklemmen m Bei den Anschlussklemmen fiihren mechanische Prifungen zum maximalen Anschluss-quer-
schnitt, der mechanischen Festigkeit sowie der Sicherheit gegen Lésen der Anschlussverbin-
dung.

m Die Kennzeichnung der Anschlisse erfolgt geméafR Norm EN 50013.

Schaltvermogen m Bemessungswert bei maximaler elektrischer Belastung. Eine einfache Bezeichnung (z. B.
A300) informiert Uiber die Kenndaten des Schaltgerates geméan der Gebrauchskategorie.

Zwangsoffnung der Offner Hilfsschalter m Bei Hilfsschaltern in Steuerkreisen mit Sicherheitsfunktion, Endschalter, Not-Aus-Schalter, usw.

(IEC 60947-5-1 Anhang K) wird die sichere Funktion der Offner gefordert (siehe IEC 60204, EN 60204), die Hilfsschalter-
offnung ist nach jedem Versuch durch einen Impulsspannungsversuch (2500 V) zu iberprifen.

Schaltzeichen von Schaltgliedern | m FormZa, | m Form Zb, .

die beiden ,S+O" Hilfsschal- __ die beiden Hilfsschalter ,S+O" sind
ter haben gleiche Polaritét. W galvanisch getrennt.

Bildzeichen fir Zwangsoffnung m Bildzeichen einfach % m Bildzeichen komplett

CENELEC EN 50047
Das aus 14 Mitgliedstaaten bestehende européische Komitee fur elektrotechnische Normung CENELEC hat in dieser Norm die Abmessungen und Kennwerte
eines ersten Positionsschaltertyps definiert.

Sie definiert 4 Betdtigungsvarianten (Form A, B, C, E). (1) Minimalwert A: Bezugslinie
Die Positionsschalter der Baureihe XCK P, XCK D und (2) Maximalwert H: Differenzweg
XCK T entsprechen der Norm EN 50047. P: Schaltpunkt
E: Leitungseinfiihrung
Form A, Rollenschwenkhebel Form B, Gerundeter Kuppenstofel
50 (2 1543
g
40+2 S H p
N
7 (] +0 A
Pz =} ) 125 -25 ]
~L ‘ ‘ |

55

— < ! P
5@ P T
o Ly e

T - 5 ©
15410 = ﬁ T e QS
~— 9 H H ) w| H| -
E @) 0 —l © N
= <1 ],312) 0
! 12,5 (1) ‘ 20+0,1
30 (2) 2240,1
Form C, RollenstoRel Form E, Rollenhebel (1 Anfahrrichtung)

20 (1)

10415
10 (1 —T<H 10 (1)
12,5 :95 . 1255185 -

i
25(1)

+1
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@\
Y

25 (1
2
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Normen (Fortsetzung) Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Normen (Fortsetzung)

CENELEC EN 50041
Das aus 14 Mitgliedstaaten bestehende européische Komitee fur elektrotechnische Normung CENELEC hat in dieser Norm die Abmessungen und Kennwerte

eines zweiten Positionsschaltertyps definiert.

Sie definiert 6 Betatigungsvarianten (FormA, B, C, D, F, G).
Die Positionsschalter der Baureihe XCK J und XCK S (2) Maximalwert
entsprechen der Norm EN 50041.

(1) Minimalwert A: Bezugslinie Za: Betatigungsbereich
B: Langlochbohrungen (wahiweise) Sa: Unterkante

H: Differenzweg Betatigungsmittel
P: Schaltpunkt

E: Leitungseinfiihrung

Form A, Rollenhebel Form B, Gerundeter KuppenstoRel
70 (2) 20+3
5612 =) H P 1642 ¢
“—’ o
| N == _ - P
i o5 T 2 L~
Yy r — " =
2 53, /Y| g o9
10 (1) ’ = “lely 4l u s
™~ o IR
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L 1B 9] XA |_i —@
™ ] A
™~ S
E NIEEE
= 5l Y
o — S D
/| RN
150 130+0,1
30%4° 2 42,5 (2)
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Form C, RollenstoRel Form D, Stangenhebel
15425 56+10 =
— n RE——— 0o /
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Form F, Gerundeter Kuppenseitenstoflel Form G, RollenseitenstoRel
56 (1)
20 (1) __ 58% 20(1) . 41%h
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