Allgemeines, Positionsschalter

Mechanische Kenndaten OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M, XCK L und XCK ML

m XCK M, o Antrieb fir geradlinige Betatigung O Antrieb fur Drehachsen- oder

mit 3 Leitungseinfihrungen omnidirektionale Betatigung

561643
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m XCKL, o Antrieb fur geradlinige Betatigung o Antrieb fiir Drehachsen- oder
omnidirektionale Betatigung

mit 1 Leitungseinfuhrung

808147

Seite 1/78

m XCK ML, o Antrieb fir geradlinige Betatigung o Antrieb fir Drehachsenbetatigung

mit 3 Leitungseinfihrungen und
2 2-poligen Hilfsschaltern

Seite 1/80
Mechanische Kenndaten
Normen Einzelgerat IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
Baueinheit IEC 60204-1, EN 60204-1

Zulassungen UL, CSA, CCC (nur XCK M)

Schutzbehandlung Ausflhrung Standardausfuhrung: , TC*, Sonderausfihrung: , TH*

Umgebungstemperatur Betrieb -25..+70°C

Lagerung -40...+70°C

Schwingungsbeanspruchung GemaR IEC 60068-2-6 259 (10...500 Hz)

Schockbeanspruchung Gemanf IEC 60068-2-27 50 g (11 ms)

Berlihrungsschutz Klasse | geméan IEC 61140 und NF C 20-030

Schutzart IP 66 geman IEC 60529; IK 05 gemaR EN 50102

Wiederholgenauigkeit XCK ML 0,1 mm; XCK M und XCK L 0,05 mm bezogen auf den Einschaltpunkt, bei 1 Mio.
Schaltspielen, Metall-KuppenstoRel

Leitungseinfihrung oder Je nach Ausfiihrung XCK M: 3 Gewindebohrungen fir Verschraubung Pg11; oder ISO M20; oder mit Adapter 1/2”

Steckverbinder NPT
XCK L: 1 Gewindebohrung mit integrierter Verschraubung oder 1 Gewindebohrung 1/2” NPT
XCK ML: 3 Gewindebohrungen fur Verschraubung Pg13; oder ISO M20

Werkstoffe Gehéuse: Zamak,
Drehantriebe: Zamak oder Kunststoff (je nach Bestelldaten), andere Antriebe: Kunststoff
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Allgemeine Kenndaten
(Fortsetzung)

Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M, XCK L und XCK ML

Technische Daten des Hilfsschalterblocks

Bemessungsbetriebsdaten XE2e P ~ AC-15; A300 (Ue =240V, le=3A); Ithe =10A
—DC-13; Q300 (Ue =250V, le =0,27 A), gemaf IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
XE3e P ~AC-15; B300 (Ue =240V, le=1,5A); Ithe =6 A
—-DC-13; R300 (Ue =250V, le = 0,1 A), gemaf IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
Bemessungsisolations- XE2e P Ui =500 V Verschmutzungsgrad 3 gemaR IEC 60947-1
spannung Ui =300V gemaR UL 508, CSAC22-2 Nr. 14
XE3e P Ui =400 V Verschmutzungsgrad 3 gemaR IEC 60947-1

Ui =300 V gemaR UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

BemessungsstoRspannungs- XE2e P

U imp =6 kV geméaR IEC 60947-1, IEC 60664

festigkeit XE3e P

Uimp =4 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664

Zwangsoffnung (je nach Ausfiihrung)

Zwangsoffnung des Offners geméaR IEC 60947-5-1 Anhang K, EN 60947-5-1

Ubergangswiderstand

<25 mQ gemal |IEC 60255-7 Kategorie 3

Kurzschlussschutz XE2e P Schmelzsicherung 10 A, Betriebsklasse gG (gl)
XE3e P Schmelzsicherung 6 A, Betriebsklasse gG (gl)
Anschluss XE2S P2lel Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 2 x 1,5 mm?

(unverlierbare Schraubklemmen xgoN p21e1l

Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,5 mm?, max.: 2 x 2,5 mm?

mit selbstabhebender XES P2151L und XEN P2151L

Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 2 x 1,5 mm? oder 1 x 2,5 mm?

Klemmplatte
P ) XE3N P und XE3S P

Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 1 x 1 mm? oder 2 x 0,75 mm?

Minimale Anfahrgeschwindigkeit

XE2S P21e1, XES P2151L und XE3S P: 0,01 m/min

XE2N P21le1, XEN P2151L und XE3N P: 6 m/min

Elektrische Lebensdauer

m Gemal IEC 60947-5-1 Anhang C

m Gebrauchskategorie AC-15 und DC-13

m Maximale Schalthaufigkeit: 3600 Schaltspiele/h
m Einschaltfaktor: 0,5

Wechselspannung
~ 50/60 Hz
~m induktive Belastung

Gleichspannung =

XE2S P21e1, XE2S P2141, XES P2151L XE2N P2lel, XEN P2151L
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Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen
Spannung V 24 48 120 Spannung V 24 48 120

mm w 10 7 4 nmm w 13 9 7

Beim XE2S Pe151 (~ oder =) sind die Hilfsschalter ,0" und ,S* mit den angegebenen Werten
jeweils gleichzeitig mit umgekehrter Polaritéat belastet.

Wechselspannung
~ 50/60 Hz
~m induktive Belastung

Gleichspannung =
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Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen
Spannung V 24 48 120 Spannung V 24 48 120
mm w 3 2 1 mm W 4 3 2
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Bestelldaten, Positionsschalter
Technische Daten OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M
Komplettgerate mit 3 Leitungseinfihrungen
ISOM20x 1,5

Mit Antrieb Fir geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehé&use) Fur Drehachsen-Be- | Fur omnidirektionale
tatigung (Befesti- Betatigung (Befes-
gung am Gehause) | tigung am Gehause)

Betéatiger Metall-Kuppenstoel | RollenstoRel mit Rollenhebel mit Rollenhebel mit Federstab mit
Metallrolle Kunststoffrolle; Kunststoffrolle (1) Metalldrahtende (2)
1 Anfahrrichtung
(seitlich)
Bestelldaten der Komplettgerate mit 3 Leitungseinfihrungen ISO M20 x 1,5 (3)
2-poliger Hilfsschalter gl <] | XCKM110H29 | XCKM102H29¢ | XCKMI121H29¢&) |XCKMI115H29¢3) | XCK M106H29
,O+8"
mit Sprungfunktion N 18 45FP 3,1(A) 7.8(P) 4,6(A) 11,1(P) 26° 58°(P) 30°
(XE2S P2151) SN 5 o o — ) |3E 5 3t 5
e 2 na 2 nz = 1314 - 1314 -
oll, 55mm 0 mm 0 mm O, I 70° 0.l L
0,9 15 2,2 11° 14

2-poliger Hilfsschalter XCKM510H29G) | XCK M502H29&) | XCK M521H29&) | XCK M515H29&) | XCK M506H29

| ml -
,O+8" N
gestuft schaltend, ﬁ’" 1,8 3,2(P) 3,1(A) 5,6(P) 4,6(A) 8(P) 26° 42°(P) 30°
ohne Sprungfunktion RN B R e = FEXTY i | 77— 3122 —— 37—
(XE2N P2151) 0 3  55mm 0 52 mm 0 7,6 mm 0 36° 70° 0 40°
2-poliger Hilfsschalter ZCK M9H29 + ZCK M9H29 + ZCK M9H29 + ZCK M9H29 + ZCK M9H29 +
,O+0 ZCK D10 @ ZCK D02 @ ZCK D21 @ ZCK D15 @ ZCK D06
mit Sprungfunktion
(XE2S P2141) 18 45(P) 3,1(A) 7.8(P) 4,6(A) 11,1(P) 26° 58°(P) 30°
fe; = bie s e > e = Fiwis =
B 3 e 3 HE % 3 iE 3 iz 3
Ol 55mm 0 mm 0 mm 0]l 70° ol lq
0,9 15 2,2 11° 14°
2-poliger Hilfsschalter a4l = ZCK M7H29 + ZCK M7H29 + ZCK M7H29 + ZCK M7H29 + ZCK M7H29 +
,0+0" L | zck D10 ZCK D025 ZCK D218 ZCK D158 ZCK D06

gleichzeitig schaltend,

ohne Sprungfunktion SR 3,2(P) 5,6(P 8(P 49°(P
(XE2N P2141) e | %%:%%-Eél %}:%Eél %i:;%-Eél i
18  55mm 3,1(A) 9mm 46(A) mm 26°  70° 30°
3-poliger Hilfsschalter ZCK MD39H29 + ZCK MD39H29 + ZCK MD39H29 + ZCK MD39H29 + ZCK MD39H29 +
,O0+0+S" ZCKD10©& ZCK D02 & ZCKD21 & ZCK D158 ZCK D06
mit Sprungfunktion
(XE3S P2141) 1,8 4,5 (P)mm 3,1 (A) 7,8 (P)mm 4,6 (A) 11,1 (P)mm 26° 58 (P, 30°
2122 > 2122 > 21-22 » 21-22 » 2122 >
g | i g i £ | £ | 3
ﬁég = %%%g - 21-22 - 21-22 - 21-22 -
fexts 2 fexts 2 % 3 |uz 2 fexts 2
5,5 70°
0,9 15 2,2 11° 14°
3—__p0|i__ger Hilfsschalter ol o ZCK MD37H29 + ZCK MD37H29 + ZCK MD37H29 + ZCK MD37H29 + ZCK MD37H29 +
,O0+0+s" EIRN H\ ZCK D10 ZCK D025 ZCK D218 ZCK D158 ZCK D06
gestuft schaltend, —f
ohne Sprungfunktion SN oo mmmi® 22 mm i) 32(F) mm S ®) 8@ mm |26 42 (F) o
N P21 Sl =l =S =
0 3 55 0 52 55 0 7,6 0 36" 70° 0 40°
Gewicht (kg) 0,250 0,255 0,300 0,280 0,250
Hilfsschalterfunktion EEl geschlossen (A) = Nockenweg @ mit Zwangséffnung des Offners

1 offen (P) = Zwangséffnung
Bestelldaten der Komplettgerate mit 3 Leitungseinfuhrungen Pg 11
Fur Komplettgerate mit 3 Leitungseinfiihrungen Pg 11 ist H29 am Ende der Bestell-Nr. zu I6schen. Beispiel: XCK M110H29 wird zu XCK M110.
Technische Daten

Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Betatiger nicht
festgelegter Form

Betatigungsart 7 7

: | T
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1,5m/s 1 m/s omnidirektional
Mechanische Lebensdauer (4) 20 15 10
(in Mio. Schaltspielen)
Mindestkraft bzw. Betétigung 15N 12N 8N 0,1 Nm 0,13 Nm
-moment Zwangsoffnung 45N 36N 24N 0,25 Nm -
Leitungseinfuhrung 3 Gewindebohrungen M 20 x 1,5 mm, fur Leitungsverschraubung nach ISO, Leitungs-@: 7...13 mm

(1) Uber 360° in 5°- oder 90°-Schritten durch Drehen des Randelrades verstellbar. (2) Wert gemessen beim Anfahren des Betatigers 100 mm von der Befestigung
entfernt. (3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder mit Osen: Wir bitten um lhre Anfrage. (4) Begrenzung der Schaltspiele auf 15 Millionen fiir die
Produkte mit Hilfsschalter XE3eP.
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Abmessungen

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK M
Komplettgerate mit 3 Leitungseinfuhrungen

ISOM20x1,5
XCK Me10 XCK Me02 XCK Me21
ZCK MD3e + ZCK D10 ZCK MD3e + ZCK D02 ZCK MD3e + ZCK D21
14
14 B

8 T 220

a

12

i

14 T 210 —|— i © ;
= @\ e 2 L@_\ ° =N = © ”
Van ]
E g [ © O Q - |9 ] o & [22zz] Ei
b @ B i = @ B) i p @ @) N2
o]
@ (L 1L.r] @ Hl— @ L 11r]
O\ =, 41 an = 41 = an 41 11,5
<30, . 64 30 64 30 . 6 |
XCK Me15 XCK Me06 Ruckansicht XCK Meee, ZCK Me,
ZCK MD3e + ZCK D15 ZCK MD3e + ZCK D06 ZCK MD3e
22_15 14
55 219
‘ _ —
Lo N ] Jois
[ o 7o)
[N < 10
ol @ ) g
%) & 3 % %) - 41
o 3
sHl| = | e [© « | gm [©
() (&) (&) ()
<
[Te]
S2 — b =
30\@ = 41 = (l;> = 41 =
8|_34 ‘ 64 30 64
(1) 3 Gewindebohrungen fiir die Verschraubung ISO M20 x 1,5 oder Pg 11 oder mit Adapter DE9 RA1012 1/2” NPT.
(2)2x@D4H11, 10 tief.
@: 2 Langlochbohrungen @ 5,2 x 6,2
Adapter fiir Rohr 1/2” NPT
DE9 RA1012
) 21 ‘ 2
%El]/
Y
Gi
(1) Gewindebohrung fur Rohr 1/2” NPT.
(2) Aderendhulse (mit Gewinde).
177
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Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK L

Komplettgerate mit 1 Leitungseinfuhrung und
integrierter Verschraubung

Bestelldaten,
Technische Daten

Mit Antrieb Fir geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehé&ause) | Fur Drehachsen- Fur omnidirektionale
Betétigung (Befes- | Betétigung (Befes-
tigung am Gehéause) | tigung am Gehause)

Betéatiger Metall-KuppenstofRel | RollenstoRzel mit Rollenhebel mit Rollenhebel mit Federstab mit
Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle (1) Metalldrahtende (2)
1 Anfahrrichtung
(seitlich)
Bestelldaten (3)
2-poliger Hilfsschalter g| gl | Xck L1108 XCK L1025 XCK L1215 XCK L1156 XCK L106
,O+S" o
mit Sprungfunktion 4.5(P 7.8(P o 5go o
(XE2S P2151) At | p—— | — | O ———r | 3 ——
5z 3 4z E ERE E 2z E
0 5,5mm i mm “ol [, mm e 70° o] I,
0,9 1,5 2,2 11° 14°
2-poliger Hilfsschalter XCK L506
op+ Sg 2' g XCK LSlO@ XCK L502@ XCK L521 @ XCK L515 @
gestuft schaltend,_ < 7N7 1,8 32(P) 3,1(A) 5,6(P) 4,6(A) 8(P) 26° 42°(P) 30°
ohne Sprungfunktion < N BE v Fexr) 12— B ——
(XE2N P2151) 0 3 55mm 0 52 mm 7,6 mm 0 36° 70° 0 40°
3-poliger Hilfsschalter | w| = ZCK LD39 + ZCK LD39 + ZCK LD39 + ZCK LD39 + ZCK LD39 +
™ N -
,0+0+s" N\ |zckpo ZCK D02 & ZCKD21 & ZCK D158 ZCK D06
mit Sprungfunktion j
N N <
(XE3S P2141) R B 18 45 (P)mm 3,1(A) 7,8 (P)mm 4,6 (A) 11,1 (P)mm 26" 58° (P) 30°
21-22 > 21-22 > 21-22 > 21-22 > 21-22 >
E B E |8 E | B2 E | 5
i 3 B 3| 3| 3|z 3
55 0 70°
0,9 15 22 11° 14°
2-poliger Hilfsschalter a4l = ZCK L7+ZCK D10 ZCK L7 +ZCK D02 ZCKL7+ZCK D21 | ZCK L7+ZCK D15 ZCK L7 +ZCK D06
,Or0" e S S S
gleichzeitig schaltend, ol
ohne Sprungfunktion = 3.2(P 8(P o
(XE2N P2141) e == e b i ==
1,8 55mm 3,1(A) 9mm 4,6(A) mm 235 70° 30°
3-poliger Hilfsschalter 4l = 2‘ ZCK LD37 + ZCK LD37 + ZCK LD37 + ZCK LD37 + ZCK LD37 +
,0+0+s" 1 4l |zckDp10©® ZCKD02©&) ZCKD21 & ZCK D158 ZCK D06
gestuft schaltend, oo <
ohne Sprungfunktion DL B 18 32(P) mm 31(4) 32(F) mm 46(A) 8() mm 26 42 @) 30
13-14 13-14 13-14 13-14 13-14
0 3 55 0 52 55 0 7,6 0 36" 70 0 40°
Gewicht (kg) 0,255 0,260 0,305 0,285 0,255
Hilfsschalterfunktion EE geschlossen (A) = Nockenweg & mit Zwangséffnung des Offners
1 offen (P) = Zwangso6ffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Betatiger nicht

festgelegter Form

Betatigungsart

4]
s

=,

—4

=]

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1,5m/s 1 m/s omnidirektional
Mechanische Lebensdauer (4) 20 15 10

(in Mio. Schaltspiele)

Mindestkraft bzw. Betétigung 15N 12N 8N 0,1 Nm 0,13 Nm

-moment Zwangsoffnung 45N 36N 24N 0,25 Nm =

Leitungseinfuhrung

1 Gewindebohrung mit integrierter Verschraubung (Metallausfiihrung). Leitungs-@ 6...13,5 mm.

(1) Uber 360° in 5°- oder 90°-Schritten durch Drehen des Randelrades verstellbar.
(2) Wert gemessen beim Anfahren des Betatigers 100 mm von der Befestigung entfernt.

(3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder mit Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage.
(4) Begrenzung der Schaltspiele auf 15 Millionen fir die Produkte mit Hilfsschalter XE3eP.
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK L
Komplettgerate mit 1 Leitungseinfihrung und
integrierter Verschraubung

XCK Lel0 XCK Le02 XCK Le21
ZCK Le + ZCK D10 ZCK L3e + ZCK D02 ZCK Le + ZCK D21
ZCK LD3e + ZCK D10 ZCK LD3e + ZCK D02 ZCK LD3e + ZCK D21
4
14
4 212 020

14 210 By
1T A

NF-. =

97
115,5

J 1 [ |
DN
<E1) = - N El) - 41 5,5

41 41 =
30 52 30 52 59,5
XCK Lel5 XCK Le06 Befestigung des Gehéauses
ZCK Le + ZCK D15 ZCK Le +ZCK D06
ZCK LD3e + ZCK D15 ZCK LD3e + ZCK D06
22_15 14
I i
\
i {
um\\ n
g 6 o
-
o 1T
L 1 3 .y H _
N~ N
N
- | | | j ~ | |
| | | | & | |
| |
" a B
30 (1) =, 41 F = 41 = 1 I.41 7
8| 34 52 "5 30 52

(1) Integrierte Verschraubung
@: 2 Langlochbohrungen @ 5,2 x 6,2
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Bestelldaten,

Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, mit 2 2-poligen Hilfsschaltern

Typ XCK ML

Komplettgerate mit 3 Leitungseinfihrungen

Mit Antrieb Fur geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehéduse) Fir Drehachsen-
Betatigung (Befestigung
am Gehéause)

Betatiger Metall-Kuppenstofiel RollenstdRRel mit Metallrolle Rollenhebel mit Kunststoffrolle | Rollenhebel mit Kunststoffrolle
1 Anfahrrichtung (seitlich) 1)
Bestelldaten der Komplettgerate mit 3 Gewindebohrungen ISO M20 x 1,5 (2)
2 2-polige Hilfsschalter ,,0 + S* | XCK ML110H29 & XCK ML102H29 & XCK ML121H29 & XCK ML115H29 &
mit Sprungfunktion
(XES P2151L) 2 5(P) 4(A) 9(P) 5(A) 12,6(P) 25° 64°(P)
9 [ g = %A Ea w5 E A 1% £ A
5 3= 73 s 2= 7k 3
—— —— 1318 ~B 1314 ~B 1314 ~B fexr) = B
<] o ¥ e N i 2 4z 3 iz 3
Lol B\ BT S 0l 6mm mm Wl mm 70°
® 12 2 3 14°
2 2-polige Hilfsschalter ,,0 + S* | XCK ML510H29 & XCK ML502H29 & XCK ML521H29 & XCK ML515H29 &
gestuft schaltend, ohne
Sprungfunktion (XEN P2151L) 2 34(P) 3,3(A) 6(P) 6(A) 9,3(P) 28° 44°(P)
™ - o - 21-22 21-22 21-22 21-22
-l | H| N 1314 A et A 1314 A 1314 A
Fexri B 1314 B fexr] B 2 B
0 33 6,6mm 6 mm 10 mm 0 42° 70°

Bestelldaten der Komplettgerate mit 3 Leitungseinfihrungen fiir Kabelverschraubung Pg 13 (2)

2 2-polige Hilfsschalter XCK ML110 & XCK ML102 & XCKML121 & XCKML115 &
,,O + S* mit Sprungfunktion
(XES P2151L) o a2 5P) o A 9(P) 5(A) 12,6(P) 25° 64°(P)
9| & gl = 5 A 5 5A %A %A
i 5 35 i -
q o q N 1 %— z® e 3P iy 38 L
= ~| S| N 0.l | 6mm mm mm 0, | 70°
® 1, 2 3 e
2 2-polige Hilfsschalter ,,0 + S* | xck ML510 & XCKML502& XCKML521 & XCK ML515 &
gestuft schaltend, ohne
Sprungfunktion (XEN P2151L) 2 34(P) 3,3(A) 6(P) 6(A) 9,3(P) 28° 44°(P)
[32} - ml - 21:22 A %’%E A 21:22 A 21:22 A
Rl I P her) £ it = her) 5 e 5
__ ___ 1314 B 1314 B 1314 B 1314 B
’ﬁ ’ﬁ 0 33 6,6mm 6 mm 10 mm 0 42° 70°
< N < N
— N - N
®
Gewicht (kg) 0,400 0,405 0,450 0,430
Hilfsschalterfunktion EE geschlossen (A) = Nockenweg & mit Zwangsaffnung des Offners
1 offen (P) = Zwangsoffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°

Betatigungsart

4]
s

=,

»:

~4

Max. Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1,5m/s

Mechanische Lebensdauer 3 Mio. Schaltspiele

Mindestkraft  Betatigung 15N 12N 8N 0,2N.m
Zwangs6ffnung | 60 N 50N 50N 0,5N.m

Leitungseinfuhrung

3 Gewindebohrungen ISO M20 x 1,5, Leitungs-@: 7...13 mm oder 3 Leitungseinfiihrungen fur Verschraubung Pg13 gemaf
NF C 68-300 (DIN Pg 13,5), Leitungs-@: 9...12 mm.

(1) Uber 360° in 5°- oder 90°-Schritten durch Drehen des Réndelrades verstellbar.
(2) Gerate mit anderen Hilfsschalterblécken, 2-polig ohne Sprungfunktion, ,S + O* iberlappend schaltend, ,O + O gleichzeitig schaltend, (mit Zwangso6ffnung),

,S + S* gleichzeitig schaltend.Wir bitten um Ihre Anfrage.

Anmerkung: Einzel- und Ersatzteile
Die Antriebe der Positionsschalter XCK ML entsprechen denen der Gerdte XCK M und XCK L (Antriebe ZCK D10, ZCK D02, ZCK D21 und ZCK D15,

siehe Seite 1/82).
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, mit 2 2-poligen Hilfsschaltern,
Typ XCK ML
Komplettgerate mit 3 Leitungseinfihrungen

XCK ML110H29, XCK ML510H29, XCK ML110, XCK ML102H29, XCK ML502H29, XCK ML102, XCK ML502
XCK ML510

4 77‘7 13
“r @

14,65 @10 _
0 (o] o)
ol o 3 g
)
1%} \ g
| | . .
I 1 [¢] [ee]
&Y
&P /(2) o s L P NE)
= o |
@.lls - ets |- @] .
14,65 77 15
35,6 35,6
XCK ML121H29, XCK ML521H29, XCK ML121, XCK ML115H29, XCK ML515H29, XCK ML115, XCK ML515
XCK ML521
14,65 15,45
il
| o
L
= W)
— =
L ~—
= . L3
U 55 = ©
. B
% S
1 2,
@ €)) ,/() : &)
i e g
@ lls 5 - 615 -
L5, 15 7
35,6 35.6

(1) XCK MLeeeH29: 3 Gewindebohrungen M20 x 1,5. XCK ML eee: 3 Gewindebohrungen flir Verschraubung Pg13.
(2) 2 Zentrierbohrungen @ 3,9 + 0,2, Achse der Befestigungsbohrungen des Deckels
@ 2 Langlochbohrungen 6,2 x 6,5, Parallelogramm mit einer Neigung von 26°30’, bezogen auf die Langsachse, fir Schrauben M5
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Aufbau mit Bestelldaten

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

Federstabhebel mit
Metallstabende

Q)
ZCK D91

Federstabhebel mit
Kunststoffende (4)

ZCK D81

I
|

Stabhebel @ 6 mm
mit Polyamidstab
L =200 mm (5)

3 Langenverstellbarer
Rollenhebel mit
Kunststoffhebel (4)

ZCK D41 | ZCK D59

Federstab mit Federstab
Metalldrahtende

ZCK D06 ZCK D08

Rollenhebel mit
Metallrolle (4)

2. Rollenhebel
mitKunststoffrolle (4)

Rollenhebel mit
Walzlagerrolle (4)

ZCK D17 &

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle, mit

f __auBBenliegender
| @ f[==— Dichtung,

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle

1 Anfahrrichtung
(SN

©
-,

0.

Rollenhebel mit
Metallrolle mit
auBenliegender

Rollenhebel mit
Metallrolle

1 Anfahrrichtung
(SN

f\

Dichtung,
’ 2~ 1 Anfahrrichtung ’ 1 Anfahrrichtung
ZCk D218 | ZCK D219 & I ZCK D23 & ZCK D239 &
Metall- Metall-KuppenstoRel RollenstéRel mit RollenstoRel mit
KuppenstoRel m_|t auflenliegender Metallrolle Metallrolle, mit
Dichtung auRenliegender Dichtung
ZCk D10 & l ZCK D109 & l ZCK D02 & l ZCK D029 &

Gehéuse fur 2-polige Hilfsschalter,
3 Leitungseinfuhrungen fur Pgl1l (1) (2)

ZCK M1, M5, M6, M7, M9 @
ZCK M8

Gehause fur 3-polige Hilfsschalter,
3 Leitungseinfuhrungen fir Pgl1l (1) (2)

ZCK MD3e &

(1) Weitere Informationen, s. Seite 1/84.

Gehause flr 2-polige Hilfsschalter mit
integrierter Verschraubung (1) (3)

ZCK L1,15,L6,L7 &
ZCcK L8

Gehéuse fiir 3-polige Hilfsschalter, mit
integrierter Verschraubung (1) (3)

ZCK LD3e &

(2) Bei 3 Gewindebohrungen ISO M20 x 1,5: Bitte H29 am Ende der Bestell-Nr. hinzufiigen. Beispiel: ZCK M1 wird zu ZCK M1H29. Bei einer Leitungseinfuhrung mit
Adapter 1/2” NPT: H7 am Ende der Bestell-Nr. hinzufiigen. Beispiel: ZCK M1 wird zu ZCK M1H7.
(3) Bei einer Gewindebohrung 1/2” NPT: H7 am Ende der Bestell-Nr. hinzufiigen. Beispiel: ZCK L1 wird zu ZCK L1H7.
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Aufbau mit Bestelldaten Positionsschalter

(Fortsetzung) OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

Metallstab ﬂ Glasfiberstab Polyamidstab

@6 mm
@3 mm 23 mm
L=125mm (5) L=125mm (5) L =200 mm (5)
@
ZCKY54 ZCKY55 T ZCKY59
Federhebel mit Federhebel mit
Kunststoffende (4) Metallstabende (4)
5 ZCKY81 ZCKY91
LA tell- Langenver- Langenver- Rollenhebel mit
bg?gfgg’ﬁ;ﬁ stell%arer stellbarer Elastomerrolle
hebel mit Rollen- Rollenhebel mit @50 mm (4)
Kunststoffrolle (4) hebel mit Elastomerrolle
Metallrolle (4) @ 50 mm (4)
ZCKY41 ZCKY43 ZCKY49 ZCKY39
Rollenhebel mit Rollenhebel Rollenhebel mit
Kunststoffrolle mit Metallrolle Walzlagerrolle (4)
4 4
ZCKY315) ZCKY33 & ZCKY34 &
Betéatigung
von rechts UND von links
oder
von rechts ODER von links
@ : mit Zwangsoéffnung.
(4) Hebel tiber 360° in 5°- oder 90°-Schritten durch Drehen des Randelrades verstellbar.
(5) Hebel tiber 360° in 5°- oder 45°-Schritten durch Drehen des Flansches verstellbar.
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Bestelldaten Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L
Einzelkomponenten

Gehause mit 2-poligem Hilfsschalter

Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
offnung (1) fihrung kg
Positionsschalter Typ XCK M
2-polig, ,,0 + S* ol o Pg 11 ZCK M1 0,210
mit Sprungfunktion |,,, © ISOM20x1,5 ZCKM1H29 0,210
(XE2S P2151) :rj & U2'NPT(2)  ZCKM1H7 0,210
2-polig, ,,0 + S gl o @ Pg 11 ZCK M5 0,210
QﬁStUg SCha'}[eng’t. _ ISOM20x15  ZCK M5H29 0,210
onne sprungrunktion ,,
(XE2N P2151) ;ﬁ N 1/2” NPT (2) ZCK M5H7 0,210
2-polig, ,,S + O o 2| =) Pg 11 ZCK M6 0,210
Ugeflﬁlsppend ];Schki'_te"d’ _ ISOM20x15  ZCK M6H29 0,210
onne sprungrunktion n
(XE2N P2161) NI 1/2” NPT (2) ZCK M6H7 0,210
2-polig, ,,0 + 0% al o Pg 11 ZCK M7 0,210
glr?ichszeitig Sfcha‘g?nd, - %N% © ISOM20x15  ZCKM7H29 0,210
onne sprungrunktion n
(XE2N P2141) o & 1/2" NPT (2) ZCK M7H7 0,210
2-polig, ,,S +S* | o - Pg 11 ZCK M8 0,210
9:$i0hsze“i9 SfChaklt_endv 3 | ,,N| ISOM20x1,5  ZCK M8H29 0,210
ohne Sprungfunktion "
(XE2N P2131) s Q 1/2" NPT (2) ZCK M8H7 0,210
2-polig, ,,0 + 0 al = Pg 11 ZCK M9 0,210
mit Sprungfunktion _ e ISOM20x1,5 ZCK M9H29 0,210
(XE2S P2141)
N N
— N
Positionsschalter Typ XCK L
2-polig, ,,0 + S* o o Pg 11 ZCK L1 0,210
mit Sprungfunktion “ o~ © 1/2"NPT ZCK L1H7 0,210
(XE2S P2151) q ~
— N
2-polig, ,,0 + S gl o (=) Pg 11 ZCK L5 0,210
gestuft schaltend, _ 1/2" NPT ZCK L5H7 0,210
ohne Sprungfunktion Qﬁ ~
(XE2N P2151) SN
2-polig, ,,S + O o o Pg 11 ZCK L6 0,210
Uberlappend schaltend, N f'| S 1/2" NPT ZCK L6H7 0,210
ohne Sprungfunktion ol <
(XE2N P2161) a3

2-polig, ,,0 + O al o =) Pgll ZCK L7 0,210
gleichzeitig schaltend, 1/2" NPT ZCK L7H7 0,210
ohne Sprungfunktion of o '
(XE2N P2141) =l |

2-polig, ,,S + S* g| m| - Pg 11 ZCK L8 0,210
gleichzeitig schaltend, 1/2" NPT ZCK L8H7 0,210
ohne Sprungfunktion qﬁq '
(XE2N P2131) s

(1) ®: Mit Zwangsoffnung des Offners.
(2) 3 Gewindebohrungen, davon eine mit Adapter (Metallausfiihrung) fiir Rohr 1/2” NPT (USASB2-1).
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Bestelldaten (Forts.) Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L
Einzelkomponenten

Gehause mit 3-poligem Hilfsschalter

Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
offnung (1) fihrung kg
Positionsschalter Typ XCK M
3-polig, ,O0 +S +S* gl @ @ Pg 13 ZCK MD31 0,210
mit Sprungfunktion _ |,,, | @ ISOM20x1,5 ZCK MD31H29 0,210
(XE3S P2151) o a ;rn U2'NPT(2)  ZCK MD31H7 0,210
3-polig, ,,O0 + O +s* g o Ql @ Pg 13 ZCK MD39 0,210
mit Sprungfunktion 7 ISOM20x1,5 ZCK MD39H29 0,210
(XESS P2141) S § ;rn 1/2" NPT (2) ZCK MD39H7 0,210
3-polig, ,O +O +S* al o m| &) Pg 13 ZCK MD37 0,210
o N -
ZCK MD3e gﬁsmg SCha'ﬁe”ﬁvt_ _ ,,\ ISOM20x1,5 ZCK MD37H29 0,210
onne sprungrunktion "
(XE3N P2141) 8 8 3 1/2" NPT (2) ZCK MD37H7 0,210
3-polig, ,O +S +S* gl gl o =) Pg 13 ZCK MD35 0,210
gﬁstug Schal;engi_ jlwl ISOM20x1,5 ZCK MD35H29 0,210
onne sprungrunktion "
(XE3N P2151) N 1/2" NPT (2) ZCK MD35H7 0,210

Positionsschalter Typ XCK L

3-polig, ,,0 +S+S*
mit Sprungfunktion
(XE3S P2151)

~
o™

gl gl @ Pg 11 ZCK LD31 0,210
,ﬁ,,w 1/2" NPT ZCK LD31H7 0,210

o
o™

3-polig, ,,0 + O + S*
mit Sprungfunktion
(XE3S P2141)

31

N 1/2" NPT ZCK LD39H7 0,210

32

3-polig, ,,0 + O +s*

% o Ql @ Pg 1l ZCK LD39 0,210

=1 ] gl @ Pg 11 ZCK LD37 0,210
gestuft schaltend, __F o 1/2" NPT ZCK LD37H7 0,210
ohne Sprungfunktion ol q
ZCK LD3e (XE3N P2141) o| & =
3-polig, ,0 + S + S* - g”l gl o) Pg 11 ZCK LD35 0,210
gestuft schaltend, R 1/2" NPT ZCK LD35H7 0,210
ohne Sprungfunktion N q q
(XE3N P2151) & =

1) @: Mit Zwangsoffnung des Offners.
(2) 3 Gewindebohrungen, davon eine mit Adapter (Metallausfiihrung) fiir Rohr 1/2” NPT (USASB2-1).
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Bestelldaten (Fortsetzung) Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L
Einzelkomponenten

Hilfsschalterblocke

Hilfsschalter Funktion Fur Hilfsschalter-  Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
gehause o6ffnung (1) kg
2-polige Hilfsschalter
L0+ gl S ZCK M1 XE2S P2151 0,020
mit Sprungfunktion o ZCKL1 @
Y
— N
WO+ Ql N ZCK M5 XE2N P2151 0,020
gestuft schaltend, o ZCKL5 @
ohne Sprungfunktion jﬁ N
,S+0" N 2| ZCK M6 XE2N P2161 0,020
Uberlappend schaltend, B ZCK L6 @
ohne Sprungfunktion
N <
N -
L0+ 0~ =1 ZCK M7 @ XE2N P2141 0,020
gleichzeitig schaltend, - ZCK L7
XE2N P21el ohne Sprungfunktion of
— N
»S+S 2| ﬁ| ZCK M8 - XE2N P2131 0,020
gleichzeitig schaltend, o ZCK L8
ohne Sprungfunktion j j
< <
- N
,,O + 0O« H
-

< ZCK M9 XE2S P2141 0,020
mit Sprungfunktion B

3-polige Hilfsschalter
LO+S+5+
mit Sprungfunktion

31

RO ZCK LD31 6
) 3

32

% gl g‘ ZCK MD31 XE3S P2151 0,035

™ —
LO0+0+s~ | < » ZCK MD39 XE3S P2141 0,035
XE3e P2lee mit Sprungfunktion @ :‘ 7?‘ ZCKLD39 @
o N q
3] N -
LO+0+8" =] g‘ ZCK MD37 XE3N P2141 0,035
gestuft schaltend, b ZCK LD37 @
ohne Sprungfunktion ol ;W
™ N —
L,O+S+S* < gl ﬂ‘ ZCKMD35 XE3N P2151 0,035
gestuft schaltend, A ZCK LD35 @
ohne Sprungfunktion ol o« :}
~N o —
Q) @ : Mit Zwangséffnung des Offners bzw. Unterbaugruppe mit Zwangséffnung.
Zubehor fur Positionsschalter Typ XCK M
Bezeichnung Verpackungseinheit Bestell-Nr. Gew.
kg
Stutzpunktklemme 1 Stuck XCK Z09 0,010
fur die Kontinuitéat der Verkabelung
XCK z09 Aufrastbare Schilderaste 25 Stiick AB1R11 0,002

(mit 10 Ziffern 0...9)
Weiteres Bezeichnungsmaterial aufAnfrage.

Weitere Varianten Hilfsschalter mit vergoldeten Kontakten auf Anfrage.

AB1R11
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Funktion

Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L

Einzelkomponenten
Antrieb ZCK D10, D109 mit Hilfsschaltergehause
ZCK M1, L1 ZCK M5, L5 ZCK M6, L6 ZCK M7, L7 ZCK M8, L8 ZCK M9
LB 45(P 18 3,2(P) 3 4,4(P) 3,2(P) s a8 45(P)
1314 E %;i% na prer 2324 12 -
e 2 0 3 55mm 18  55mm 18  55mm 1,8  55mm 33 <
Opl lq 5,5mm 5,5mm
0,9 0,9
ZCK MD39, LD39 ZCK MD37, LD37 ZCK MD31, LD31 ZCK MD35, LD35
18  45F) 1,8 32(P) 18 45P) 1,8 32(P)
BEs | e 5% | freny
54 N 1314 1314 - 1314
312 ] 3 55mm B P 3 55mm
Owl 5,5mm 0 5,5mm
0,9 0,9
Antrieb ZCK D02, D029 mit Hilfsschaltergehéause
ZCK M1, L1 ZCK M5, L5 ZCK M6, L6 ZCK M7, L7 ZCK M8, L8 ZCK M9
A 78P) LBl 56(P) D) T6(P) g 25(P) L) 78P)
% > % . E!!IIE;E; ¥ 1314 % [
%z%%@i P B2 mm Ry A 9mm e E?»J(A)-%)mm fik 3
0 mm mm
15 15
ZCK MD39, LD39 ZCK MD37, LD37 ZCK MD31, LD31 ZCK MD35, LD35
31(A) 7.8(P) 56(P) 31(A) 7,8(P) 31(A) 56(P)
az 2 . —— 3y 4 4z
b El G 52 mm iz 3 = 52 mm
fean 2 : sl - »
Org mm 15 mm
Antrieb ZCK D21, D23, D219, D239 mit Hilfsschaltergehause
ZCK M1, L1 ZCK M5, L5 ZCK M6, L6 ZCK M7, L7 ZCK M8, L8 ZCK M9
4,6(A) 11,1(P) 4,6(A) 8(P) 7,6 11,1(P) 8(P) 4,6(A) 11,1(P)
az 4 fen az wEilET—= Eolmm | s
e 2 0 7.6 mm 46()  mm 46(8)  mm 46(A)  mm u% <
0 mm mm
22 22
ZCK MD39, LD39 ZCK MD37, LD37 ZCK MD31, LD31 ZCK MD35, LD35
4,6(A) 1L1(P) 4,6(A) 8F) 4,6(A) 111(P) 46(A) 8P
z %%:gsﬁ 3z . a2z
13-14 > 13-14 13-14 > 1314
a4z 2 0 7,6 mm 4z = 7,6 mm
13-14 - 13-14 -
0 E¥) mm 27 mm
Antrieb ZCK D15, D16, D17 mit Hilfsschaltergehause
ZCK M1, L1 ZCK M5, L5 ZCK M6, L6 ZCK M7, L7 ZCK M8, L8 ZCK M9
26° 58°(P) 26° 42°(P) 40° 60 °(P) 43°(P) 26° 58°(P)
X : fixt B pres = | 5 £
W 2 0 36° 70° 24° 70° 24° 70° 24° 70° b 3
0 70° 70°
11° 11°
ZCK MD39, LD39 ZCK MD37, LD37 ZCK MD31, LD31 ZCK MD35, LD35
26" 58°(P) 26° 42°(P) 26" 58°(P) 26" 42°(P
3% < 5%:%%% 5% - e
ia 3 e 1o a2 5 R
13-14 - 13-14 -
0 70° 70°
11 11
Antrieb ZCK D41, D59, D81, D91 mit Hilfsschaltergehause
ZCK M1, L1 ZCK M5, L5 ZCK M6, L6 ZCK M7, L7 ZCK M8, L8 ZCK M9
26° 26° 40° 26°
uz E FEF] i | 1 BE ] 4 ¥ s
az 3 0 36° 70° 24°  70° 24° 70° 24°  70° 5 3
0 70° 0 ~00
11° 10
ZCK MD39, LD39 ZCK MD37, LD37 ZCK MD31, LD31 ZCK MD35, LD35
26° 26° 26° 26°
5% 3 0 36 70° 2z =2 36° 70°
13-140 7(; 1314 04
0 70
11 11°
Antrieb ZCK D06, D08 mit Hilfsschaltergehause
ZCK M1, L1 ZCK M5, L5 ZCK M6, L6 ZCK M7, L7 ZCK M8, L8 ZCK M9
30° 30° 40° 30°
B : g —_=— e = e = = 5
fexr =2 0 40° 30° 30° 30° a2 <
0
14°

ZCK MD39, LD39

w
S

HRRERR
R
Hﬂ
5

AAAYYY

ZCK MD37, LD37

ZCK MD31, LD31
30°

AAAYYY

14°

ZCK MD35, LD35

Hilfsschalterfunktion

Il geschlossen
[ offen

(A) = Nockenweg
(P) = Zwangs6ffnung
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Abmessungen

Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L
Einzelkomponenten

Hilfsschaltergehduse

ZCK M1, M5, M6, M7, M8, M9, MD3e, MD3He29, MD3eH7
ZCK M1H29, M5H29, M6H29, M7H29, M8H29, M9H29
ZCK M1H7, M5H7, M6H7, M7H7, M8H7

0 1 [ [l [
® ®
b =]

Adapter fur Rohr 1/2” NPT
DE9 RA1012

ZCKL1,L5,L6,L7, L8, LD3e
ZCK L1H7, L5H7, L6H7, L7H7, L8H7, LD3eH7

72

§(2)

30

(1) 3 Gewindebohrungen fur Verschraubung ISO M20 x 1,5 oder Pg 11.

(2) Integrierte Verschraubung.

@: 2 Langlochbohrungen @ 5,2 x 6,2

(3) Gewindebohrung fur Anschluss 1/2" NPT.
(4) Aderendhiilse (mit Gewinde).
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Abmessungen (Forts.) Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L
Einzelkomponenten

Antrieb fur geradlinige Betatigung

ZCK D10 ZCK D109 ZCK D02
14
4 12
14 T @10 14 010 |
O[
o™
— A T = | |
I
ZCK D029 ZCK D21, D23
14 14 14
4 8 8
- T I
= | R
Antrieb fur Drehachsen-Betéatigung
ZCK D15, D16, D17 ZCK D41 ZCK D59

44,5 31,7

|
I:@EI—
i
ML
I
©
s
T @
@

|
|
34| L 55
ZCK D81 ZCK D91
51
51
N
-
-
= = = =
3
|
56 56 ‘

Antrieb fur omnidirektionale Betatigung
ZCK D06 ZCK D08

14 21,2 14
n
N
<
-
=1 + = oy
| } | | | |
(1) 190 max.
(2) 215,5 max.

Anmerkung: Gewinde der Antriebs-Befestigungsachse = M6
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Allgemeines,
Terminologie

Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Terminologie

Elektromechanische Sensorik

Aufgrund bestimmter mechanischer Vorteile sind Positionsschalter in automatisierten Anlagen
wie auch in vielen anderen Bereichen im Einsatz.

Sie liefern dem Steuersystem Informationen tber:

o die An-/Abwesenheit von Objekten,

O den Vorbeilauf eines Objektes,

O die Position eines Objektes,

O die Endlage eines Objektes.

Unkomplizierte Gerate mit vielen Vorteilen

m Elektrische Merkmale

O Galvanisch getrennte Hilfsschalter,

Sehr hohes Schaltvermdgen beim Schalten von schwachen Stromen,
kombiniert mit einer hohen Fehlschaltungssicherheit,

Hohe Kurzschlussfestigkeit in Koordination mit der zugeordneten Vorsicherung,
Absolute Sicherheit vor elektromagnetischen Storeinflissen,

Hohe Betriebsspannungen zulassig.

Mechanische Merkmale

Formschlissige Betatigung des Offner-Hilfsschalters (Zwangsoffnung),

Hohe Bestandigkeit in industrieller Umgebung (Tests nach standardisierten und speziellen
Umgebungsbedingungen),

O Schaltpunkt-Wiederholgenauigkeit bis zu 0,01 mm.

[m]

OooOomOO00O

Betatigungsrichtungen

m Geradlinige Betatigung  m Drehachsen-Betatigung m Omnidirektionale Betatigung

- o

A\
n

Unbetatigt

Betatigt

Unbetaétigt Betatigt Unbetaétigt

Betatigt

Bemessungswert m Der Bemessungswert ersetzt den bisherigen Nennwert.
m Ein flr eine vorgegebene Betriebsbedingung geltender Wert

einer GroRe.

Gebrauchskategorien m AC-15 ersetzt AC-11: Schalten einer elektromagnetischen Last
mit Wechselspannung. Prifbedingungen 10 1 /1.
m AC-12: Schalten von ohmscher Last mit Wechselspannung
oder von Halbleiterlast in Eingangskreisen von Optokopplern.
m DC-13 ersetzt DC-11: Schalten einer elektromagnetischen Last
mit Gleichspannung. Priifbedingungen I /1.

Zwangsoffnungsweg m Mindestweg von Beginn der Betatigung des Bedienteils bis zu
der Stellung, in der die Zwangsdffnung der 6ffnenden Kontakte
beendet ist.

Zwangsoffnungskraft m Betétigungskraft, die am Bedienteil erforderlich ist, um die
Zwangsoffnung zu erreichen.

Schaltvermdgen m |, gilt nicht mehr als Bemessungswert. (Es handelt sich um
den konventionellen thermischen Strom fur die Erwarmungs-
prufung).

Beispiel: Die Gebrauchskategorie A 300 entspricht einem kon-
ventionellen thermischen Strom |, von 10 Aund einem max.
Bemessungsbetriebsstrom |, von 6 Abei 120 V oder 3 Abei 240
V.

Positionsschalter mit m Ein Gerét erfullt diese Anforderungen, wenn die Offner die erfor-

Zwangsoffnung derliche Offnung erreichen, sobald das Bedienteil den Zwangsoff-
nungsweg zuriickgelegt hat. (Zwischen Bedienteil und Hilfsschal-
ter sind keine elastischen Verbindungen zuldssig).

m Alle Positionsschalter, die mit einem Hilfsschalterblock ohne

Sprungfunktion oder einem Hilfsschalterblock mit Sprungfunkti-
on ,0+S* (Form zb), ,0+S+S*, ,0+0+S*, ,0+0O+S+S* ausgerii-
stet sind, haben Zwangsoffnung des Offners und entsprechen
der Norm |EC 60947-5-1 Anhang K.
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Hilfsschalterblock

Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Hilfsschalterblock

V Grenzisolationsspannung
500

240
200
150

120
100

60

@) Induktive
48 Belastyng

N

Konventionelle thermische Belastung (I )

=
>
N
>
b3
2
B
>

Anwendungsbereich
XE2S P2151, P3151 [l

Hilfsschalter in
Standardaus-

! XE2N Peooe
fuhrung . Hilfsschalter XCM D
Dauerbetrieb XE3e Peces
(haufiges Schalten)

Hilfsschalter mit
vergoldeten

Gelegentlicher
Betrieb. Gelegent-

Kontakten liches Schalten.
bei ohmscher <1 Schaltspiel/Tag
Belastung und/oder korrosive

Umgebung
(1) Einsetzbar bis 48 /10 mA.

Hilfsschalter mit Sprungfunktion (Sprungschaltglieder)

m Beidieser Hilfsschalterfunktion liegen Einschalt- und Ruckschaltpunkt nicht an derselben
Stelle.

m Die Schaltgeschwindigkeit der Hilfsschalter ist unabhéngig von der Geschwindigkeit ihrer
Betatigung.

m Diese Funktionseigenschaft bietet ausreichende elektrische Leistungen, auch bei geringer
Betétigungsgeschwindigkeit.

=

N
N
NI

Umschalten der
Hilfsschalter

Ann&hern des
Umschaltpunktes

Unbetétigt

Vollzogene
Zwangstrennung

Hilfsschalter ohne Sprungfunktion (Schleichschaltglieder)
m Beidieser Hilfsschalterfunktion liegen Einschalt- und Ruckschaltpunkt an derselben Stelle.
m Die Schaltgeschwindigkeit der Hilfsschalter ist gleich der oder proportional zur
Geschwindigkeit ihrer Betatigung (die Betatigungsgeschwindigkeit darf 0,001 m/s = 6 m/min
nicht unterschreiten).
Die Hilfsschalterdffnungsweite ist abhéangig vom Betatigungsweg.

Elektrische Lebensdauer bei gebrauchlicher Belastung
m Beigebrauchlicher, induktiver Belastung betragt der Dauerstrom allgemein <0,1 A, d.h. je
nach Spannung eine Dauerleistung von 3...40 VA und eine Anzugsleistung von 30...1000 VA.
m In diesem Anwendungsbereich betrégt die elektrische Lebensdauer > 10 Mio. Schaltspiele.
Anwendungsbeispiel: XCK J161 + LC1 D12eeee (7 VA Dauerleistung, 70 VA Anzugsleistung);
Elektrische Lebensdauer = 10 Mio. Schaltspiele.
Schaltvermégen
1 Normsteuereingang einer SPS Typ 1 (SPS = speicherprogrammierbare Steuerung)
2 Normsteuereingang einer SPS Typ 2
3 Schaltvermdgen gemaf’ IEC 60947-5-5, Gebrauchskategorie AC-15, DC-13

A300 240V 3A B300 240V 15A
Q300 250V 0,27A R300 250V 0,13A
4 Schaltvermdgen geméaR IEC 60947-5-1, Gebrauchskategorie AC-15, DC-13
A300 120V 6A B300 120V 3A
Q300 125V 0,55A R300 125V 0,27A

Elektrische Lebensdauer bei Kleinlast

m Beider Anwendung der Positionsschalter in Steuereingangen von SPS-Systemen ist
folgendes entscheidend:

m Im Kleinlastbereich hat die Fehlschaltungssicherheit folgende Werte:

O Fehlschaltungskoeffizient < 1 Fehler bei 100 Mio. Schaltspielen bei Hilfsschaltern mit
Sprungfunktion (Hilfsschalter XE2 S P),

O Fehlschaltungskoeffizient < 1 Fehler bei 20 Mio. Schaltspielen bei Hilfsschaltern ohne
Sprungfunktion (Hilfsschalter XEeN P und XE3 S P).

O Fehlschaltungskoeffizient < 1 Fehler bei 5 Mio. Schaltspielen bei Hilfsschaltern XCM D.
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Hilfsschalterblock Positionsschalter

(Fortsetzung) OsiSense XC
Hilfsschalterblock
Allgemeines

Hilfsschalterblock (Fortsetzung) Hilfsschalter mit Sprungfunktion (Sprungschaltglieder)

m Beispiel: ,,0+S*

) A
B P A - Maximaler Weg des Betétigers (in mm oder Grad).
‘ B - Betétigungsweg bis zum Einschaltpunkt.
21-22 » Einschaltpunkt C - Betatigungsweg bis zum Rickschaltpunkt.
13-14 - D - Differenzweg =B - C.
% : izl 2 Riickschaltpunkt P - Betatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.
¢l
0 O Geradlinige Betétigung
1 —e— ) m 1 - Riickschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.
2 | o O < 2 - Einschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.
P L A - Maximaler Weg des Betatigers (in mm).
max. -~ I B - Betatigungsweg bis zum Einschaltpunkt.
RS C - Betatigungsweg bis zum Riickschaltpunkt.
D - Differenzweg =B - C. .
1 P - Betatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.

O Drehachsen-Betéatigung

1 - Riickschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.

2 - Einschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.

A - Maximaler Weg des Betatigers (in Grad).

B - Betatigungsweg bis zum Einschaltpunkt.

C - Betatigungsweg bis zum Rickschaltpunkt.

D - Differenzweg =B - C.

P - Betatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.

Hilfsschalter ohne Sprungfunktion (Schleichschaltglieder)
m Beispiel: ,,0+S* gestuft schaltend

»|
B P A - Maximaler Weg des Betatigers (in mm oder Grad).
* > ‘ B - Betétigungsweg bis zum Beginn der Hilfsschalteréffnung 21-22.
.2 Einschalt- und C - Betatigungsweg bis zum Beginn der HilfsschalterschlieBung 13-14.
314 Riickschaltpunkt P - Betatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.
0
p;»‘
0 O Geradlinige Betatigung
m
L —— @) 1 - Riickschalt- und Einschaltpunkt von Hilfsschalter 21-22.
2 e < 2 - Einschalt- und Rickschaltpunkt von Hilfsschalter 13-14.
P // o - A - Maximaler Weg des Betétigers (in mm).
max. - \\ B - Betatigungsweg bis zum Beginn der Hilfsschalter6ffnung 21-22.
RS C - Betatigungsweg bis zum Beginn der HilfsschalterschlieRung 13-14.
— P - Betatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.

O Drehachsen-Betatigung

1 - Riickschalt- und Einschaltpunkt von Hilfsschalter 21-22.

2 - Einschalt- und Riickschaltpunkt von Hilfsschalter 13-14.

A - Maximaler Weg des Betatigers (in Grad).

B - Betatigungsweg bis zum Beginn der Hilfsschalter6ffnung 21-22.

C - Betatigungsweg bis zum Beginn der HilfsschalterschlieRung 13-14.
P - Betéatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.
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Hilfsschalterblock (Forts.), Positionsschalter

Montage OsiSense XC
Allgemeines

Hilfsschalterblock (Fortsetzung) Anschluss der Hilfsschalter,

® Anzugsmoment:
O Mindest-Anzugsmoment zur Sicherstellung der Bemessungs-Kontaktdaten: 0,8 Nm,
O Maximales Anzugsmoment ohne Zerstérung der Anschlussklemmen: 1,2 Nm fiir XE2 oP,
1 Nm fiir XE3 eoP.
m Anschlussleitung: Lange des abisolierten Teils der Leitung:
O fir XE2e P, L =22 mm,
O fir XE2e P3eee, L =45 mm,
L

Anschluss mit Schraubklemmen XE2e P

L ‘

l— —

O fur XE3e P, L=14mm, L1 =11 mm.

Tl

L L1
PR
Anschluss mit Schraubklemmen XE3e P

Montage Verlegen der Anschlussleitung

1 Richtig
2 Falsch

Lage der Kabelverschraubung

1 Richtig
2 Falsch

Nockentyp

1 Richtig
2 Falsch

Montage und Befestigung von Positionsschaltern am Antrieb

1 Richtig Typ XCK D, XCK P und XCK T, XCM D und XCM N
2 Verboten

1 2
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Inbetriebnahme

Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Anzugsmoment

m Das Mindest-Anzugsmoment ist das Moment, das die Geratefunktion gewéahrleistet.
m Das maximale Anzugsmoment darf nicht Gberschritten werden, um eine Zerstérung des
Gerétes zu vermeiden.

Baureihe Gerat Moment (Nm)
Min. Max.
Design Kompakt XCK D, XCK P,  Abdeckung 0,8 1,2
XCKT Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 15
Design Miniatur XCM D, XCMN - - -
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 15
Design Kompakt XCK N Abdeckung 0,8 1,2
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 1,5
Design Classic XCK J Abdeckung 1 15
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 15
Design Classic XCK S Abdeckung 0,8 1,2
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 15
Design Classic XCK M, XCK ML,  Abdeckung 0,8 1,2
XCKL Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 1,5

Typ XCK D, XCK P, XCK T, XCM D
m In 3 Achsen verstellbar:

r

Betatiger Gber 360° in 15°-Schritten Hebel Giber 360° in 15°-Schritten zur horizontalen Achse
zum Gehause verstellbar. des Betatigers verstellbar.

Type XCK J

m Betatigungshebel Giber 360° in Schritten von 5° oder 45° verstellbar.
1 Vorderseite o= 5°
2 Riickseite a = 45°
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Inbetriebnahme (Fortsetzung)  Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Inbetriebnahme (Fortsetzung) Umstellen des Schaltverhaltens

m XC2J

m XCKJ

Antrieb ZCK D05

m XCKD, XCKP, XCK T und XCM D

Antrieb ZCE 05

Betatigungsnocken fur Antriebe ZCK E09 und ZC2 J09

1 min.0,5mm
2 min.2mm

|
- I i 0 —_ S
@b.] ®\EE{® i . 3H®/
o A N @77]/3*@'

A =Hebellange + 11 mm
ZCK E09: 13 <h <18 mmund B = max. 12 mm
ZCK JE09: 14 <h <24 mm und B = max. 6 mm
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Normen Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Normen
Die Schneider Electric Gerate entsprechen gréRtenteils folgenden Normen: national (z. B. Deutschland: DIN, Frankreich: NF C), européisch (z. B.

CENELEC) oder international (z. B. IEC). Diese Produktnormen definieren genau die erforderlichen Kenndaten der Geréte (z. B. Norm IEC 60947 fiir
Niederspannungsschaltgerate). Diese Gerate ermdglichen die normgerechte Realisierung der Geratetechnik fir Maschinenausriistungen und
Installationen (z. B. IEC 60204, Elektrische Ausrustung von Industriemaschinen).

IEC 60947-5-1

Isolationskoordination (Isolationsfestigkeit) m Die Norm IEC 60664 legt fur die Bemessungssto3spannung vier Zuordnungskriterien fest.
Wichtig ist fir den Anwender, die nach dem Anwendungsfall richtige Zuordnung zu ermitteln und
danach den Hilfsschalter auszuwahlen. Der Hersteller gibt fur das Gerat die Bemessungsstol3-
spannung (U, ) an.

Anschlussklemmen m Bei den Anschlussklemmen fiihren mechanische Prifungen zum maximalen Anschluss-quer-
schnitt, der mechanischen Festigkeit sowie der Sicherheit gegen Lésen der Anschlussverbin-
dung.

m Die Kennzeichnung der Anschlisse erfolgt geméafR Norm EN 50013.

Schaltvermogen m Bemessungswert bei maximaler elektrischer Belastung. Eine einfache Bezeichnung (z. B.
A300) informiert Uiber die Kenndaten des Schaltgerates geméan der Gebrauchskategorie.

Zwangsoffnung der Offner Hilfsschalter m Bei Hilfsschaltern in Steuerkreisen mit Sicherheitsfunktion, Endschalter, Not-Aus-Schalter, usw.

(IEC 60947-5-1 Anhang K) wird die sichere Funktion der Offner gefordert (siehe IEC 60204, EN 60204), die Hilfsschalter-
offnung ist nach jedem Versuch durch einen Impulsspannungsversuch (2500 V) zu iberprifen.

Schaltzeichen von Schaltgliedern | m FormZa, | m Form Zb, .

die beiden ,S+O" Hilfsschal- __ die beiden Hilfsschalter ,S+O" sind
ter haben gleiche Polaritét. W galvanisch getrennt.

Bildzeichen fir Zwangsoffnung m Bildzeichen einfach % m Bildzeichen komplett

CENELEC EN 50047
Das aus 14 Mitgliedstaaten bestehende européische Komitee fur elektrotechnische Normung CENELEC hat in dieser Norm die Abmessungen und Kennwerte
eines ersten Positionsschaltertyps definiert.

Sie definiert 4 Betdtigungsvarianten (Form A, B, C, E). (1) Minimalwert A: Bezugslinie
Die Positionsschalter der Baureihe XCK P, XCK D und (2) Maximalwert H: Differenzweg
XCK T entsprechen der Norm EN 50047. P: Schaltpunkt
E: Leitungseinfiihrung
Form A, Rollenschwenkhebel Form B, Gerundeter Kuppenstofel
50 (2 1543
g
40+2 S H p
N
7 (] +0 A
Pz =} ) 125 -25 ]
~L ‘ ‘ |

55

— < ! P
5@ P T
o Ly e

T - 5 ©
15410 = ﬁ T e QS
~— 9 H H ) w| H| -
E @) 0 —l © N
= <1 ],312) 0
! 12,5 (1) ‘ 20+0,1
30 (2) 2240,1
Form C, RollenstoRel Form E, Rollenhebel (1 Anfahrrichtung)

20 (1)

10415
10 (1 —T<H 10 (1)
12,5 :95 . 1255185 -

i
25(1)

+1
3L
@\
Y

25 (1
2
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Normen (Fortsetzung) Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Normen (Fortsetzung)

CENELEC EN 50041
Das aus 14 Mitgliedstaaten bestehende européische Komitee fur elektrotechnische Normung CENELEC hat in dieser Norm die Abmessungen und Kennwerte

eines zweiten Positionsschaltertyps definiert.

Sie definiert 6 Betatigungsvarianten (FormA, B, C, D, F, G).
Die Positionsschalter der Baureihe XCK J und XCK S (2) Maximalwert
entsprechen der Norm EN 50041.

(1) Minimalwert A: Bezugslinie Za: Betatigungsbereich
B: Langlochbohrungen (wahiweise) Sa: Unterkante

H: Differenzweg Betatigungsmittel
P: Schaltpunkt

E: Leitungseinfiihrung

Form A, Rollenhebel Form B, Gerundeter KuppenstoRel
70 (2) 20+3
5612 =) H P 1642 ¢
“—’ o
| N == _ - P
i o5 T 2 L~
Yy r — " =
2 53, /Y| g o9
10 (1) ’ = “lely 4l u s
™~ o IR
[32]
L 1B 9] XA |_i —@
™ ] A
™~ S
E NIEEE
= 5l Y
o — S D
/| RN
150 130+0,1
30%4° 2 42,5 (2)
46 (2)
Form C, RollenstoRel Form D, Stangenhebel
15425 56+10 =
— n RE——— 0o /
10 (1 H p Jﬂ/ /‘ m
_ / J’l/ J)’I/ ‘@
‘L":L - ///} 20( ‘ T 20 (2)
1 ] =] g
S, 4 - 3 ] <
< / S
o < —
Fi,.° Fe :
e = B
t P
= |
- e’ _
ol ~
SRR
e
Form F, Gerundeter Kuppenseitenstoflel Form G, RollenseitenstoRel
56 (1)
20 (1) __ 58% 20(1) . 41%h
51+1,5 39 (1) - pe
47 1) 34415 2 ,3% ‘ 3 %‘
1642 ‘30 () b T LWQ v T 3
—a— /, /,
) AN
—E—® EﬂE*f@iﬂ i Ap— /P ft—
IS ¥ / / 39
H_L H L ! i S
< o | T
8 3
© 2 & 55
HT . 1652 H 3(1)
|
[ ] o 1D
[l i S r—ﬁ S
59 (1 41 (12
62+1,5 45+1,5
67 (1) 50 (1)
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